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GUVENLIK VE ONLEMLER

Uriinle calismaya baslamadan 6nce bu kilavuzdaki, veri sayfasindaki ve Modbus
Kayit Haritasindaki tum bilgileri okuyun. Kisisel ve ekipman givenligi ile optimum
irtn performansi igin, bu Grint kurmadan, kullanmadan veya bakimini yapmadan
once icerigi tam olarak anladiginizdan emin olun.

Guvenlik ve lisans (CE) gereklilikleri nedeniyle, yetkisiz dontustmler ve/veya urin
Uzerinde yapilan degisiklikler kabul edilemez.

Uriin, asin sicakliklar, dogrudan giines I1sigi veya titresim gibi anormal kosullara
:d; A (vm)) V\“ﬁ %) maruz birakilmamalidir. Yiksek konsantrasyonda kimyasal buharlara uzun sire
< 6 maruz kalmak Urin performansini etkileyebilir. Calisma ortaminin mdmkadn

oldugunca kuru oldugundan emin olun ve yogusmay! dnleyin.

Tim montajlar, yerel saglik ve glvenlik yonetmeliklerine, yerel elektrik
w standartlarina ve onayli kodlara uygun olmalidir. Bu Grin yalnizca trin ve givenlik
onlemleri konusunda uzman bilgiye sahip bir mihendis veya teknisyen tarafindan

kurulmalidir.

Enerijili elektrikli parcalarla temastan kacinin. Uriini baglamadan, bakim yapmadan
veya onarmadan dnce daima gi¢ kaynaginin baglantisini kesin.

=

Her zaman drine dogru gi¢ kaynagini bagladiginizdan emin olun ve dogru
ozelliklere ve kesite sahip kablolar kullanin. Tim vidalarin ve somunlarin dizgin
sekilde sikildigindan ve sigortalarin (varsa) yerinde oldugundan emin olun.

¥

Ekipman ve ambalajin geri donisimi dikkate alinmalidir. Bunlar, yerel ve ulusal
yasa ve yonetmeliklere uygun olarak bertaraf edilmelidir.

=

Cevaplanmamis sorular varsa, teknik destek ile iletisime gecin veya bir uzmana
danisin.

)
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URUN ACIKLAMASI

SPS-G-2K0/6K0, kompakt bir diferansiyel basing transmiteridir. Analog/dijital ¢ikis
ve sekiz secilebilir 8lcim araligi sunmanin yani sira kolay manuel sensor kalibrasyonu
ve Modbus kayit sifirlama imkani saglar.

Besleme Baglanti
SPS-G-2K0 15—24 VAC 3 telli
SPS-G-6K0 18—34 vVDC

AMACLANAN KULLANIM ALANI

Fan / basing kontrolu ve VAV (Degisken Hava Hacmi) modu
CAV* (Surekli Hava Hacmi) modu

Valf ve damper kontroll (aktuatorler)

Temiz odalarda basing / hava akisi izleme

Temiz hava ve agresif olmayan, yanici olmayan gazlar
Sadece i¢ mekan kullanimriicin

TEKNIK VERILER

® Analog cikis: 0—10 VDC 7 0—20 mA
= Dijital ¢ikis: PWM (acik kollektdr)
® Maksimum gig tiketimi:
» SPS-G-2K0, SPS-G-6K0: 1,2 W
= Normal ¢alisma sirasinda nominal veya ortalama gic tiketimi
» SPS-G-2K0, SPS-G-6K0: 0,9 W
= |maks:
» SPS-G-2K0, SPS-G-6K0: 50 mA
® Gic tiketimi, yiksiz:
» 18—34 VDC besleme: 10—20 mA
» 15—24 VAC besleme: 10—15 mA
® Modbus tzerinden secilebilen calisma modlar:
» Diferansiyel basing
> Hava hacmi*
= 8 ayarlanabilir calisma aralig:
» SPS-G-2K0 SERISi 0—100 Pa / 0—250 Pa / 0—500 Pa / 0—750 Pa /
0—1.000 Pa / 0—2.000 Pa /-50-50 Pa /7-100—100 Pa
» SPS-G-6K0 SERISi: 0—1.000 Pa / 0—1.500 Pa / 0—2.000 Pa / 0—2.500 Pa /
0—3.000 Pa / 0—4.000 Pa / 0—5.000 Pa / 0—6.000 Pa
Tepki stresi:0,5/1/2/5sn
Analog voltaj ¢ikisinin dogrulugu: £ % 3
Uzun vadeli istikrar: yilda = % 1
Kutu: guglendirilmis plastik ABS, gri (RAL7035)
Aliminyum basing baglanti nozullari: hortum ¢api=6 /7 mm
Koruma standardi: IP54 (EN60529'a gore)
Calisma ortami kosullar:
> sicaklik: 10—60 °C
> bagil nem: 5 - 95% bagil nem (yogusmasiz)
® Depolama sicakhgi: -40—60 °C

STANDARTLAR

= EMC Direktifi 2004/108/EU q
» EN 61326-2-3:2013 Olgiim, kontrol ve laboratuvar kullamimi igin elektrikli
ekipmanlar - EMC gereksinimleri - Bélum 2-3: Ozel gereksinimler - Entegre veya
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uzaktan sinyal kosullandirmali transdiserler icin test konfigiirasyonu, calisma
kosullari ve performans kriterleri

= WEEE Direktifi 2012/19/EU

® RoHs Direktifi 2011/65/EU

CALISMA SEMASI

N W bh u o N O
O O O O o o o

Differential pressure range [%]

iy
o

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 VDCV

Output [%)] Pvm
KABLOLAMA VE BAGLANTILAR
Vin Pozitif DC gerilimi / AC ~
GND Topraklama / AC ~
A Modbus RTU (RS485) sinyal A
/B Modbus RTU (RS485) sinyal /B
Aol Analog (0—10 VDC /7 0—20 mA) veya PWM (acik kolektor) gikisi
GND Toprak
Baglantilar Kablo kesiti: maksimum 1,5 runm2
Kablo rakoru sikistirma araligi: 3—6 mm

ADIM ADIM MONTAJ TALIMATLARI

SPS diferansiyel basing sensérini monte etmeye baslamadan 6nce "Guvenlik ve
Onlemler bélimind dikkatle okuyun. Kurulum icin diiz bir yizey secin (bir duvar,
panel vb.).

Su adimlariizleyin:

1. Cihaza giig verilmediginden emin olun.

2. On kapagin dért vidasini sékiin ve ¢ikarin.

3. Kafesin arka kapagini uygun montaj elemanlariyla duvara/panele sabitleyin.
Dogru montaj pozisyonuna ve montaj boyutlarina dikkat edin — bkz. Sek. 1 ve
Sek. 2
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4. Wiring diyagramina gore baglantilari yapin (bkz. Sek. 3), “Baglanti ve kablolama”
bélumindeki bilgileri kullanarak.

Sek. 3 Kablolama semasi

loooooowiﬁ ¥

UinGND A& .-B AQLGND 0- 10VI?(??I0092q0ImA/PWM !il
RS48h o

Z Modbus ﬂ
15-24G\7A?Ck/a‘lyg-ag:l VDC R-/I-\-u I i E i
F =l

/B

5. Unitenizin sebekeyi baslatip baslatmadigini veya sonlandirip sonlandirmadigini
kontrol edin (bkz. Ornek 1 ve Ornek 2). Eger yapiyorsa, NBT jumper'ini pimlere
takin; aksi takdirde acik birakin — bkz. Sek. 4

Sek. 4 Ag veri yolu

Ornek 1 Ornek 2 . .
direnci atlayicisi

Lol
- (= ” =D
[sivez] ﬁ [staven] Gave1] [smve2]  [sven]

A DIKK AT Modbus adindaki herhangi bir tnite ile bir AC gic¢ kaynadi kullaniliyorsa, GND

terminali agdaki diger initelere veya CNVT-USB-R5485 dénistiirici dzerinden
BAGLANMAMALIDIR. Bu, haberlesme yari iletkenlerine ve/veya bilgisayara kalici
zarar verebilir.

)
i
3

K

(

6. Fabrika ayarlarini istediginiz ayarlara gére 6zellestirin.
6.1 Analog cikis modunu se¢gmek icin SW1 anahtarini kullanin — bkz. Sek. 5
» Analog cikis icin 0—10 VDC modunu se¢cmek icin 1 numarali anahtar
konumunu secin.
» Analog cikis icin 0—20 mA modunu se¢mek icin 2 numarali anahtar
konumunu secin.
» PWM (acik kollektor) icin anahtar konumu 3'U segin.
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Sek. 6 Sensor araligi secme atlayicilar

0—100 Pa

0—1.000 Pa
12 3

acik agik aik

SPS-G-2K0
SPS-G-6K0

6.2 Sensor araligini segmekicin 1, 2 ve 3 ile belirtilen jumper'lari kullanin — bkz.

6.3
bilgileri kullanin.

0—250 Pa

0—1.500 Pa | 0—2.000 Pa | 0—2.500 Pa
123 12 3 123
nn I'IEI'I EHH
IIHE Hllg uun
kapali kapali

agik kapali
acik

kapali agik
acik

acik

0—1.000 Pa
0—3.000 Pa

123
I'II'IH
s
acik agk

kapall

SPS-G-2K0
SPS-G-6K0

0—2.000 Pa -100—100 Pa

0—4.000 Pa | 0—5.000 Pa | 0—6.000 Pa
123 123 123
nin | Uan | o6
IIEII Ellll uun
kapali agik acik kapall kapal kapalt

kapali kapali kapall

1sn 2 saniye
(varsayilan)

4 5 4 5

IIE HII

o8 | af
acik kapali kapali agik

Sek. 6 ve ekli bilgileri.
istenilen yanit siiresini ilgili jumper'lar kullanarak secin — bkz. Sek. 7. Ekteki

kapali kapali

7. Kutuyu kapatin ve kapagi sabitleyin.
8. Nozullari boruya baglayin.

9. Gug kaynagdini agin.

talimatlan” bélimine bakin.

Sensor kalibrasyonu ve Modbus kayit sifirlama proseddrleri icin "Calistirma

SORUN GIiDERME

Cihaza gli¢ sagladiginizda, yesil LED (Sek. 8) surekli olarak yesil yanmalidir. Veriyorsa,
Uniteniz aciktir. Aksi takdirde, baglantilari tekrar kontrol edin.

Sek. 8 Gii¢ gostergesi

gosterir.

Mavi LED'in hizli ve sirekli yanip sénmesi (Sek. 10), cihazin dizgin calistigini
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Sek. 9'de gosterilen LED'lerin yanip yanmadigini kontrol edin. Yanip soniyorlarsa,
Uniteniz bir Modbus agi algilamis demektir. Yanip sonmiyorlarsa, baglantilari tekrar
kontrol edin.

Sek. 9 Modbus iletisim gostergesi

A DlKKAT LED'lerin durumu yalnizca Uniteye enerji verildiginde kontrol edilebilir. Gerekli
guivenlik 6nlemlerini alin.

KULLANIM TALIMATLARI

1. Kalibrasyon prosediiri:

A D|KKAT Piskirtme uclarinin bos oldugundan ve bagli olmadigindan emin olun.

1.1 Puskirtme ucglarini ayirin.

1.2 SW2dugmesine (Sek. 10) 4 saniye boyunca basincik, baskili devre kartindaki
mavi LED iki kez yanip sdnecek sekilde — bkz. Sek. 11. Ardindan digmeyi
birakin.

1.3 2 saniye icinde mavi LED, kalibrasyon prosedirinin tamamlandigini
gostermek icin iki kez yanip sdner.

Sek. 10 Sensor kalibrasyonu ve Sek. 11 Sensér kalibrasyonu / Modbus
Modbus kayit sifirlama tiklamali kayit sifirlama / normal calisma
anahtari gostergesi

2. Modbus kayitlarinin sifirlanmasi prosediri:

Baskili devre kartindaki mavi LED iki kez yanip sdnene kadar SW4 digmesine (Sek.
11) 4 saniye boyunca basin ve (¢ kez yanip sénene kadar digmeye basmaya devam
edin. Modbus kayitlari varsayilan degerlerine (fabrika 6n ayari) geri yuklenir.

O / LED (Sek. 11) iki kez yanip séndiikten sonra, yeniden (¢ kez yanip séniinceye kadar
E NOT SW?2 digmesini birakmayin. Aksi takdirde, SPS basing senséri, Modbus kayitlan

sifilama proseddrt yerine bir kalibrasyon prosediri gerceklestirir.

3. Parametrelerin fabrika 6n ayar degerleri:

Sensor verileri iki bélumde dizenlenmistir: giris kayitlari ve tutma kayitlari. Giris
kayitlari, 6lcllen sensor verilerini ve mevcut analog/dijital ¢ikisi icerir. Tutma kayitlar
tim ayarlariicerir.
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icindekiler tablosuna déniis




SPS |5 /SENTERA

o

Giris kayitlari salt okunurdur. Bunlar, élculen verileri icerir (adres 1 - 30001'den adres
8 - 30008'e kadar). Diger giris kayitlari kullanilmaz; bu kayitlar adreslendiginde O
déner.

1'deki 1.000 okumasi, dlcilen diferansiyel basincin 1.000 Pa oldugunu, kayit 2'deki
100 okumasi ise analog/dijital ¢ikisin tam 6lcegin %10,0" oldugunu gdsterir.

= Giris kayitlari 3 ve 4 "Maks. Basing Limit Bayragi" ve "Min. Basing Siniri Bayragi"dir.

=

» “Maks. Basing Limiti Bayragi”, basing, tutma kaydi 14 tarafindan tanimlanan
maksimum limitin Gzerinde oldugunda “1"e ayarlidir ve basing bu limitin altinda
oldugunda da "0"dir.

» “Min. Basing Limit Bayragi", basing, tutma kaydi 15'te tanimlanan minimum limitin
Gzerinde oldugunda "0" olarak ayarlanir ve basing bu limitin altina distiginde
"1" olarak ayarlanir. Bu kayitlarin giincellenmesi, Baslatma siresi (tutma kaydi
16 tarafindan tanimlanan) sona erdikten sonra gerceklesir.

® Giriskaydi 5 (ve SPS-G-6K0 ile giris kaydi 6) mevcut hava hacmi debisi hakkinda bilgi
verir (eger kullanilan fan/tasiyicr'nin K-faktérd biliniyorsa). Ornegin, bu kayittaki
1.000, mevcut hava hacmi debisinin 1.000 m3/saat oldugunu belirtir (SPS-G-2-K0
icin). Bu kayittaki deger, motorun K-faktéri (tutma kaydi 17) ile 6l¢llen diferansiyel
basicin karekékinlin ¢arpimina esittir.

Hacim debisinin dogru hesaplanabilmesi icin, fan/tasiyici’'nin dodgru K-faktord
tutma kaydi 17'ye yazilmalidir.

= Giris kaydi 7, mevcut calisma araligi hakkinda bilgi verir. Bagimsiz modda, 1, 2 ve 3
numarali atlayicilar tarafindan ayarlanan galisma araligini icerir. Modbus modunda,
Modbus RTU (RS485) (tutma kaydi 12'nin aynasi) araciligiyla ayarlanan calisma
araliginiicerir.

= Giris kaydi 8, mevcut tepki stresi hakkinda bilgi verir. Bagimsiz modda, 4 ve 5
numarali atlayicilar tarafindan ayarlanan mevcut tepki suresini icerir. Modbus
modunda, Modbus RTU (RS485) (tutma kaydi 13'n aynasi) araciligiyla ayarlanan
mevcut yanit siresini igerir.

Bu kayitlar, okuma/yazma kayitlaridir ve “Holding Kayitlarini Oku” komutu, “Tek Bir
Kayit Yaz” ve “Birden Fazla Kayit Yaz” komutlariyla yonetilebilir. Farkl tirde bilgiler
iceren parcalara ayrilirlar.

Bolim 1:
Bu bdlim, Gnite ve Modbus iletisim ayarlari hakkinda bilgiler icerir.

= Kayit 1 (40001), tnitenin bir Modbus agindaki ana Uniteye yanit verdigi adresi
icerir. Varsayilan adres”1”dir. iki sekilde degistirilebilir:

1. “Tek Kayda Yaz"” komutunu “1” adresi ile génder ve yeni adres degerini yaz.

2. Sadece Unitenizi bir ana kontrolére baglayin veya 3SModbus PC uygulamasini
kullanin ve "0 " adresine (Modbus yayin adresi) "Tek Kayit Yaz" komutunu génderin
ve yeni bir adres degderini yazin.

= Sonraki iki kayit (2 ve 3) ayrica Modbus ayarlarini da icerir. Bu kayitlardaki
degisiklikler iletisim ayarlarini dedistirir. Varsayillan Modbus ayarlari, Modbus
Protokol Spesifikasyonu’nda belirtildigi gibi 19200-E-1'dir.

= Sonraki iic kayit (4, 5 ve 6) salt okunurdur. Donanim ve bellenim strimleri hakkinda
bilgi tutarlar.

= Sonraki dort kayit (7, 8, 9 ve 10) kullanilmaz. Salt okunurdurlar. Bu kayitlara
yazmak, Modbus hata istisnasi dondirmez, ancak hicbir degisiklik yapmaz.

icindekiler tablosuna déniis
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NAKLIYE VE DEPOLAMA

Bolim 2:

= Tutma Kaydi 11 (40011), SPS diferansiyel basing sensdrinin modunu ayarlar. “Tek

Kayda Yaz"” komutunu adres 11 ve veri “2” ile géndererek tnite Modbus moduna
ayarlanir. Bu modda, aralik ve yanit siresi ayarlar yalnizca Modbus izerinden
kontrol edilir; Bagimsiz modda ise bu ayarlar jumper'larla kontrol edilir. Bagimsiz
moda gecmek icin, "Tek Kayit Yaz" komutunu ”1 " verisi ile 11 adresine géndermek
gerekir. Kullanici SPS dnitesini Modbus modunda ayarladiktan sonra, varsayilan O
—1.000 Pa araligini (tutma kaydi 4'deki deger 12) ve yanit siresini 1 sn'ye (tutma
kaydi 1'teki deger 13) ayarlar.

Tutma Kaydi 12 (40012) Modbus modunda akim araligini ayarlar. Varsayilan deger
4'tur (0—1.000 Pa araligi).

Tutma Kaydi 13 (40013) Modbus modunda mevcut yanit siiresini ayarlar. Varsayilan
deger 1 sn'dir.

Tutma kaydi 14 (40014) maksimum basing limitini tanimlar. Varsayilan deger,
ayarlanan araligin maksimum degeridir. Olciilen basing bu degerden yiiksek veya
buna esit oldugunda, giris kaydi 3 ("Maksimum Basing¢ Limit Bayragi") ”1 ” olarak
ayarlanir, aksi halde “0”dir. Bu kayit -100 ile 2.000 arasindaki degerleri kabul
eder. Bu araligin disinda bir deger yazildiginda, kayit varsayilan degerine déner.
Maksimum sinir ayni zamanda mevcut araliga da baglidir. Tutma Kaydi 14'teki
maksimum limit, mevcut araligin maksimum degerinden yiksekse, otomatik olarak
araligin maksimum degerine esit olur.

Tutma kaydi 15 (40015) minimum basing limitini tanimlar. Varsayilan deger,
ayarlanan araligin minimumudur. Olciilen basing bu degerin altinda oldugunda, giris
kaydi 4 ("Min Basin¢ Siniri Bayrag") "0" olarak ayarlanir, aksi takdirde "1" olur.
Bu kayit -100 ile 2.000 arasindaki degerleri kabul eder. Yazili bir deger bu araligin
disina ¢iktiginda, kayit varsayilan degerine geri déner. Minimum deger, maksimum
degerden daha yilksek olamaz. Bu nedenle, bu kayda maksimum dederden daha
ylksek bir deger yazildiginda, otomatik olarak araligin maksimum degerine esit
olur.

= Tutma kaydi 16 (40016) "Gu¢ A¢ma Zamanlayicisi" dederini tanimlar. Varsayilan

deger 60 sn'dir. Bu sure zarfinda minimum basing limiti élctlen basing degerleri
ile karsilastirilmaz ve bu sire boyunca "Min Basing Limiti Bayrag!" kaydi "0"
olarak kalir. Bu kayit degerini yalnizca Uniteyi actiktan sonraki ilk 60 saniye icinde

degistirebilirsiniz.

= Tutma kaydi 17 (40017) "K-faktord" kaydidir. Buna, kullanilan motorun dogru K

faktorunu girmeniz gerekir. Varsayilan deger "0" dirve 6lcilen birim hava hacmi /
akis hizi degil, diferansiyel basingtir

Kayitlar 18—20 kullanilmaz. Salt okunurdurlar. Bu kayitlara yazmak, Modbus hata
istisnasi dondirmez, ancak hicbir degisiklik yapmaz.

Darbelerden ve asiri kosullardan kaginin. Orijinal ambalajinda saklayin.

GARANTI VE KISITLAMALAR

Uretim hatalarina kars! teslimat tarihinden itibaren iki yil. Yayin tarihinden sonra
trtinde yapilan her tirld modifikasyon ve degisikliklerden Uretici sorumlu degildir.
Uretici, bu verilerdeki herhangi bir baski hatasi ya da yanlistan sorumlu degildir.

Normal kosullarda bu Griin bakim gerektirmez. Kirlendiyse, kuru veya nemli bir bezle
temizleyin. Cok kirli olmasi durumunda, asindirici olmayan bir Grinle temizleyin. Bu
gibi durumlarda, nite giic kaynagindan ayriimalidir. Uniteye sivi girmemesine dikkat
edin. Sadece tamamen kurudugunda elektrigi tekrar baglayin.
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