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GUVENLIK VE ONLEMLER

Uriinle calismadan 6nce tiim bilgileri, veri sayfasini, montaj ve calistirma talimatlarini
okuyun ve kablolama ve baglanti semasiniinceleyin. Kisisel ve ekipman givenliginiz
ve optimum Uridn performansi icin, bu Grind kurmadan, kullanmadan veya bakimini
yapmadan once icerigi tam olarak anladiginizdan emin olun.

ce Guvenlik ve lisanslama (CE) nedenleriyle, tGriinin izinsiz dénustirilmesi ve/veya
modifikasyonu kabul edilemez.

Uriin, asin sicakliklar, dogrudan giines 1sigi veya titresimler gibi anormal kosullara
:éj, A @vm}) 5 %) maruz birakilmamalidir. Yiksek yogunlukta kimyasal buharlara uzun siire maruz
= A kalmak Grin performansini etkileyebilir. Calisma ortaminin mimkidn oldugunca

kuru oldugundan emin olun; bugulasmadan kaginin.

Tdim kurulumlar yerel saglik ve glvenlik yonetmeliklerine ve vyerel elektrik
w standartlarina ve onaylanmis kodlara uygun olmalidir. Bu Griin sadece Urin ve
guvenlik onlemleri hakkinda uzman bilgisi olan bir mihendis veya teknisyen

tarafindan kurulabilir.

Enerjili elektrikli parcalarla temastan kacinin; Uriine her zaman aktif, calisir
durumdaymis gibi davranin. Uriini baglamadan, bakim yapmadan veya onarmadan
once daima gi¢ kaynaginin baglantisini kesin.

=

Uriine her zaman uygun giic kaynagini bagladiginizdan ve uygun kablo boyutu
ve Ozelliklerini kullandiginizdan emin olun. Tuim vidalarin ve somunlarin iyice
sikildigindan ve sigortalarin (varsa) iyi takildigindan emin olun.

¥

Ekipman ve ambalajlarin geri donisimi dikkate alinmali ve bunlar yerel ve ulusal
mevzuat / yénetmeliklere uygun olarak bertaraf edilmelidir.

=

Yanitlanmayan herhangi bir sorunuz olmasi durumunda, litfen teknik desteginizle
iletisime gecin veya bir uzmana danisin.

)
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URUN ACIKLAMASI

MVSS serisi, tek fazli voltaj kontrolli elektrik motorlarinin (230 VAC / 50—60 Hz)
hizini standart bir giris kontrol sinyaline gére kontrol eder. Kesme kontakli motorlarin
asiri isinmasina karsl koruma saglamak icin Modbus RTU iletisimi, bir alarm rélesi
cikisi ve termal kontaklar ile donatilmiglardir. Cok gesitli islevler saglarlar: uzaktan
kumanda secenekleri, ayarlanabilir kapanma seviyesi, min. ve maks. cikis voltaji
ayarlari ve bir mantik veya anahtar sinyali tarafindan baslatilan zaman sinirli motor
calismasi.

URUN KODLARI

Nominal akim [A] Sigorta degeri

F3,15AH250V

MVSS1-15CDM 1.5 (5*20 mm)
F50AH250V

MVSS1-30CDM 30 FO0315AH250V (5*20 mm)
(720mm) 00 AH 250V

MVSS1-60CDM 6,0 (5*20 mm)
F16,0AH 250V

MVSS1100CDM 10,0 (6,3*32 mm)

AMACLANAN KULLANIM ALANI

= Havalandirma sistemlerinde fan hizi kontrold
® Modbus iletisiminin veya zamanlayici fonksiyonunun gerekli oldugu uygulamalar
® Sadece i¢ mekan kullanimrigin

TEKNIK BILGILER

® Gig kaynagri: 230 VAC + % 10 / 50—60 Hz

= Analog giris
> voltaj: 0—10 VDC
> akim: 0—20 mA

® Analog giris modlari: artan veya azalan

® Analog giris islevi: Normal mod / Mantik modu

m Uzaktan kontrol girisi: normal ya da zamanlayici fonksiyonu

® Dizenlenmis ¢ikis: % 30—100 Us

= Maks. cikis yuku: versiyona baghdir (bakiniz yukaridaki tablo)

® Dizenlenmemis ¢ikig, L1: 230 VAC / 50 — 60 Hz / maks. 2 A

= Alarm cikisi (230 VAC/ 1 A)

= Min. cikis voltaji ayari, Umin: % 30—70 Us (69—161 VAC), duzeltici veya Modbus
ile secilebilir

= Maks. cikis voltaji ayari, Umax: % 75—100 Us (173—230 VAC), dizeltici veya
Modbus ile secilebilir

m Kapali dizeyi, dizenleyici veya Modbus yoluyla secilebilir
> Artan mod icin 0—4 VDC/0—8 mA
> Azalan mod icin 10—6 VDC 7/ 20—12 mA

m Kick start veya soft start

® Alcak voltaj beslemesi cikisi: + 12 VDC /1 mA dis potansiyometre icin

® Modbus iletigimi

® Calisma gostergesi:
» strekli yesil: normal ¢alisma
> yanip sdnen yesil: beklemede

® Yiksek voltaj ve yiksek akim korumasi
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Motor asiri iIsinma korumasi icin termal girisler

Kutu:

» DIN rayi araylz modulu: poliamid, PA UL94V0; yesil renk (RAL 6017)
» kapak: pleksiglas, saydam

Koruma standardi: IP20 (EN 60529a gore)

Calisma ortam kosullari:

» sicaklik: -20—40 °C

> bagil nem: <% 80 rH (yogusmasiz)

® Depolama sicaklgr: -40—50 °C

STANDARTLAR

Alcak Voltaj Direktifi 2014/35/EC ]
EMC Direktifi 2014/30/EC
RoHS Direktifi 2011/65/EU

KABLOLAMA VE BAGLANTILAR

L Besleme voltaji 230 VAC +% 10 / 50—60 Hz
N Notr
L1 Duzenlenmemis ¢ikis (230 VAC / maks. 2 A)
ut, u2 Motora dizenlenmis ¢ikis
TK, TK Termal kontaklar
N Notr
AL Alarm cikisi (230 VAC /1 A)
SW Uzaktan kumanda / zamanlayici anahtari
+V Besleme cikisi +12 VDC / 1 mA
Analog giris
Ai (0—10VDC /7 0—20 mA) veya (10—0 VDC / 20—0 mA)
Mantik girisi (Zamanlayici islevi):
(min. 2,5 VDC ve > 30 ms)
GND Topraklama
A Modbus RTU (RS485) sinyal A
/B Modbus RTU (RS485) sinyal /B
Baglantilar  Kablo kesiti: maks. 2,5 mm?
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CALISMA SEMALARI

Normal / Uzaktan calisma modlari

Artan giris modu

Azalan giris modu

Uout, [%]

Umaks

Umin

10VDC A,
20 mA [\IDC]/[mA]

Artan mod
hesaplama formulu

Uout=Umin+ﬁ(Umax-Umin) o

Uout, [%]

Umaks

aralik [Umax

Umin )
aralik | Umin

10VDC A,
[VDC]/[mA]

20 mA

Azalan mod hesaplama — .
Pii——"c Uout=Umax- gz~

(Umax-Umin)

KAPALI seviye devre disi

Uout, [%]

Uout, [%] T s e e RR
100 Umaks
Umaks Kapah seviye aralik |Umax| o
aralik |umax| 3 g
7 Moo
s s
70 70 Kapali seviy: o
5 Umin ) L araligi o
Umin aralik | Umin =
aralik S
30 T a
=
: i 4 vbc 10 VDC 4, 10 VDC : 6 VDC Ai E
Kapali seviye | 8 mA 20mA [vDC] / 20 mA 112 mA [vbcl /
araligi [mA] [mA]
§<- --------- >
Artan mod Ai-Off level ; Azalan mod hesaplama — Ai-Off level :
= G === T - = G Tr=v=r e -
hesaplama formulu Uout=Umax+ gimax-Gff level (Umax-Umin) Uout=Umax Aimax-Off level (Umax-Umin)
Uout, [%] T 0VDC/0mA
Umaks CHONEEG0 Umaks Y P A\
aralk Y= """~~~ — ot Wit - aralik
B 75 N =
0 Umin' =
Umin Umin fpmmm e e e Y ]
P s o | o' :
30 A0VDC /20 mA kot
o
] 0 E
S R s [
owsom X
X
Kick start suresi Kick start sdresi
ovoc/
Uout, [%] ‘:"“
voey
Umaks " e
aralk [™[TTTTTT T T 7= o)
75
c
0 Umaks s
Umin / arallk [T T T T T TETTTo oo ok e
arallk [Vt ————— i —— = 7: [
30 Umin E
. umin ) S
0 Kapall sevive afﬂl'kﬂ Kapali seviye 174
&
™ 0
i ’ -
Ai,
voa/
N [ma]
Soft start stresi Soft start siresi
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Uout, [%]
100

Umaks

aralik |'™
75

Umin
aralik

unmin, 4 ___________ =

Kapali seviye

out, %]

Soft start suresi

Umaks
aralik |Um

70
Umin

95

aralik

o

€[]

Zamanlayici modu

Kick start stresi

[

10VvDC/
20 mA

Ai,
voel/
[mA]

Ai10VDC /20 mA

0VDC/0mA

Uout, [96]

Umaks
aralik [
7

Umin
aralik |*™

10voC/
20maA

vocy/
[ma]

Kapali seviye

Uout, 3]

Soft start suresi

Umaks
aralik |

Umin’
aralik |'™

ol

0]

Kick start siresi

Mantik modu

€l

ovoc/0mA

A10VDC /20 mA

ovoc/
maA

Soft start ve kapali seviye

Kick start ve kapali seviye

Uzaktan o .
Anahtar, . i
a Uout, 3 H
St %] : ;
SVDC || = e o o % ey
* Voltaj ? c
genlik ‘0 ’2
aralik _E. 75 \!"J
25VDCH — —m — — = e e —— i‘-:' £
S - b
£3 H 1]
= B
B 5
£ X
T e
0 <
t, [s] : Kontrolor kapali t [s]
Bekleme | Calisma
sw Ai >2,4VDC
ACIK KAPALI AGIK KAPALI t ACIK | KAPALI | ACIK | KAPALI E
i i | i i :
' ' ' — ' ' '
Soft start - Soft start !
'
z : =
i ' g.
1 1 1 t o 0 0 I I ! t IE
i Tutma | i Tutma ' (] | Tutma | } | Tutma | (7}
! kaydi ! kayd ! - 1 kaydi ' i kaydi o
18 I 18 I g Zamanlayia | | 18 | ! '8 5
Zamanlayici : I : : = ; i =
' ' ' - | | o
' ' ' ] ' ' =
' ' ' - i ' -
' ' ' £ . T <
: : : : T e : : : : : 3 ©
0 1 Tutma 0 0 0 & 5 + Tutma | 0 . Tutma |
' 1 kaydi ' ' ' ' 1 kaydi ' . kayd !
1 N 21 : 1 1 1 N 1 1 : N
' H 0 ' ' ' i ' '
' i ' ' 1
Cikis (PEosoTeee AZ===0 Cikig
Umaks | Umaks
'
'
Soft start Calisma t
ISoft star  Galisma I J t e H
Start i giresi  zamanlayicisi 1otOP Start  Softstart  Stop Start l<elresi_zamanlayicjsi Start Softstart Calisma Stop
30reslzomanayicgl: silresi siresi zamanlayicisi
Calisma suresi
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ADIM ADIM MONTAJ TALIMATLARI

MVSS kontrol cihazini monte etmeye baslamadan 6nce, "Giivenlik ve Onlemler"
b6limind dikkatlice okuyun. Ardindan asagidaki montaj adimlarini takip edin:

1. Gig kaynagini kapatin.

2. DIN kutusunun saydam kapagdini cikarin.

3. DINray modilinin yan duvarlarini s6kin. Moduli standart DIN rayinin kilavuzlari
tzerinde kaydirin. Kutunun yan duvarlarini monte ederek ray lGzerinde istenen
Unite konumuna sabitleyin. Sek. 1 Montaj boyutlar ve Sek. 2 Montaj konumu’da
gosterilen dogru konuma ve montaj boyutlarina dikkat edin.

Sek. 1 Montaj boyutlari

MVSS1-60CDM MVSS1-15CDM
MVSS-1100CDM MVSS1-30CDM

MVSS1-15CDM, MVSS1-30CDM

Yikseklik Uzunluk Genislik
[mm] [mm] [mm]
96 127 112

MVSS1-60CDM, MVSS1100CDM
96 127 128

Sek. 2 Montaj konumu

Lo

DIN rayi

4. Kablolamay! (Sek. 3)e gore “Kablolama ve baglantilar” bolimundeki bilgileri
kullanarak yapin.

5. 3 telli baglanti, kontrol valfi vb. icin L1 girisini baglayin (gerekirse). Bkz . Sekil 3b
Ug telli motor baglantisi.
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Sek. 3 Kablolama ve baglantilar
® ® ® ®  » o0

L1 { —— +¥ Ai GND

SH
Gut; aynagl
Pl VAC
50—60 Hz

Dizenlenmemis Analog giris

1ki
230 VAC/maks§2,§ m Besleme cikisi | 0—10VDC/0—20 mA
+12VDC /1 mA

3a 2 telli motor baglantisi

L1

(il kaynagl
230 VAC,
50—60 Hz PE
Analog giris

m Besleme cikisi | 0—10VDC/0—20 mA
+12VDC/1 mA

3b 3 telli motor baglantisi

6. Kart tzerindeki DIP anahtari ile gerekli analog giris tipini ve modunu, baslatma
modunu ve kapali seviyesini secin. (Bkz . Sekil 4 DIP anahtar ayarlari.)

Sek. 4 DIP anahtar ayarlari

<T
> E AGIK Acik - Azalan mod:
-
=} o Artan / azalan mod segimi I I I TO=0ViRE/20=0mk
6 L q‘ (DIP anahtari, konum 1) I o0 o Kapali - Azalan mod:
-— g t [=1 1234 0—10VDC/0—-20 mA
-— —
> L] E S ACIK ACIK - etkin
= =l w = KAPALI seviye secimi I I I
L | (DIP anahtari, konum 2) I
= | V|- — — KAPALI - devre disi
L || D 1234
c|Q|x|c
ACIK AGIK - Kick start
Kick start / soft start segimi I I I
(DIP anahtari, konum 3) I
— — KAPALI - Soft start
1234
ACIK ACIK - Akim modu
Giris modu secimi I I I (0s20lme)
(DIP anahtari, konum 4) I KAPALI - Gerilim modu
1234 (0—10VvDC)

7. Unitenizin sebekeyi baslatip baslatmadigini veya sonlandirip sonlandirmadigini
kontrol edin (bkz. Ornek 1 ve Ornek 2). Sebekeyi baslatiyor ya da sonlandiriyorsa,
NBT atlayicisini pimlere yerlestirin. Olmazsa, atlayici baglantisini kesin (bkz.
Sekil 5).

Sek. 5 Ag veri yolu

Ornek 1 Ornek 2 . .
direnci atlayicisi

Slave 1
(\ RX RX
T
=7 J) ‘

[M M [Slave 1] [Slave 2] [Slave n]

)

z
@
El

'R
2
g

—/
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. Bir Modbus agindaki birimlerden herhangi birinde bir AC gic¢ beslemesi
A DIKKAT kullanilirsa, GND terminali agdaki diger birimlere ya da bir CNVT-USB-RS485
dénustiriicisi yoluyla baglanmamalidir. Bu durum, iletisim yar iletkenlerinde ve

/ veya bilgisayarda kalici hasara neden olabilir!

8. Duzeltici yoluyla maks. hizi ayarlayin (gerekirse). Varsayilan ayar: Us (230 VAC).
Bkz. Sek. 6 Maksimum hiz dizeltici.

9. Diuzeltici yoluyla minimum hizi ayarlayin (gerekirse). Varsayilan ayar % 30 Us
(69 VAC). Bkz. Sek. 7 Min. hiz dizeltici.

10. KAPALI seviyesi degerini duzeltici ile ayarlayin (gerekirse). Varsayilan ayar
0 VAC'dir. Bkz . Sekil 8 Kapali seviye diizeltici.

Sek. 6 Maks. hiz diizeltici | Sek. 7 Min. hiz dizeltici | Sek. 8 Kapali seviye diizeltici

S—— L S— L Sr—— L
T e T R e T i
Max Min Off _Iﬁvel Max M'rl Off Iﬁvd ‘ Max Min Off Level

R

M ; ~ M ; N e
® 6 6! ® 6| 6 | & O

11. Kutuyu kapatin ve seffaf kapagi sabitleyin.

12. Gig kaynagini acin.

13. 3SModbus yazilimi ile fabrika ayarlarini istenen ayarlara 6zellestirin (gerekirse).
Varsayilan fabrika ayarlari icin bakiniz Tablo Modbus kayit haritalari.

KURULUM TALIMATLARININ DOGRULANMASI

Asadidaki talimatlari izleyin:

14.Sebeke baglantisini agin.
15.NBT atlayicisini, DIP anahtarini, Maks. dizeltici, Min. dizeltici ve KAPALI seviye
duzelticiyi istenen konumlara / dederlere ayarlayin. Fabrika ayarlari asagidaki
gibidir:
» NBT atlayicinin baglantisi kesik
> Artan mod: 0—10 VDC 7 0—20 mA
» Off seviyesi - KAPALI;
» Kick start devre disi;
» Giris voltaji modu (0—10 VDC);
> Min. hiz diizelticisinin Min. ayari
» Maks. hiz dizelticisinin Maks. ayari;
» KAPALI seviyesi diizenleyicisinin Min. ayari.
16.Analog giris sinyalini maksimum 10 VDC veya 20 mA degerine ayarlayin.
17.Bagh motor, analog giris moduna (artan / azalan) bagli olarak maksimum hizda
veya minimum hizda ¢alisir.

18.KAPALI seviyesi etkinlestirilirse ve azalan analog giris modu secilirse, motor
calismayi durdurur.

19.Analog sinyalini 0 VDC veya 0 mA maksimum degerine ayarlayin.

20. Bagli fan, analog giris moduna (artan / azalan) bagl olarak minimum hizda veya
maksimum hizda ¢alisir.

21.KAPALI seviyesi etkinlestirilirse ve artan analog giris modu secilirse, motor
calismayi durdurur.

22. KAPALI seviyesi etkinlestirilirse ve giris sinyali KAPALI seviyesinin dederine
esitse, motorun hizi artan modunda minimum hiz olur ve algalan modunda da
maksimum hiz olur.

23. Kontrolér yukaridaki talimatlara goére calismazsa, kablo baglantilarinin ve
ayarlarinin kontrol edilmesi gerekir.
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24. Uniteyi actiktan sonra her iki LED'in de (Sek. 9) yanip séndiguni kontrol
edin. Yanip soniyorlarsa, Uniteniz Modbus agini tespit etmis demektir. Yanip
soénmiyorlarsa, baglantilari tekrar kontrol edin.

Sek. 9 iletisim algilamasi gdstergesi

1T &

el - = |

LED'Terin durumu yalnizca UGniteye enerji verildiginde kontrol edilebilir. Gerekli
glivenlik 6nlemlerini alin.

KULLANIM TALIMATLARI

CALISMA MODLARI

Modbus modunda parametreleri siz kontrol edersiniz: Modbus kayitlari yoluyla
Umaks, Umin, Kick start / Soft start, KAPALI seviyesi etkinlestir / devre disi birak
ve KAPALI seviyesi degeri.

Tek basina modunda parametreleri siz kontrol edersiniz: Donanim ayarlari (DIP
anahtari, duzenleyiciler, atlayicilar) yoluyla Umaks, Umin, Kick start / Soft start,
KAPALI seviyesi etkinlestir / devre disi birak ve KAPALI seviyesi degeri.

Normal moddda Kapali dizeyi devre disi ise, Soft start / Kick start sadece bir kez
uygulanir, kontrolére elektrik geldikten sonra; aksi halde, Soft start / Kick start,
kontroldr her agildiginda uygulanir.

Zamanlayict modu secildiginde, kontrolére uzaktan kontrol anahtarindan bir
titresimli kontrol sinyali gelir. Mantik modu secildiginde, kontrolére Ai girisinden bir
titresimli kontrol sinyali gelir.

Her iki modda - Zamanlayici modu ve Mantik modunda - titresim genisligi 30 ms'den
daha fazla olmalidir; aksi halde sinyal filtre edilir.

CALISMA LED GOSTERGESI
Sek. 10 daki yesil LED sirekli yandiginda, kontrolér normal modda calisiyor demektir.
Yanip sondiginde:

> kontrolér uzaktan kontrol modunda ¢alisiyor, veya
» KAPALI seviyesi etkinlestirildi ve analog giris sinyali KAPALI seviye degerinin
altinda.

Sek. 10 Calisma gostergesi
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MODBUS KAYIT HARITALARI

GiRiS KAYITLARI

Veri tipi Aciklama Veri Degerler

100 100VBE
1 ?gvailyoegsgirig unsigned int. Secilen analog giris tipine bagli olarak analog giris degeri. 0-—100 0= ! altreglg
100 = 20,0 mA
2 Akim ¢ikis voltaj igned int Gercek cikis voltaj o 30% %30 U3
1im ¢ikis voltaji unsigned int. ergek cikis voltaji = s
stids vottal g cek ctis vortal 30-100  43g= % 100 Us
3 Analog giris tipi unsigned int. Secilen analog girisin turd 0-—1 [1) z OO—_1200VnE1)é
0= 10—0VDC
4 Artan / Azalan giris unsigned int. Secilen analog giris tipine bagl olarak artan veya azalan 0—1 1= 0_10\>/e3(a:
modu analog giris modu. 0= 20—0 mA
1= 0—20 mA
5 %algasiilmum cikig unsigned int. Maksimum gikis voltaji 75—100 1(7)(5) z o/:/“1 8[5) Hg
6 %Ilqclarﬂum cikis unsigned int. Minimum cikis voltaji: 30-70 ;8 z % %8 Hg
7 5€£2=L§$¥iyeyi unsigned int. Seviye disi etkinlestirmeyi saglar 0—-1 [1) z Deerg('ﬁ]'
Artan mod:
Voltaj

0= 0VD
400 = 4,0 vDC
Akim
208 = 8 8 mﬁ

; o ; f Secilen analog giris tipine ve artan_/ azalan analog giri 0—40 B 2 m
8 Kapali seviye degeri unsigned int. moduna bagll%lgra kappall seviye degeri. g aims 60—100 Azalan mod
Voltaj

100 = 10,0 VD
60 = 6,0 VDC
Akim
100 = 20,0 mA
60 = 12,0 mA
9 ;'L'anl'ub; labr;%ll%r/mglg unsigned int. Hizli baslatmayi veya yumusak baslatmayi secer 0—1 ? z ?(?EIE g%gﬁ
10 gizria;i(tan kumanda hgigned int. Uzaktan kumanda girisi 0—1 [1) z Deer&'ﬁ.\'
12 L1 kontrold unsigned int. L1 kontrold 0-—1 ?z Ka 3{('
13 Alarm LED'i unsigned int. Alarm LED'i 0—1 9z Ka SL‘
AGIK/Bekleme aned i . 90z Kapal
14 LED'i unsigned int. ACIK/Bekleme LED'i 0—-2 1= cik
2= Bekleme

15-20 Rezerve, 0 verir

TUTMA KAYITLARI

icindekiler tablosuna doniis

Veri tipi Aciklama Veri Varsayilan Degerler
(leagjem)“agipeizi unsigned int.  Modbus cihaz adresi 1-247 1
1= 9.600
g’le%det:fs baud unsigned int.  Modbus iletisimi baud degeri 1—4 2 % - ;1,812;88
4= 57.600
o . . . 0= 8N1
Modbus paritesi unsigned int.  Eslik kontrol modu 0-2 1 5 = gg}
Uriin tipi unsigned int.  Aygit tard (Salt okunur) MVSS{E%;
HW versiyonu unsigned int.  Cihazin donanim versiyonu(Salt okunur) XXXX 0x 0300 = HW VerSiE?SS
FW versiyonu unsigned int.  Aygit yaziliminin stram (Salt okunur) XXXX 0x0140 = Fw versiyﬁgg
: . Modbus kontrolind  etkinlestirir ve DIP 0= Bagimsiz mod
Galisma modu unsignedint.  3n3htarini ve duzelticileri devre§d|§| birakir 0-1 0 1= Modbus mody
; ikt Gzerinde dogrudan kontrol saglar._Her -
%I'llf.ﬁ'ay' gecersiz unsigned int. (z;aman a arlanab/jllgr. Yalnizca tutma kagydl 7’nin 0—1 0 ? = Deert(?(IiSr:
ayari 1 olarak secilmisse etkindir.
Rezerve, 0 verir
Cihazin analo iris tipini secer. Her zaman -
Analog giris tipi unsigned int.  ayarlanabilir. alrg712(_§q tu?tma ka%/d/ 7’'nin ayan 1 0—-1 1 (1) - 00—_1200Vn6é
olarak secilmisse etkindir.
Artan / azalan abnalo% gjrif modu. Secilen (1) z 6__8 VBE
Artan / azalan unsigned int. @nalog giris tipine ‘“baghdir. Her zaman 0—1 1 veva
analog giris modu 9 ' a%/arlanabl]lr. Yalnizca tutma kaydi 7'nin ayari 1 0= 20—0 n¥A
olarak secilmisse etkindir. 1= 0—20 mA
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; Maksimum ayarlanabilir ¢ikis voltaji. Her zaman -
Maksimum cikis B : A s 75 = % 75 Us
13 i unsigned int.  ayarlanabilir. Yalnizca tutma kaydi 7’nin ayar 1 75—100 100 -
voltaji g olarak secilmisse etkindir. 4 v 100 = % 100 Us
o Minimum ayarlanabilir ¢ikis voltaji._Her zaman -
Minimum ¢ikis ] : ay CIKIS A 30= % 30 Us
14 i unsigned int.  ayarlanabilir. Yalnizca tutma kaydi 7’nin ayarn 1 30-70 30 -
voltajt: g olarak secilmisse etkindir. 70 = % 70 Us
ey Seviye disi etkinlestirmeyi saglar. Her zaman -
15 Etalgmgs%vrlyeyl unsigned int.  ayarlanabilir. YalniZzca tutma Kaydi 7, 1 olarak 0—1 0 ?; Deert(?(lﬁ:
2 ayarlanmissa etkindir.
Artan mod:
Volta&'
0= 0VD
40 = 4,0 vDC
0 GKIIR
Seviye disi deder. Secilen analog giris tipine ve = mA
Kapall seviye : . artax /azﬁalangunalagg iris modugng bgg'llglr. Her —40 40= 8,0 mA:
16 pall unsigned int 1 j1e 0
degeri * zaman ayarlanabilir” Yalnizca tutma kaydi 7’nin 60—100 Azalan mod
ayari 1 olarak secilmisse etkindir. Voltai
100 = 10,0 VD
60 = 6,0 VDC
Akim
100 = 20,0 mA
60 = 12,0 mA
Hizli baslangig Hizli baslatmayl veya yumusak baslatmayi —
17 /yumusak unsigned int.  secer. Hér zaman ayarlanabilir. Yalnizca tutma 0—1 1 ? z ?(?cflg :Eg{%
baslangig kaydi 7'nin ayari 1 olarak segilmisse etkindir.
Hizli baslangig Sirevi i -
: . yi ayarlar. Her zaman ayarlanabilir. Yalnizca _ 0= Os
18 égglg]r:]glagksmesi unsignedint. ¢ ;rmg kaydi 7, 1 olarak ayarlanmissa etkindir. 0-60 10 60 = 60s
Uzaktan kumanda giris modunu ayarlar. Secilen
19 Uzaktan kumanda |, cignedint. f/2ll baslatma veya'yumusak baslatma moduna 0—1 0 0= Normal mod
islevi 9 * baglidir, Her zaman ayarlanabilir. Yalnizca tutma 1= Zamanlayict modu
kaydi 7'nin ayari 1 olarak secilmisse etkindir.
Atnagog giris fitgle\{in;:, a ar[?z.’ Secilen kick 0 N l d
; . . start veya soft start'a baghdir, Her zaman = ormal mo
20 Analog giris islevi  unsigned int. & 2 POV S0 F e aydi 7'nin ayarr 1 0-1 0 1= Mantik modu
olarak segilmisse etkindir.
Uzaktan kumanda girisi ile Zamanlayici modu
veya analog giris ile Mantik modu secildiginde
21 Caligma igned int ﬁlhEZI? g?lllg.m?tsutrestln|"ayar.l'ar.lga,llgm?(ts,urgsu 0—200 60 0= 0s
unsigned int. ick start /'soft start sure sirelerine ektir. Her - -
zamanlayici g zaman ayarlanabilir. Yalnizca 7 ve 19 veya / 200 = 200s
ve 20 numarali kayitlar 1 olarak ayarlanmissa
etkindir.
22-30 Rezerve, 0 verir
: Analog cikis icin degeri gecgersiz kilin. Her 0= % 0 Us
31 %I'llﬂfagdeg?gfi'z unsigned int.  zaman ayarlanabilir. Yalnizca tutma kaydi 8'in 30—1 0% 0 30= % 30 Us
9 ayari 1 olarak secilmisse etkindir. 100 = % 100 Us
32-40 Rezerve, 0 verir
Seri hat tzerinden Modbus hakkinda daha fazla bilgi edinmek istiyorsaniz, lutfen su adresi ziyaret edin: https://modbus.org/docs/Modbus_over_serial_line
V1_02.pdf

Giris kayitlari (Bkz. Tablo 1 Modbus kayit haritalari)

Giris kayitlari salt okunurdur. Tablo 1, verilerin giris kayit boliminde nasil
diizenlendigini gdstermektedir. Olcilen veriler adres 1'den baslar ve adres 14 ile
biter. Diger giris kayitlari kullanilmaz. Adreslendiklerinde O verirler.

Tum veriler "Giris Kayitlarini Oku" komutu ile okunabilir. Tablo 1, her bir kayit igin
dénddrilen verinin tirindn ne oldugunu ve nasil yorumlanmasi gerektigini gdsterir.
Ornegin: giris kaydi 1'de “300” oldugunda, bu 6lgiilen analog giris sinyalinin 3,0 VDC
(veya 6,0 mA) oldugunu gosterir, giris kaydi 2’de “50” oldugunda, ¢ikis voltaji % 50
Us'dir(115 VAQ).

Giris kaydi 1, olcllen analog giris sinyalinin mevcut dederini gosterir. Bu deger,
secilen analog giris tipine baglidir. Voltaj girisi secildiginde degerler 0—1.000
(0—10,0 VDC araliginda degisir. Akim girisi secildiginde, degerler 0—1.000 (0—
20,0 mAaraliginda degisir.

Giris kaydi 2, cikis voltajinin mevcut degerini gosterir. Bu giris kaydi, cikis gecgersiz
kilma kontrolu (kayit 8'i tutma) etkinlestirilmisse, tutma kaydi 31 ile gegersiz kilinir.
Cikis gecersiz kilma kontroli devre disi birakildiginda, bu giris kaydi, secilen ¢alisma
moduna gore c¢ikis voltajinin degerini gosterir. Cikis voltaji degerleri % 30—100 Us
(69—230 VAC) arasinda degisir. “0” (0 VAC) okumasi, denetleyicinin kapali oldugunu
gosterir.

Giris kaydi 3, analog giris sinyalinin tirinu gosterir. Bu giris kaydi, tutma kaydi
11 ile veya donanim ayariyla DIP anahtarinin 4 konumu ile tanimlanir. Degerler “0”
(0—20 mA icin) veya “1” (0—10 VDC i¢in) seklindedir.

Giris kaydi 4, analog girisin secilen modunu gosterir. Bu giris kaydi, secilen calisma
moduna gore tutma kaydi 12 veya DIP anahtarinin 1 konumunun donanim ayari (Sek.
4 ile tanimlanir. Degerler “0”' (azalan mod icin) veya “1"dir (artan mod icin).
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Giris kaydi 5, maksimum ckis voltajinin  degerini  gdsterir.  Bu
giris  kaydi tutma kaydi 13 veya Maks. duzelticinin  (Sek. 6)
donanim ayarl tarafindan tanimlanir. Kayit degerleri 75—100
(% 75—100 Us VAC) araligindadir.

Giris kaydi 6, minimum cikis voltajinin degerini gésterir. Bu giris kaydi, secilen
calisma moduna gére, tutma kaydi 14 veya Min. dizelticinin (Sek. 7) donanim ayari
tarafindan tanimlanir. Kayit degerleri % 30—70 Us araligindadir.

Giris Kaydi1 7, kapali seviye durumu hakkinda bilgi verir. Bagimsiz modda, DIP
anahtarinin 2 konumu tarafindan ayarlanan degeri icerir (Sek. 4). Modbus modunda,
tutma kaydi 15'in de@erini icerir. “0” (devre disi) veya “1” (etkin) olabilir.

Giris Kaydi 8, kapali seviye degeri hakkinda bilgi verir. Bagimsiz modda, seviye disi
dizeltici tarafindan ayarlanan degeri icerir (Sek. 4). Modbus modunda, tutma kaydi
16 tarafindan ayarlanan degeri icerir. Bu deger, secilen analog giris tipine ve moduna
baglidir. Kayit degerleri O ile 40 (0—4,0 VDC /0—8,0 mA) ve 60 ile 100 (6,0—10,0VDC
/12,0—20,0 mA arasinda degisebilir. Degerler, segilen analog giris tipine ve moduna
baglidir.

Giris Kaydi 9, kick start veya soft start secimi hakkinda bilgi verir. Bagimsiz modda
deger, DIP anahtarinin 3 konumu tarafindan ayarlanan baslangic tipine karsilik gelir.
Modbus modunda, tutma kaydi 17 tarafindan ayarlanan degeri icerir. Kayit degerleri
“0"” (yumusak baslatma icin) veya “1” (hizli baslatma icin) seklindedir.

Giris Kaydi 10, uzaktan kumanda girisinin durumunu gosterir. Devre disi birakildiginda,
Unite normal calisma modunda ¢alisir. Uzaktan kumanda girisi etkinlestirildiginde,
denetleyici bekleme modundadir. Kayit degerleri “0” (devre disi icin) veya “1” (etkin
icin) seklindedir.

Giris Kaydi 12, dizenlenmemis cikis L1'in durumunu gosterir. Analog giris sinyali
kapall seviye degerinin altinda oldugunda (etkinlestirilmisse) veya uzaktan kumanda
girisi devre disi birakildiginda, dizenlenmemis ¢ikis L1'in ¢ikis voltaji “0” = KAPALI'dir
(0 VAC). Aksi takdirde “1” = Agik (230 VAC olur).

Giris Kaydi 13, alarm LED'inin ¢alisma durumunu gosterir. Kirmizi alarm LED'i
yandiginda, kayit degeri “1”dir. LED sondiginde, kayit degeri sirasiyla “0”dir.

Giris Kaydi 14, uUnitenin calisma durumunu gdsterir. Kayit degeri “0” (Kapali)
oldugunda, kontrolér kapatilir. On paneldeki ACIK / Bekleme LED'i kapali. Bakiniz
Sek. 10 Calisma gdstergesi.

Deger “1” (Acgik) oldugunda, kontrolér kontrol algoritmasina gore galisir ve analog
giris sinyali secilen kapali seviye degerinin tzerindedir (etkinlestirilmisse). ACIK/
Bekleme LED'i (Sek. 10) sirekli isik verir.

ACIK/Bekleme LED'i yanip soner ve kapali seviye etkinlestirildiginde ve analog giris
sinyali kapali seviye degerinin altinda oldugunda kayit degeri “2” (Bekleme) olur.

Tutma Kayitlari (Bkz. Tablo 1 Modbus kayit haritalari)

Bu kayitlar okuma/yazma kayitlaridir ve "Read Holding Registers”, "Write single
register” ve "Write Multiple Registers" komutlari ile yonetilebilirler. Farkl tirde
bilgiler iceren parcalar halinde dizenlenirler. Kullanilmayan kayitlar salt okunurdur.
Bu kayitlara yazmak, Modbus hata istisnasini vermez; Ancak, bu da hicbir seyi
degistirmez!

Bolim 1:
Bu bélim, tnite ve Modbus iletisim ayarlari hakkinda bilgiler icerir.

Tutma kaydi 1 kontrolérin Modbus ana Gnitesine yanit verdigi adresiicerir. Varsayilan
adres “1”'dir. Bunu iki sekilde degistirebilirsiniz:

» “1" adresi ile "Tek Kayit Yaz" komutunu génderin ve yeni adres degerini yazin.

» Sadece Unitenizi bir ana kontrolére veya PC uygulamasina baglayin ve “0”
adresine (Modbus yayin adresi) "Tek Kayit Yaz" komutunu goénderin ve yeni bir
adres degeri yazin.

Sonraki iki kayit (2 ve 3) Modbus ayarlarini icerir. Bu kayitlari degistirerek
iletisim ayarlarini degistirirsiniz. Varsayillan Modbus ayarlari, Modbus Protokol
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Spesifikasyonu'nda belirtildigi gibi 19200-E-1'dir.

Sonraki t¢ kayit (4, 5 ve 6) salt okunurdur. Donanim ve bellenim sturamleri hakkinda
bilgi icerirler.

Tutma kaydi 7 kontrolériin calisma modunu ayarlar. iki secenek vardir: Bagimsiz mod
ve Modbus modu. Bagimsiz modda, kontrolor tamamen analog giris sinyali ve secilen
donanim ayarlari tarafindan kontrol edilir. Modbus modunda, ayarlar Modbus ana
kontroldrd tarafindan kontrol edilebilir.

Tutma kaydi 8, cikis gecersiz kilma kontrold icin kullanilir. Bu ayar, ¢ikis voltajini
onceden secilmis bir degerle gecersiz kilmak igin kullanilir. Bu deger, entegre kontrol
algoritmasinin hesaplanan ¢ikis voltajina gére daha biyik 6ncelige sahiptir. Yalnizca
kick start / soft start cikis voltaji degerini degistirebilir.

Tutma kayitlar1 9 ve 10 kullanilmaz. Salt okunurdurlar.
Boliim 2:

Tutma kaydi 11 analog giris sinyali tipini ayarlar. Varsayilan deger “1”dir (0— 10 VDC);
“0”, 0—20 mA igindir.

Tutma kaydi 12 artan / azalan analog giris modunu tanimlar. Varsayilan deger “1”
0—10 VDC (artan voltaj sinyali) icindir. Kayit degerleri, voltaj sinyali secildiginde,
10—0VDCicin “0" ve 0—10 VDC icin “1”dir ve akim sinyali secildiginde, 20—0 mA icin
“0" ve 0—20 mA icin “1"dir.

Tutma kaydi 13, maksimum ¢ikis voltajini ierir. Varsayilan deger “100"dur (% 100
Us veya 230 VAC). Kayit degerleri 75—100 (% 75—100 Us) araliginda degisir.

Tutma kaydi 14 minimum cikis voltajini icerir. Varsayilan deger “30”dur (% 30 Us).
Kayit degerleri 30-70 (% 30—70 Us) arasinda degisir.

Tutma kaydi 15 kapali seviye durumunu ayarlar. Varsayilan deger “0”dir (devre disi).
“1" etkin icindir.

Tutma kaydi 16 kapali seviyeyi tanimlar. Varsayilan deger “0”dir (0 VDC). Bu deger,
secilen analog giris tipine ve moduna baglidir. Kayit degerleri, artan voltaj sinyali igin
0—40 (0—4,0 VDC) araliginda ve alcalan voltaj sinyali icin 60—100 (6,0—10,0 VDC)
araligindadir. Akim sinyali secildiginde, kayit degerleri artan sinyal icin 0—40 (0—
8,0 mA) ve azalan sinyal icin 60—100 (12,0—20,0 mA) araligindadir.

Tutma kaydi 17 kick start veya soft start’i ayarlar. Varsayilan deger “1"dir (kick
start); “0” yumusak start icindir.

Tutma kaydi 18 kick start veya yumusak start siresini icerir. Varsayilan deger
“10"dur (10 saniye). Kayit degerleri “0” ile “60" (0-60 saniye) arasinda dedisir. Bu
ayara yalnizca Modbus modunda erisilebilir.

Tutma kaydi 19 uzaktan kumanda giris islevini secer. Normal mod icin varsayilan
deger “0”dir. “1” degeri zamanlayici modu igindir. Bu ayara yalnizca Modbus modunda
erisilebilir. Kapali seviye modu, zamanlayici modunda kullanilmaz.

Tutma kaydi 20 analog giris islevini secer. Normal mod icin varsayilan deger “0"dir;
“1" mantik modu icindir. Bu ayara yalnizca Modbus modunda erisilebilir.

Tutma kaydi 21 islem zamanlayicisinin dederini ayarlar. Bu tutma kaydina yalnizca
zamanlayict modunda ve / veya mantik modunda erisilebilir. Varsayilan deger “60"tir
(60 saniye). Kayit degerleri O ile 200 (0-200 saniye) arasinda degisebilir. Bu ayara
yalnizca Modbus modunda erisilebilir. Calisma siresi, kick start / yumusak start
siresi ile islem zamanlayicisinin zaman degerinin toplamina esittir. Bir calisma siresi
sona erdiginde, yalnizca bir uzaktan kumanda girisi veya analog giris Uniteyi yeniden
baslatabilir.

Sonraki tutma kayitlari 22-30 kullanilmaz. Salt okunurdurlar.

Tutma kaydi 31 c¢ikis gecersiz kilma etkinlestirildiginde, Modbus modunda cikis
voltaji degerini gegersiz kilar. Gecersiz kilma dederi ayari, kick start veya soft start
secimi disindaki diger ayarlara bagl degildir. Varsayilan deger "0"dir (VAC). Kayit
degeri 30-100 (% 30—100 Us) araliginda degisebilir. Ayrica “0" olabilir (% 0 Us).

Son tutma kayitlari 32-40 kullanilmaz. Salt okunurdurlar.
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NAKLIYE VE DEPOLAMA

Darbelerden ve asiri kosullardan kaginin; orijinal ambalajinda saklayin.

GARANTI VE KISITLAMALAR

Uretim hatalarina kars! teslimat tarihinden itibaren iki yil. Yayin tarihinden sonra
trtunde yapilan her tirld modifikasyon ve degisikliklerden Gretici sorumlu degildir.
Uretici, bu verilerdeki herhangi bir baski hatasi ya da yanlistan sorumlu degildir.

BAKIM
Normal kosullarda bu Grin bakim gerektirmez. Kirlendiyse, kuru veya nemli bir bezle
temizleyin. Cok kirli olmasi durumunda, asindirici olmayan bir Grinle temizleyin. Bu
gibi durumlarda, tnite giic kaynagindan ayrilmalidir. Uniteye sivi girmemesine dikkat
edin. Sadece tamamen kurudugunda elektrigi tekrar baglayin.
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