DIFERANSIYEL BASINC
Pl KONTROLORU

HPSPX-2

Montaj ve kullanim talimatlari
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GUVENLIK VE ONLEMLER

Uriinle calismadan 6énce tim bilgileri, veri sayfasini, Modbus haritasini, montaj ve
calistirma talimatlarini okuyun ve kablolama ve baglanti semasini inceleyin. Kisisel
@ ve ekipman givenliginiz ve optimum Grin performansi icin, bu Grind kurmadan,
kullanmadan veya bakimini yapmadan dnce icerigi tam olarak anladiginizdan emin

olun.
Guvenlik ve lisanslama (CE) nedenleriyle, Grinin izinsiz donustirdlmesi,
modifikasyonu ve/veya degistirilmesi kabul edilemez.

Uriin, asin sicakliklar, dogrudan giines I1sigi veya titresim gibi anormal kosullara
:d; A (vm)) V\“ﬁ %) maruz birakilmamalidir. Yiksek konsantrasyonda kimyasal buharlara uzun sire
< 6 maruz kalmak Urin performansini etkileyebilir. Calisma ortaminin mdmkadn

oldugunca kuru oldugundan emin olun; bugulasmadan kaginin.

Tdm kurulumlar yerel saglik ve givenlik ydnetmeliklerine ve vyerel elektrik
w standartlarina ve onaylanmis kodlara uygun olmalidir. Bu Grin sadece Grin ve
guvenlik onlemleri hakkinda uzman bilgisi olan bir mihendis veya teknisyen

tarafindan kurulabilir.

Enerijili elektrikli parcalarla temastan kacinin. Uriini baglamadan, bakim yapmadan
veya onarmadan dnce daima gi¢ kaynaginin baglantisini kesin.

=

Uriine her zaman uygun gii¢c kaynagini uyguladiginizdan ve uygun kablo boyutu
ve Ozelliklerini kullandiginizdan emin olun. Tdm vidalarin ve somunlarin iyice
sikildigindan ve sigortalarin (varsa) iyi takildigindan emin olun.

¥

Ekipman ve ambalajlarin geri donisimi dikkate alinmali ve bunlar yerel ve ulusal
mevzuat / yénetmeliklere uygun olarak bertaraf edilmelidir.

=

Yanitlanmayan herhangi bir sorunuz olmasi durumunda, lGtfen teknik desteginizle
iletisime gecin veya bir uzmana danisin.

)
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URUN ACIKLAMASI

HPSPX -2 serisi, analog / modilasyonlu ¢ikish yiksek ¢ozintrlikli diferansiyel basing
kontrolérleridir. Kapanma dnleme islevine sahip entegre Pl kontrold, EC motorlar/
fanlari dogrudan kontrol etme olanagi sunar. Cok gesitli uygulamalar icin tasarlanmis
tamamen dijital, son teknoloji Grind bir basing transdiseri ile donatilmistir. Sifir
noktasi kalibrasyonu ve Modbus kayitlarinin sifirlanmasi, somut tepkili (tact) bir
switch gerceklestirilebilir. Tum parametrelere Modbus RTU (zerinden erisilebilir.
(3SModbus yazilimi veya Sensistant).

URUN KODLARI

Uriin kodu Gii¢ kaynag: Baglanti Aralik, Pa
HPSPF-1K0-2 0—1.000 Pa
HPSPF-2K0-2 0—2.000 Pa
18—34 VDC 4 telli (ayr topraklamali ’
HPSPF-4K0-2 (@yri top ) 0—4.000 Pa
HPSPF-10K -2 0-10.000Pa
HPSPG-1KO0-2 B34vDC / 0—1.000 Pa
HPSPG-2K0-2 B . 0—2.000 Pa
15—24 VAC £ 3 telli (ortak topraklamali)
HPSPG-4K0-2 ¢ g 0—4.000 Pa
HPSPG-10K -2 0—10.000 Pa

AMACLANAN KULLANIM ALANI

® HVAC uygulamalarinda diferansiyel basing, hava akis hacmi veya hava akis hizi
6lcimU ve kontrold

® Temiz odalarda diferansiyel basing / hava akisi izleme ve kontroli

® Temiz hava ve agresif olmayan, yanici olmayan gazlar

® Dahili yuksek ¢dzundrlikly dijital differansiyel basing sensori
= Wind-up 6nleme islevi ve otomatik ayarlama isleviyle Pl kontrold

= Diferansiyel basing, hava akis hacmi veya hava hizi arasinda aktif ayar noktasi
secimi

= Hava akis hizi Modbus RTU ile dlculebilir (harici bir PSET-PTX-200 Pitot tupu
baglanti seti kullanilarak).

® Minimum ve maksimum ¢ikis degeri secimi

= Secilebilir analog / dijital ¢ikis: 0—10 VDC / 0—20 mA / PWM (acik kollektor tipi):
» 0—10 VDC modu: min. yik 50 kQ (RL 2 50 kQ)
» 0—20 mA mA modu: maks. yik 500 Q (RL £ 500 Q)
» PWM modu: PWM Frekansi: 1 kHz, min. yuk 50 kQ (RL 2 50 kQ)

® Cesitli calisma araliklari ve dlcim araliklari

m Secilebilir tepki stresi: 0,1—10 sn

® Uygulanan K faktoru

® PWM cikisi icin secilebilir dahili voltaj kaynagi: 3,3 veya 12 VDC

® Modbus RTU uzerinden diferansiyel basing, hava hacmi veya hava hizi okumasi
® Secilebilir minimum ve maksimum calisma araliklari

= Maksimum gl¢ tiketimi:
» HPSPF -2: 1,8 W
» HPSPG -2: 1,68 W
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= Normal ¢alisma sirasinda nominal gi¢ tiketimi:
» HPSPF -2: 1,35 W
» HPSPG -2: 1,26 W

® |maks:
» HPSPF -2: 75 mA
» HPSPG -2: 70 mA

= Modbus kayitlarini sifirlama fonksiyonu (fabrika 6n ayar degerlerine)

® Denetleyici durum gostergesiicin dort LED

® Modbus RTU iletisimi

m Fiziksel tepkili switch araciligiyla sensor kalibrasyon proseduri
= Aliminyumdan basingli baglanti nozullari

® Hassasiyet: calisma araliginin * % 2'si

® Koruma sinifi: IP65

® Calisma ortam kosullari:

> Sicaklik: -5— 65 °C

» Bagil nem: < % 95 rH (yogusmasiz)
® Depolama sicakhgi: -20—70 °C

STANDARTLAR
= Alcak Voltaj Direktifi 2014/35/EC ce
= EMC Direktifi 2014/30/EC: EN 61000-6-3:2007/A1:2011/AC:2012
®» WEEE Direktifi 2012/19/EC
® RoHs Direktifi 2011/65/EC
CALISMA SEMASI
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KABLOLAMA VE BAGLANTILAR

HPSPF -2 | HPSPG -2
VIN 18—34 VDC 18—34 VDC 15—24 VAC* % 10
GND Topraklama Ortak topraklama AC ~
A Modbus RTU (RS485), sinyal A
/B Modbus RTU (RS485), sinyal /B
AO1 Analog /modilasyonlu ¢ikis (0—10 VDC 7 0—20 mA / PWM)
GND Topraklama AO Ortak topraklama
Baglantilar Yayli kontak terminal bloklari, kablo kesiti: 1,5 mm?

G tipi drinlerin ortak topraklamasini asla DC gerilimi ile ¢alisan diger cihazlara

baglamayin. Modbus agindaki bir dnite ile AC gic¢ kaynagi kullaniliyorsa, GND
A DlKK AT tern:linali agdaki diger tnitelere veya CNVT-USB-R5485 dénustirici araciligryla
BAGLANMAMALIDIR. Bunu yapmak, iletisim yari iletkenlerinde ve / ya da

bilgisayarda kalici hasara neden olabilir!

ADIM ADIM MONTAJ TALIMATLARI

HPSPX-2 diferansiyel basinci Pl kontrolérini monte etmeye baslamadan &nce,
“Giivenlik ve Onlemler”i dikkatle okuyun. Kurulum icin piriizsiiz, saglam bir yiizey
secin (duvar, panel vb.)ve su adimlari takip edin:

1. Cikarmak igin kutunun 6n kapagini sékin.

2. Sek. 1 Montaj boyutlari’'nda gosterilen montaj boyutlarina ve Sek. 2 Montaj
konumu’na bagli kalarak kutuyu yiizeye uygun sabitleyicilerle tutturun.

Sek. 1 Montaj boyutlari Sek. 2 Montaj konumu

3. Kabloyu kablo rakorundan gegirin.

4. Sek.3 Baglantilar'da gosterildigi gibi ve “Kablolama ve baglantilar” bolumindeki
bilgilere bagli kalarak baglayin.
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NOT

G: 18—34 VDC / 15—24 VAC A /B

%+10 Analog / modiilasyonlu (PWM) cikis
k F: 18—34 VDC 0—10VvDC/0—20 mA / PWM

Guc kaynag| I ' Modbus RTU !

5. Nozullari boruya baglayin.
6. On kapadi geri takin ve vidalarla sabitleyin.
7. Gug kaynagdini agin.

Sensér kalibrasyonu ve Modbus kayit sifirlama prosedirleri icin “KULLANIM
TALIMATLARI” béliimtine bakin. ilk kullanimdan énce senséri mutlaka kalibre edin.

PWM voltaji secimi:

= Dahili kaldirma direnci (JP1) baglandiginda, voltaj kaynagi Modbus tutma kaydi 48
yoluyla ayarlanir, yani 3,3 VDCveya 12 VDC. Bkz. Sek. 4 Kaldirma direnci atlayicisi 1.

Sek. 4 Kaldirma direnci atlayicisi 1

= JP1 bagli olmadiginda, cikis tipi Agik kollektordur. Bkz. Sek. 5 PWM (Acik kollektdr)
baglantisi

® Yalnizca JP1 bagliolmadiginda ve analog ¢ikis (AO1) PWM ¢ikisi olarak atandiginda
(Tutma kaydi 40 araciligiyla - asagidaki Modbus Haritalarina bakin), harici bir
cekme direnci kullanilir.

Sek. 5 PWM (Acik kollektor) baglantisi
s

( Harici kaldirma
] v direnci
(10—100 kQ)
S

alog / modiilasyonlu (PWM) /
cikis \
\ 0—10VDC /0—20 mA/ PWM

Opsiyonel ayarlar

Dogru iletisimi saglamak icin, NBT'nin, Modbus RTU agindaki yalnizca iki cihazda
etkinlestiriimesi gerekir. Gerekirse, NBT direncini 3SModbus veya Sensistant
araciligiyla etkinlestirin (Tutma kaydi 41).
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Ornek 1

Ornek 2
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Bir Modbus RTU aginda, iki veri yolu sonlandiricisinin (NBT) etkinlestirilmesi gerekir.

KURULUM TALIMATLARININ DOGRULANMASI

Sek. 6 Gu¢ / Modbus iletisimi gdstergesi'nde gosterildigi gibi strekli yesil LED
gostergesi cihaza elektrik geldigini gésterir. LED1 yanmiyorsa, baglantilar tekrar
kontrol edin.

Sek. 6 Gic¢ / Modbus iletisim gdstergesi'nde gosterildigi gibi yanip sénen LED1
gbstergesi Unitenin bir Modbus agi algiladigi anlamina gelir. LED1 yanmiyorsa,
baglantilar tekrar kontrol edin.

Sek. 6 Gii¢ / Modbus iletisim gdstergesi

LED'lerin durumu yalnizca (initeye enerji verildiginde kontrol edilebilir. ilgili
guivenlik 6nlemlerini alin.

KULLANIM TALIMATLARI

Kalibrasyon prosediiri:

1. Piskirtme uclarini ayirin.
2. Kalibrasyon islemini baslatmak icin iki secenek vardir:

3. Tutma kaydi 49'a “1” yazin veya basili devre kartindaki yesil LED2 ve sari LED3
iki kez yanip sénene kadar 4 saniye basili tutun ve birakin (bkz. Sek. 7 Sensér
kalibrasyonu ve Modbus kayit sifilama anahtarn ve géstergesi).

4. 2 Saniye sonra yesil LED2 ve sari LED 3, kalibrasyon prosediriunin bittigini
belirtmek icin bir kez daha iki kere yanip séner.

Nozullarin bos ve baglantisinin kesilmis oldugundan emin olun.
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Modbus kayitlari reset prosediir

1. Baskili devre kartindaki yesil LED1 ve sari LED4 iki kez yanip sénene kadar SW1
digmesine basin ve her iki LED de Gg kez tekrar yanip sénene kadar digmeyi
basili tutun (bkz. Sek. 7 Sensér kalibrasyonu ve Modbus kayit, sifilama, somut
tepkili anahtar ve géstergesi).

2. Modbus kayitlari varsayilan degerlerine geri yuklenir (fabrikada ©6nceden
ayarlanmis).

Sek. 7 Sensor kalibrasyonu ve Modbus kayit sifirlama somut tepkili switch ve

gostergeler

& PCB uzerindeki her iki LED de iki kez yanip sénene kadar digmeyi basili tutun ve
E/ NOT her iki LED de (¢ kez tekrar yanip sénene kadar basili tutun. Her iki LED de lc¢ kez
tekrar yanip sénmeden énce digme serbest birakilirsa, sensér Modbus kayitlar

sifirlama proseddrd yerine bir kalibrasyon prosediiri gerceklestirmis olacaktir.

iletisim tutma kayitlar sifirlama prosediirii:

1. Cihaza gig verilirken atlayiclyr P4 konektorinin 2 ve 4 numarali pimlerine 20
saniyeden fazla sireyle yerlestirin. (Bkz. Sek. 8 Modbus tutma kayd: sifilama
atlayicisi).

Sek. 8 Modbus tutma kaydi sifirlama atlayicisi

uabh wWNH

2. 1'den 3'e kadar Modbus iletisim tutma kayitlari varsayilan degerlere sifirlanir.
3. Atlayicyi gikarin.

A DlKKAT Puskirtme uclarinin bos oldugundan ve bagl olmadigindan emin olun.

LED gdstergeleri (Bkz. Sekil 9):

1. Yesil LED1 yandiginda, giic kaynag yeterlidir, ancak aktif Modbus iletisimi
yoktur; yanip séniyorsa, Modbus RTU iletisimi etkindir.

2. Yesil LED2 yandiginda, dlcilen diferansiyel basing, hava hacmi veya hava hizi
minimum aciklik ile maksimum aciklik arasinda stabilize edilir.

3. Sari LED3 yandiginda, 6lcilen diferansiyel basing, hava hacmi veya hava hizi
minimum veya maksimum aciklik esigini agsmistir.

4. Kirmizi LED4 yanip sonduginde sensor elemaninda bir sorun vardir.

5. Kirmizi LED4 surekli yandiginda, diferansiyel basing, hava hacmi veya hava hizi
minimum veya maksimum alarm esigini asmistir.
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Sek. 9 LED godstergeler
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6. Sensor elemani ariza gostergesi:
Sensor elemaninin arizalanmasi veya onunla iletisimin kesilmesi durumunda
kirmizi LED4 yanip séner.

Otomatik ayar fonksiyonu

Otomatik ayar islevi, sistem yanitina gére Kp ve Ti parametrelerini hesaplar. Tutma
kaydi 36'ya “1” yazmak, otomatik ayar prosediruni baslatir. Tamamlandiginda,
HPSPX -2 denetleyicisi 36 numarali tutma kaydina otomatik olarak “0” yazar ve Kp
ve Ti'nin yeni degerlerini girerek 34 ve 35 numarali tutma kayitlarini gegersiz kilar. Bir
kez baslatildiktan sonra, denetleyici agikken Otomatik ayar prosediri durdurulamaz.
Ancak HPSPX -2 yeniden baslatilirsa, otomatik ayar iptal edilir.

Otomatik ayarislevi, iyi sistem performansi icin gerekliolan Kp ve Ti parametrelerini
hesaplar. Bununla birlikte, Pl kontroli hakkinda kapsamli bilgiye sahipseniz, bu
parametreleri Modbus tutma kayitlari 34 ve 35'e yazarak degistirebilirsiniz.

NAKLIYE VE DEPOLAMA

Darbelerden ve asiri kosullardan kaginin; orijinal ambalajinda saklayin.

GARANTI VE KISITLAMALAR

Uretim hatalarina kars! teslimat tarihinden itibaren iki yil. Yayin tarihinden sonra
i_J_rUnde yapilan her tirli modifikasyon ve degisikliklerden Gretici sorumlu degildir.
Uretici, bu verilerdeki herhangi bir baski hatasi ya da yanlistan sorumlu dedgildir.

Normal kosullarda bu Griin bakim gerektirmez. Kirlendiyse, kuru veya nemli bir bezle
temizleyin. Cok kirli olmasi durumunda, asindirici olmayan bir Grinle temizleyin. Bu
gibi durumlarda, iinite giic kaynagindan ayriimalidir. Uniteye sivi girmemesine dikkat
edin. Sadece tamamen kurudugunda beslemeye yeniden baglayin.

www.sentera.eu

icindekiler tablosuna déniis




	SAFETY AND PRECAUTIONS
	PRODUCT DESCRIPTION
	ARTICLE CODES
	INTENDED AREA OF USE
	TECHNICAL DATA
	STANDARDS
	OPERATIONAL DIAGRAM
	WIRING AND CONNECTIONS 
	MOUNTING INSTRUCTIONS IN STEPS
	VERIFICATION OF INSTALLATION INSTRUCTIONS
	OPERATING INSTRUCTIONS
	TRANSPORT AND STORAGE
	WARRANTY AND RESTRICTIONS
	MAINTENANCE

