DIFERANSIYEL
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GUVENLIK VE ONLEMLER

Uriinle calismadan 6énce tim bilgileri, veri sayfasini, Modbus haritasini, montaj ve
calistirma talimatlarini okuyun ve kablolama ve baglanti semasini inceleyin. Kisisel
@ ve ekipman givenliginiz ve optimum Grin performansi icin, bu Grind kurmadan,
kullanmadan veya bakimini yapmadan dnce icerigi tam olarak anladiginizdan emin

olun.
Guvenlik ve lisanslama (CE) nedenleriyle, Grinin izinsiz donustirdlmesi,
modifikasyonu ve/veya degistirilmesi kabul edilemez.

Uriin, asin sicakliklar, dogrudan giines I1sigi veya titresim gibi anormal kosullara
:d; A (vm)) V\“ﬁ %) maruz birakilmamalidir. Yiksek konsantrasyonda kimyasal buharlara uzun sire
< 6 maruz kalmak Urin performansini etkileyebilir. Calisma ortaminin mdmkadn

oldugunca kuru oldugundan emin olun; bugulasmadan kaginin.

Tdm kurulumlar yerel saglik ve givenlik ydnetmeliklerine ve vyerel elektrik
w standartlarina ve onaylanmis kodlara uygun olmalidir. Bu Grin sadece Grin ve
guvenlik onlemleri hakkinda uzman bilgisi olan bir mihendis veya teknisyen

tarafindan kurulabilir.

Enerijili elektrikli parcalarla temastan kacinin. Uriini baglamadan, bakim yapmadan
veya onarmadan dnce daima gi¢ kaynaginin baglantisini kesin.

=

Uriine her zaman uygun gii¢c kaynagini uyguladiginizdan ve uygun kablo boyutu
ve Ozelliklerini kullandiginizdan emin olun. Tdm vidalarin ve somunlarin iyice
sikildigindan ve sigortalarin (varsa) iyi takildigindan emin olun.

¥

Ekipman ve ambalajlarin geri donisimi dikkate alinmali ve bunlar yerel ve ulusal
mevzuat / yénetmeliklere uygun olarak bertaraf edilmelidir.

=

Yanitlanmayan herhangi bir sorunuz olmasi durumunda, lGtfen teknik desteginizle
iletisime gecin veya bir uzmana danisin.

)
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URUN ACIKLAMASI

HPS-M--LP serisi, ¢ok cesitli uygulamalar icin tasarlanmis tamamen dijital bir basing
donusturucuyle donatilmis diferansiyel basing vericileridir (-125—125 Pa). Hava hizi
okumasi, harici bir Pitot tipi baglanti seti baglanarak elde edilebilir. Modbus Gzerinden
gu¢ saglanir ve parametrelere Modbus RTU (3SModbus yazilimi veya Asistani)
Uzerinden erisilebilir.

URUN KODLARI

Maksimum gii¢g Nominal gii¢
tiiketimi tiilketimi

‘Imaks Calisma araligi

Gii¢ kaynagi ET EL

HPS-M--LP 24 VDC, PoM FIEIS) Upei Tl 1TW 075W| 40mA| -125—125 Pa
RJA45 konektoru

AMACLANAN KULLANIM ALANI

m HVAC uygulamalarinda diferansiyel basing, hava hizi veya hacim akis 6lcimi

® Asiri basinch uygulamalar: pargacik kirlenmesini 6nlemek icin temiz odalar veya
yangin givenligi icin merdivenler

® Distk basing uygulamalari: restoran mutfaklari ve biyolojik tehlike bulunan
laboratuvarlar

= Hacim akisi uygulamasi: binalar icin minimum yasal havalandirma oraninin (m3/s)
saglanmasi

TEKNIK BILGILER

® RJ45 soketi (Modbus tzerinden Gig)

® Dahili yiksek ¢dzunirlukla dijital differansiyel basing sensori

= Hava hizi Modbus RTU ile élculebilir (harici bir PSET-PTX-200 Pitot tipu baglanti
seti kullanilarak)

Minimum diferansiyel basing araligi dagiimi 5 Pa

Minimum hacim akis araligi dagilimi: 10 m3/s

Minimum hava hizi araligi dagilimi: 1 m/sn

Secilebilir tepki stresi: 0,1—10 sn

Uygulanan K faktoru

Modbus RTU lzerinden diferansiyel basinci, hacim akisi veya hava hizi okumasi
Secilebilir minimum ve maksimum calisma araliklari

Modbus kayitlarini sifirlama fonksiyonu (fabrika én ayar degerlerine)
Verici durum géstergesi i¢cin dort adet LED

Modbus RTU iletigimi

Fiziksel tepkili switch araciligiyla sensor kalibrasyon prosediri
Aliminyumdan basinc¢l baglanti nozullari

Dogruluk: % 2 calisma araliginin

Calisma ortam kosullar::

> Sicaklik: -5—65 °C

> Bagil nem: <% 95 rH (yogusmasiz)

® Depolama sicakhgi: -20—70 °C
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STANDARTLAR
= EMC Direktifi 2014/30/EC: ce
» EN 61326-1:2013 Olciim, kontrol ve laboratuvar kullanimi icin elektrikli ekipman
- EMC gereksinimleri - Bolim 1: Genel gereksinimler
» EN 61326-2-3:2013 Olciim, kontrol ve laboratuvar kullammi icin elektrikli
ekipmanlar - EMC gereksinimleri - Béliim 2-3: Ozel gereksinimler - Entegre veya
uzaktan sinyal kosullandirmali transdiserler icin test konfigirasyonu, calisma
kosullari ve performans kriterleri
= WEEE Direktifi 2012/19/EC
® RoHs Direktifi 2011/65/EC
CALISMA SEMASI
Minimum Minimum Maksimum Maksimum
A aralik uyari uyari aralik

'
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Aralik disinda

LED4 AGIK
Aralik disinda

LED4 ACIK

Aralik icinde
LED2 ACIK
LED3 ACIK

Uyan

Olgilen deger (basing, hacimsel akis veya hava hizi) vs. ¢ikis Diferansiyel basing
Hacim akisi

Hava hizi

*Qlciilen degerin okunmasi yalnizca Modbus RTU araciliiyla mimkinddir.

KABLOLAMA VE BAGLANTILAR

RJA45 soketi (Modbus iizerinden Giic)

Pim 1
. 24 VDC Besleme gerilimi
Pim 2
Pim 3 e
. A Modbus RTU iletisimi, sinyal A
Pim 4
Pim 5 e
. /B Modbus RTU iletisimi, sinyal /B
Pim 6
Pim 7 o
. GND Topraklama, besleme gerilimi
Pim 8

www.sentera.eu

icindekiler tablosuna doniis



HPS-M--LP |2rnsives v /SENTERA

ADIM ADIM MONTAJ TALIMATLARI

Uniteyi monte etmeye baslamadan once, “Giivenlik ve Onlemler” bolimina
dikkatlice okuyun. Kurulum icin purtizsiiz, saglam bir ylzey secin (duvar, panel vb.)ve
su adimlar takip edin:

1. Cikarmak igin kutunun 6n kapagini sékin.

2. Muhafazayi, Sek. 1 'de gdsterilen montaj boyutlarina ve asagidaki Sek. 2'de
gosterilen dogru montaj konumuna bagl kalarak uygun baglanti elemanlar
araciligiyla yizeye sabitleyin.

Fig. 1 Montaj boyutlari Sek. 2 Montaj konumu

3. Kabloyu kablo rakorundan gegirin.
4. RJA45 kablosunu sikistirin ve sokete takin, bkz. Sek. 3 ve bélum “Kablolama ve
baglantilar”.

Sek. 3 Baglantilar
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5. Uclari kanala baglayin (bkz. Sek. 4). Uygulamaya bagl olarak, Gnitenin nozullarini
kanala baglamak icin 6zel bir baglanti seti kullanmaniz gerekir:

5.1 Diferansiyel basinc kontrol etmek icin PSET-QF veya PSET-PVC setini
kullanin (basing 6lgim Gnitenin varsayilan ayaridir);

5.2 Hacim akisini kontrol etmek icin PSET-PT Pitot tupd baglanti seti, PSET-
QF veya PSET-PVC baglanti seti kullanin. PSET-PT kullaniyorsaniz, kanal
kesit alanini [cm2] Modbus kaydi 63'e girmelisiniz. PSET-PVC igcin PSET-QF
kullaniyorsaniz, fanin K faktérind (fan /motor ureticisi tarafindan saglanan)
Modbus tutma kaydi 62'ye girin.

K faktorinin bilinmemesi durumunda, hacim akisi, bir kanal kesit alaninin
(tutma kaydi 63) hacim akisiyla carpimiyla hesaplanir (Pitot hava hizi (tutma
kaydi 64) etkinlestirilmeli ve Pitot tipu baglanmaldir).

5.3 Havahizini6lgmekicin PSET-PT setini kullanin ve tutma kaydi 64 araciligiyla
Pitot tiptu hava hizini etkinlestirin. Bu durumda fanin K faktord O olmalidir.

Sek. 4 Aksesuarlari baglama

Uygulama 1: PSET-PVC (veya PSET-QF) kullanarak fark Uygulama 2: PSET-PT kullanarak hacim akisini [m3/s] veya
basincinin [Pa] veya hacim akisinin [m3/s] dlciilmesi hava hizini [m/sn] dlgme

6. Giic kaynagini acin.

Sensor kalibrasyonu ve Modbus kayitlanini sifirlama prosedirleri icin “Kullanim
talimatlan” béliimine bakin. ilk kullanimdan énce senséri mutlaka kalibre edin.

Opsiyonel ayarlar

Dogru iletisimi saglamak icin NBT'nin Modbus RTU agindaki yalnizca iki cihazda
etkinlestirilmesi gerekir. Gerekirse, NBT direncini 3SModbus veya Sensistant (Tutma
kaydi 9) araciligiyla etkinlestirin.

Ornek 1 Ornek 2
Slave 1 —~ / Rx
.
i | \/\/ = & " dmD

([wer) [ l
P l Slaven | Slave 1 I ISlave 2] Slave n

www.sentera.eu

icindekiler tablosuna doniis




HPS-M--LP

DIFERANSIYEL BASING //$ENTERA

SENSORU CONTROLS

E/ NOT

E/ NoOT

Bir Modbus RTU aginda, iki veri yolu sonlandiricisinin (NBT) etkinlestirilmesi gerekir.

7. On kapadi geri takin ve vidalarla sabitleyin.

8. 3SModbus yazilimi veya SenteraWeb araciligiyla fabrika ayarlarini istediginiz
ayarlara gore oOzellestirin. Varsayilan fabrika ayarlari igin Grinin Modbus kayit
haritasina bakin.

Modbus kayit verilerinin tamami icin, web sitesindeki (riin koduna ekli ayr bir
belge olan ve kayitlar listesini iceren trin Modbus Kayit Haritasina bakin. Daha
eski donanim yazilim strimlerine sahip Grdnler bu listeyle uyumlu olmayabilir.

KURULUM TALIMATLARININ DOGRULANMASI

/\ DIKKAT

Sek. 5 'de gosterildigi gibi strekli yesil LED1 géstergesi Gi¢ / Modbus haberlesme
gostergesi Unitenin gic aldigi anlamina gelir. LED1 yanmiyorsa, baglantilar tekrar
kontrol edin.

Sek. 5'de gosterildigi gibi yanip sénen yesil bir LED1 g6stergesi Gl¢ / Modbus iletisim
gdstergesi , Gnitenin bir Modbus agi algiladigi anlamina gelir. LED1 yanmiyorsa,
baglantilari tekrar kontrol edin.

Daha fazla bilgi icin drin veri sayfasina - Ayarlar b6limdne bakiniz.

Sek. 5 Gii¢/Modbus iletisim gostergesi

LED'lerin durumu yalnizca tiniteye enerji verildiginde kontrol edilebilir. ilgili gtivenlik
énlemlerini alin.

LED Siddeti, 31.Tutma kaydinda ayarlanan degere gére% 10°'luk kademelerle % O
ile% 100 arasinda ayarlanabilir.

KULLANIM TALIMATLARI

Ayrintili bilgi ve ayarlar icin, web sitemizdeki triin koduna ekli olan Griin Modbus
kayit haritasina bakin.
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Kalibrasyon prosedurii:

1. Nozullarin baglantisini kesin ve tikanmadiklarindan emin olun.

2. Kalibrasyon islemini baslatmak igin iki secenek vardir:
Tutma kaydi 70°e “1” yazin ya da basili devre kartindaki yesil LED2 ve sari LED3 iki
kez yanip sonene kadar SW1 digmesini 4 saniye sireyle basili tutun. SW1'e cok
uzun sire basili tutarsaniz, Modbus kayitlarini sifirlarsiniz! (bkz. Sek. 6).

3. 2saniyesonra, yesil LED2 ve sari LED3, kalibrasyon prosediiriiniin tamamlandigini
belirtmek icin tekrar iki kez yanip séner (bkz. Sek. 7 Kalibrasyon Gdéstergesi).

A DIKKAT Nozullanin baglantisinin kesildiginden ve serbest olduklarindan emin olun.

Modbus kayitlarinin sifirlanmasi prosediirii:

1. Yesil LED2 ve sari LED3, baskili devre karti (izerinde iki kez yanip sénene kadar
taktil anahtar SW1'e 4 saniye boyunca basili tutun ve her iki LED'in tekrar t¢ kez
yanip sonmesine kadar anahtari basili tutmaya devam edin.

2. Modbus kayitlari varsayilan degerlerine sifirlanir (fabrika 6n ayari).

Sek. 6 - Sensor kalibrasyonu ve Modbus

kayitlan sifirlama gostergesi e o/ WA T (LB

E/ NOT PCB'deki her iki LED de iki kez yanip sénene kadar somut tepkili (tact) switchini
. basili tutun ve her iki LED de li¢c kez tekrar yanip sénene kadar basili tutmaya devam
edin. LED iki kez yanip séndikten sonra somut tepkili (tact) switch birakilirsa,

cihaz Modbus kayitlanini sifilama prosediri yerine bir kalibrasyon proseddiri
gerceklestirmis olacaktir.

iletisim tutma kayitlan sifirlama prosediirii:

1. Cihaz galisirken jumper'i 20 saniyeden uzun siire P4 konektériinin 1 ve 2 numarali
pinlerine takin (bkz. Sek. 8).

Sek. 8 Modbus tutma kaydi sifirlama atlayicisi

2. 1'den 3'e kadar Modbus iletisim tutma kayitlari varsayilan degerlere sifirlanir.
3. Atlayiaiyi ¢ikarin.

f : Hava hizinin dogru okunmasi ancak kayit 64 (Pitot hava hizi) tutularak
DIKKAT etkinlestirilirse ve uygun Pitot tipl baglanti seti (PSET-PTX-200) ve bir verici

baglanirsa mimkdndur.
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DIFERANSIYEL BASINC // ENTERA
CONTROTLS

1. Yesil LED1 yandiginda, giic kaynagdi yeterlidir ve Modbus RTU iletisimi etkindir.

2. Yesil LED2 yandiginda, 6lgilen deger (basing, hacim veya hava hizi) minimum ve
maksimum uyari araligi arasindadir.

3. Sari LED3 yandiginda, élcilen deger (basing, hacim veya hava hizi) minimum uyari
araliginin altinda veya maksimum uyari araliginin Gzerindedir.

4. Kirmizi LED4 yandiginda, dlctlen deger (basing, hacim veya hava hizi) minimum
olgim araliginin altinda veya maksimumun Gzerindedir.

Sek. 9 LED gostergeler

AR

LED4
LED3
LED2
LED1

SW1

4 & i

’ W
® x8 A

5. Sensor elemani ariza gdstergesi:
Sensér elemaninin arizalanmasi veya onunla iletisimin kesilmesi durumunda
kirmizi LED4 yanip séner. Bkz. Sek. 10.

Sek. 10 Sensor elemani hatasi

NAKLIYE VE DEPOLAMA

Darbelerden ve asiri kosullardan kacinin; orijinal ambalajinda saklayin.

GARANTI VE KISITLAMALAR

Uretim hatalarina kars! teslimat tarihinden itibaren iki yil. Yayin tarihinden sonra
drinde yapilan her tirld modifikasyon ve dedgisikliklerden Gretici sorumlu degildir.
Uretici, bu verilerdeki herhangi bir baski hatasi ya da yanlistan sorumlu degildir.

Normal kosullarda bu Griin bakim gerektirmez. Kirlendiyse, kuru veya nemli bir bezle
temizleyin. Cok kirli olmasi durumunda, asindirici olmayan bir Grinle temizleyin. Bu
gibi durumlarda, tnite giic kaynagindan ayrilmalidir. Uniteye sivi girmemesine dikkat
edin. Sadece tamamen kurudugunda beslemeye yeniden baglayin.
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