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GUVENLIK VE ONLEMLER

Uriinle calismadan 6énce tim bilgileri, veri sayfasini, Modbus haritasini, montaj ve
calistirma talimatlarini okuyun ve kablolama ve baglanti semasini inceleyin. Kisisel
@ ve ekipman givenliginiz ve optimum Grin performansi icin, bu Grind kurmadan,
kullanmadan veya bakimini yapmadan dnce icerigi tam olarak anladiginizdan emin

olun.
Guvenlik ve lisanslama (CE) nedenleriyle, Grinin izinsiz donustirdlmesi,
modifikasyonu ve/veya degistirilmesi kabul edilemez.

Uriin, asin sicakliklar, dogrudan giines I1sigi veya titresim gibi anormal kosullara
:d; A (vm)) V\“ﬁ %) maruz birakilmamalidir. Yiksek konsantrasyonda kimyasal buharlara uzun sire
< 6 maruz kalmak Urin performansini etkileyebilir. Calisma ortaminin mdmkadn

oldugunca kuru oldugundan emin olun; bugulasmadan kaginin.

Tdm kurulumlar yerel saglik ve givenlik ydnetmeliklerine ve vyerel elektrik
w standartlarina ve onaylanmis kodlara uygun olmalidir. Bu Grin sadece Grin ve
guvenlik onlemleri hakkinda uzman bilgisi olan bir mihendis veya teknisyen

tarafindan kurulabilir.

Enerijili elektrikli parcalarla temastan kacinin. Uriini baglamadan, bakim yapmadan
veya onarmadan dnce daima gi¢ kaynaginin baglantisini kesin.

=

Uriine her zaman uygun gii¢c kaynagini uyguladiginizdan ve uygun kablo boyutu
ve Ozelliklerini kullandiginizdan emin olun. Tdm vidalarin ve somunlarin iyice
sikildigindan ve sigortalarin (varsa) iyi takildigindan emin olun.

¥

Ekipman ve ambalajlarin geri donisimi dikkate alinmali ve bunlar yerel ve ulusal
mevzuat / yénetmeliklere uygun olarak bertaraf edilmelidir.

=

Yanitlanmayan herhangi bir sorunuz olmasi durumunda, lGtfen teknik desteginizle
iletisime gecin veya bir uzmana danisin.

)
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URUN ACIKLAMASI

DIO-M-R2, Modbus RTU aglariigin 4 dijital giris, 2 dijital ¢ikis ve Modbus RTU iletisimi
iceren bir giris/cikis moddlidir. Bu modidl, Modbus olmayan cihazlarin kontrol
edilmesini veya Sentera Modbus RTU agina baglanmasinit mimkan kilar.

Dijital giris sayisi Rdle cikislarinin sayisi
DIO-M-R2 4 2

® Modbus RTU kayitlarini réle gikislarina veya dijital ¢ikislari Modbus RTU kayitlarina
dénidstirian
m Sentera Modbus RTU agi ile harici cihazlar arasinda bir ag gecidi olusturun

® 5 VDC cikis (dijital girisler icin kuru kontaklarla birlikte kullanilmak tzere)

® RJ45 konektord yoluyla Modbus RTU iletisimi ve 24 VDC gig beslemesi (PoM
baglantisi)

Dijital girisler, fan hizini 6lgmek icin takometre islevine sahiptir
RJ45 soketine entegre LED gésterge

DIN rayina monte ediliyor

2 C/0 réle cikisi

Bagimsiz modda, roleler dijital girisleri takip eder

Kutu: Plastik ABS, UL94-V0, gri RAL 7035

Calisma ortam kosullari:

» Sicaklik: -10—60 °C

» Bagil nem: % 5—85 rH (yogusmasiz)

= Depolama sicakhgi: -40—50 °C

STANDARTLAR

= Alcak Gerilim Direktifi 2014/35/EU ce

» EN 60529:1991 Muhafazalar tarafindan saglanan koruma seviyeleri (IP Kodu).
Degisiklik AC:1993'ten EN 60529°a
= EMC direktifi 2014/30/EU:
» EN 61000-6-1:2007 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Boélum 6-1: Genel
standartlar - Konut, ticari ve hafif endistriyel ortamlar icin saglikli ortamlar
» EN 61000-6-3: 2007 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) — Bolim 6-3: Genel
standartlar - Konut, ticari ve hafif endistriyel ortamlar icin emisyon standardi.
Degisiklikler A1: 2011 ve AC: 2012’den EN 61000-6-3'e
» EN 61000-6-2:2005 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bolim 6-2: Genel
standartlar - Endustriyel ortamlar icin bagisiklik. Degisiklik AC:2005den EN
61000-6-2'ye
= WEEE Direktifi 2012/19/EC
> RoHs Direktifi 2011/65/EC
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KABLOLAMA VE BAGLANTILAR

RJ145 soketi - 24 VDC PoM - 60mA maks.

Pim 1 Besleme gerilimi, 24 VDC
Pim 2 Besleme gerilimi, 24 VDC
Pim 3 Modbus RTU iletisimi, sinyal A
Pim 4 Modbus RTU iletigimi, sinyal A
Pim 5 Modbus RTU iletisimi, sinyal /B
Pim 6 Modbus RTU iletisimi, sinyal /B
Pim 7 Topraklama, besleme gerilimi
Pim 8 Topraklama, besleme gerilimi

RJ45 soket

GND | A
"

+24VDC

Dijital girisler

DI1 Dijital giris 1, 0—45 VDC
GND Dijital giris, topraklama
DI2 Dijital giris 2, 0—45 VDC

Dijital girisler igin kuru kontaklarla birlikte kullanilacak 5 VDC besleme (maks. 100 mA) (5 VDC'yi

SYRC baglayarak dijital girisi etkinlestirin)
DI3 Dijital giris 3, 0—45 VDC
GND Dijital giris, topraklama
DI4 Dijital giris 4, 0—45 VDC

Role cikislan
NO1 Normalde agik kontak 1
COoM1 Ortak kontak 1
NC1 Normalde kapali kontak 1
NO2 Normalde agik kontak 2
coM2 Ortak kontak 2
NC2 Normalde kapali kontak 2

Uniteyi monte etmeye baslamadan énce “Giivenlik ve Onlemler”i dikkatlice okuyun
ve asagidaki adimlari izleyin:

1. Giic kaynagini kapatin.

2. Uniteyistandartbir 35mm DIN rayinin kilavuzlar boyunca kaydirin ve kutu tizerindeki
siyah kilitleme klipsi vasitasiyla raya sabitleyin. Sek. 1 Montaj boyutlar’nda ve Sek.
2 Montaj konumu’'nda gosterilen dogru konuma ve montaj boyutlarina dikkat edin.

www.sentera.eu
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Sek. 2 Montaj konumu

Sek. 1 Montaj boyutlari

35 mm
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Kilitli

H ﬁ Kilit klipsi I Ack

3. Dijital giris ve cikis kablolarini terminal bloklarina Sek. 3a ve 3bde gosterildigi gibi
“Kablolama ve baglantilar” bélimuandeki bilgilere bagl kalarak baglayin.

Sek. 3 Kablolama semasi

a. Dijital girisler* b. Rdle cikislan
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//DIO-M-RZ

5 VDC cikis

*Bakiniz ayrica asagidaki “Tipik kablolama drnekleri”.

c. RJ45 konektori
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E/ NOT

4. RJ45 kablosunu sikistirin (24 VDC gic¢ kaynagi ve Modbus RTU iletisimi igin) ve
prize takin (bkz. Sek. 3c).

5. Gug kaynagini agin.

Modbus kayit verilerinin tamami icin, web sitesindeki triin koduna ekli ayri bir belge
olan ve kayitlar listesini iceren Uriin Modbus Kayit Haritasina (Modbus Register
Map) bakin. Daha eski donanim yazilim sirdmlerine sahip Grinler bu listeyle uyumly
olmayabilir.

Opsiyonel ayarlar

Dogru iletisimi saglamak icin NBT'nin Modbus RTU agindaki yalnizca iki cihazda
etkinlestirilmesi gerekir. Gerekirse, NBT direncini, 3SModbus veya Sensistant yoluyla
etkinlestirin (Tutma kayd: 9).

Ornek 1 Ornek 2
Slave 1 Py R
T =
i B o il
= 1L SED

Slave 2

Slave n | Slave 1 I ISIave 2] Slave n

E/ NoOT

Bir Modbus RTU adinda, iki veri yolu sonlandiricisinin (NBT) etkinlestirilmesi
gerekir.

Tipik baglant: ornekleri

Dijital girisler:

DIO-M-R2'nin dijital girislerini baglamak icin cesitli yollar vardir. /0 moduli ayrica
motor takometre sinyali algilama ve okuma 6zelligine sahiptir. Baglanti érnekleriigin
lutfen asagidaki Sek. 4’e bakin.

Rdle cikislari:

DIO-M-R2'nin réle cikislari devre kablolarina ve ortak ve normalde acik (veya kapali)
kontaklara baglanmalidir. Baglanti 6rnekleri icin litfen asagidaki Sek. 5’e bakin. Bu
ornekte, normalde acgik kontak bir kontaktérin bobinini ACMAK/KAPATMAK igin
kullanilir.

Sek. 4 Tipik kablolama 6rnekleri - dijital girisler

a. Dijital cikish bir cihazi baglama

b. Normalde acik 7/ normalde kapali kontaga sahip bir cihazi

//DIO-M-RZ

0060609

DO GND

Dijital cikisa sahip
cihaz

baglama

//DIO-M-RZ

L@OG@GO@
Acik kontaga sahip
sensor/cihaz

* Kablolar uzunsa, Dijital Giris ile GND arasina bir 500 Q—10 kQ indirme
direnci baglamayi g6z 6ninde bulundurun. (Direng boyutu 5 VDC 7/ 100
mA ile sinirhdir)
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c. Takometre(" sinyaline sahip bir motoru baglama

//DIO-M-RZ

29802«

6000600

Takometre GND

Kendi gii¢ beslemesi
olan takometre
sinyaline sahip motor

e. Acik kollektor takometre sinyaline sahip bir motoru baglama

/ DIO-M-R2

(%3
a
>
)

0060600

Takometre GND V+

Takometre
sinyaline sahip

motor*

* Takometre sinyali acik kollektor tipinde ise, DI ile 5 VDC arasina bir direng

motoru baglama

yerlestirilmesi gerekir. Direnc boyutu icin motor bilgilerine bakiniz.

Takometre GND V+

d. Dis gic beslemesi gerektiren takometre sinyaline sahip bir

006060

Dis 5 VDC giic

beslemesi gerektiren
Takometre sinyaline
sahip motor

(M Takometre, motor hiziyla orantili bir analog sinyal (modilasyonlu PWM cikisi) treten bir elektromanyetik cihazdir. DIO-M

dijital girisleri 0—60.000 d/d élcim araligindaki (0—1.000 Hz) takometre sinyallerini okuyabilir.

Sek. 5 Tipik kablolama 6rnekleri - dijital girisler

Kontaktor
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DIJITAL 170 MODULU (o)
CALISMA SEMALARI
Calisma semalani
Tutma kaydi
Dijital giris 16 =
o °
0,6—45VDC |______________. ° ]
o 000 e £
Role 1 KAPALI Role 1 ACIK _— g
=) Role 1 KAPALI Réle 1 AGIK a
© o
-] <)
0vDC - =
Stre o siire
KULLANIM TALIMATLARI

® Modbus giris kayitlari 1 ila 4 dijital giris sinyalinin disik mi yoksa yiksek mi
oldugunu goésterir

® Modbus giris kayitlari 16 ila 19 motorun ¢alisiyor mu yoksa durmus mu oldugunu
gosterir *

= Modbus giris kayitlari 21 ila 24 motor hizini d/d olarak gosterir *

= Modbus giris kayitlari 26 ila 29 motor hizini Hz olarak gosterir *

* motordan gelen takometre cikislarina baglayin (bakiniz Sek. 4c, 4d ve 4e)

Her ne kadar 4 dijital giris ve 2 role gikisi bitindyle bagimsiz olarak calisabilirse
de (Normal Modbus modu), cikislarin girislerle etkilesimli calismasini saglamak da
mumkunddr.

Normal Modbus modu:

Réle cikislarinin Modbus modunda calismasi icin (girislerle etkilesimde bulunmadan),
Modbus tutma kayitlari 26 ila 27, “0"a ayarlanmalidir (Normal Modbus modu).
Ardindan, tutma kayitlari 16 ila 17, C/O rolelerini agmak veya kapatmak icin
kullanilabilir.

Bagh mod:

Dijital cikiglarin dijital giriglerle etkilesimde bulunmasini saglamak igin, su
algoritmalardan birini kullanarak (bazi) ¢ikislari girislere baglamak mimkindur:

- DI1 ila DI4’e bagh

- DI1 ila DI4’e bagli, ters orantili

- Takometre Durumu DI1 ila DI4’e bagl (giris kayitlar 16 ila 19)

- Takometre Durumu DI1 ila DI4’e bagl (giris kayitlar 16 ila 19), ters orantili

Onyiikleyici islevi sayesinde, (nite Griin yaziimi Modbus RTU iletisimi yoluyla
gincellenebilir. 3SM 6nytkleme Uygulamasiyla (3SM center yaziim paketinin bir
parcasi), “onylkleme modu” otomatik olarak etkinlestirilir ve gtincellenebilir.

“Onyiikleme” prosediirti sirasinda gtic kaynadinin kesintiye ugramadigindan emin
olun, aksi takdirde kaydedilmemis verileri kaybetme riskiyle karsi karsiya kalirsiniz.

KURULUM TALIMATLARININ DOGRULANMASI

Uniteye g verildikten sonra, RJ45 soketinin solundaki LED(Sek. 6 - 1) niteye gii¢
beslendigini géstermek icin yanmalidir.

RJ45 soketinin sagindaki LED (Sek. 6 - 2) aktif Modbus iletisimi oldugunu gosterir.
Uniteniz beklendigi gibi calismiyorsa, litfen baglantilari kontrol edin.
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LED'lerin durumu yalnizca (niteye enerji verildiginde kontrol edilebilir. llgili
glivenlik 6nlemlerini alin.

NAKLIYE VE DEPOLAMA

Darbelerden ve asiri kosullardan kaginin; orijinal ambalajinda saklayin.

GARANTI VE KISITLAMALAR

Uretim hatalarina kars! teslimat tarihinden itibaren iki yil. Yayin tarihinden sonra
QrUnde yapilan her tirli modifikasyon ve degisikliklerden Uretici sorumlu degildir.
Uretici, bu verilerdeki herhangi bir baski hatasi ya da yanlistan sorumlu degildir.

Normal kosullarda bu Griin bakim gerektirmez. Kirlendiyse, kuru veya nemli bir bezle
temizleyin. Cok kirli olmasi durumunda, asindirici olmayan bir Grinle temizleyin. Bu
gibi durumlarda, nite giic kaynagindan ayrilmalidir. Uniteye sivi girmemesine dikkat
edin. Sadece tamamen kurudugunda beslemeye yeniden baglayin.
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