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ACDPH‘ DIFERANSIYEL BASINGC KONTROLLU / ENTERA
DAIRESEL MOTORLU DAMPER A ONTROTLS

GUVENLIK VE ONLEMLER

Uriinle calismadan 6énce tim bilgileri, veri sayfasini, Modbus haritasini, montaj ve
calistirma talimatlarini okuyun ve kablolama ve baglanti semasini inceleyin. Kisisel
@ ve ekipman givenliginiz ve optimum Grin performansi icin, bu Grind kurmadan,
kullanmadan veya bakimini yapmadan 6nce icerigi tamamen anladiginizdan emin

olun.
Guvenlik ve lisanslama (CE) nedenleriyle, Grinin izinsiz donustirdlmesi,
degdistirilmesi ve / veya modifikasyonu kabul edilemez.

Uriin, asin sicakliklar, dogrudan giines isi§i veya titresimler gibi anormal kosullara
:d; A (vm)) V\“ﬁ %) maruz birakilmamalidir. Yiksek konsantrasyonda kimyasal buharlara uzun sire
< 6 maruz kalmak Urin performansini etkileyebilir. Calisma ortaminin mdmkadn

oldugunca kuru oldugundan emin olun ve yogusmay! dnleyin.

Tdm kurulumlar yerel saglik ve givenlik ydnetmeliklerine ve vyerel elektrik
w standartlarina ve onaylanmis kodlara uygun olmalidir. Bu Grin sadece Grin ve
guvenlik onlemleri hakkinda uzman bilgisi olan bir mihendis veya teknisyen

tarafindan kurulabilir.

Enerijili elektrikli parcalarla temastan kacinin. Uriini baglamadan, bakim yapmadan
veya onarmadan dnce daima gi¢ kaynaginin baglantisini kesin.

=

Uriine her zaman uygun giic kaynagini uyguladiginizdan ve uygun kablo boyutunu
ve Ozelliklerini kullandiginizdan emin olun. Tdm vidalarin ve somunlarin iyice
sikildigindan ve sigortalarin (varsa) iyi takildigindan emin olun.

¥

Ekipman ve ambalajlarin geri donisimi dikkate alinmali ve bunlarin yerel ve ulusal
mevzuat / yénetmeliklere uygun olarak bertaraf edilmelidir.

=

Yanitlanmayan herhangi bir sorunuz olmasi durumunda, lGtfen teknik desteginizle
iletisime gecin veya bir uzmana danisin.

)
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ACDPH ‘ DIFERANSIYEL BASINC KONTROLLU / ENTERA
DAIRESEL MOTORLU DAMPER A ONTROTLS

URUN ACIKLAMASI

ACDPH serisi, kanal sistemlerinde hava akisini dizenleyen entegre diferansiyel
basing kontrolli dairesel motorlu damperlerdir. Kanalin belirli bir noktasindaki
statik basinc élgerler ve basing, hacim akisi veya hava hizi degistiginde, istenen
basinci elde etmek icin damper kanadinin konumu ayarlanarak dedgisiklik telafi edilir.
Konfor havalandirmasi bu sekilde saglanmaktadir. Besleme gerilimi 24 VDC'dir. Tim
parametrelere Modbus RTU iletisimi Gzerinden erisilebilir.

URUN KODU

Uriin kodu Kanal capi Baglanti tipi
ACDPH-125 125 mm .

100 mA RJA45 veya terminal blogu
ACDPH-160 160 mm

AMACLANAN KULLANIM ALANI

® Hava kanallarindaki hava akisinin kontrold
® Her oda icin ayri ayri temiz hava beslemesinin kontroli

RJ45 konektdr veya terminal blogu tGzerinden 24 VDC besleme gerilimi
Maksimum giris akimi: 100 mA

Guc tuketimi: Maks. 2,4 VA

RJ45 konnektdr veya terminal blogu tGzerinden Modbus RTU iletisimi
EN1751'e gore gévde hava gecirmezligi, D sinifi

Dahili yiksek ¢ozinirlikla dijital differansiyel basing sensori
Uzaktan kumanda ve cevrimici izleme icin SenteraWeb ile uyumludur
Standart olgllere sahip dairesel hava kanallarina uyar

Kutu malzemesi: ABS 10GF, gri

Koruma standardi: IP54 (EN 60529°a gore)

Calisir durumda hava hizi araligi: 0—12 m/sn

Calisma ortam kosullari:

> sicaklik: 5—65 °C

> bagil nem: % 5—95 rH, (yogusmasiz)

® Depolama sicakhgi: -10—70 °C

STANDARTLAR

= Makine Direktifi 2006/42/EU: ce
» EN 1751 Binalar icin havalandirma - Hava terminal cihazlari - Damper ve
valflerin aerodinamik testi
> EN 16798-3: 2017 Binalarin enerji performansi - Binalaricin havalandirma - Bdlim
3: Meskun olmayan binalar i¢in - Havalandirma ve oda iklimlendirme sistemleri
icin performans gereksinimleri (M5-1, M5-4 Moddilleri)

= Alcak gerilim (LVD) direktifi 2014/35/EU:
» EN 60730-1: 2011 Ev ve benzeri kullanimlar icin otomatik elektrik kontrolleri -
Bélim 1: Genel gereksinimler
» EN 60730-2-14:1997 Ev ve benzeri kullanimlar icin otomatik elektrik kontrolleri -
Bolim 2-14: Elektrikli aktUatorler icin 6zel gereksinimler A1: 2001, A11: 2005 ve
A2:2008'de EN 60730-2-14'e yapilan degisiklikler

= Elektromanyetik uyumluluk (EMC) direktifi 2014/30/EU:
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» EN 61000-6-2:2005 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - Bolim 6-2: Genel
standartlar - Endistriyel ortamlar icin dokunulmazlik Degisiklik AC:2005 den EN
61000-6-2

» EN 61000-6-3: 2007 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) — Bolum 6-3: Genel
standartlar - Konut, ticari ve hafif endUstriyel ortamlar icin emisyon standardi
A1: 2011 ve AC: 2012'de EN 61000-6-3'e yapilan degisiklikler

®= RoHS Direktifi (2011/65 / EU dahil. 2015/863/EU) REACH Yonetmeligi

(1907/2006)

» EN |IEC 63000:2018 Tehlikeli maddelerin kisitlanmasina iliskin elektrikli ve
elektronik Grinlerin degerlendirilmesine iliskin teknik dokimantasyon

CALISMA SEMALARI

PI kontrolii (segilen calisma modu - diferansiyel basing,

hacim akis hizi veya hava hizi) Farkli Kp'de PI kontrol érnegi
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ACDPH‘ DIFERANSIYEL BASINC KONTROLLU / ENTERA
DAIRESEL MOTORLU DAMPER A ONTROLS

KABLOLAMA VE BAGLANTILAR

EY NOT

RJ45 soketi (Modbus iizerinden Giic)

Pim 1

- 24 VDC Besleme gerilimi, 24 VDC
Pim 2
Pim 3 A Modbus RTU iletisimi, sinyal A
Pim 4
Pim 5 /B Modbus RTU iletisimi, sinyal /B
Pim 6
Pim 7

'm GND Besleme gerilimi, topraklama
Pim 8

Terminal blogu

VIN Besleme gerilimi, 24 VDC
GND Besleme gerilimi, topraklama
A Modbus RTU iletisimi, sinyal A
/B Modbus RTU iletisimi, sinyal /B

Damperin RJ45 konektéri veya terminal blogu Uzerinden beslenmesi gerekir.
Besleme voltajini her ikisi Gzerinden ayni anda baglamayin.

ADIMLARLA MONTAJ VE CALISMA TALIMATLARI

Uniteyi monte etmeye baslamadan 6nce “Giivenlik ve Onlemler”i dikkatlice okuyun..
Bitisik kanallarin tikanmasindan kacinin. Kanadin serbestce hareket edebildiginden
emin olun.

Su adimlari izleyin:

1. Havalandirma sisteminin sizdirmazligini garanti etmek icin kanali damperin flansli
kismina yerlestirin ve aliminyum bantla sabitleyin.

Damperi yatay olarak takarken, aktiatérin damperin yan tarafinda veya iUstiinde
oldugundan emin olun, ACDPH damperinin altina yerlestirmeyin. Damper dikey
konumda da monte edilebilir.

2. Damperi Sek.2'de gosterilen boyutlara gére kanal Gzerine yerlestirin. Dogru
montaj konumuna dikkat edin (bkz. Sek. 1).

3. Aktlatérin 6n kapagini sékiin ve cikarin.
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ACDPH ‘ DIFERANSIYEL BASING KONTROLLU /$ENTERA
DAIRESEL MOTORLU DAMPER A ONTROTLS

Fig. 1 Montaj konumu

Dogru

Fig. 2 Montaj boyutlari
ACDPH-125 ACDPH-160
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. Kabloyu kablo rakorundan gecirin. RJ45 konektérind sikistirin ve sokete takin
veya cihazi terminal blogu Gzerinden baglayin (bkz. Sek.3).

. Kapagd yerine takin ve vidalarla sabitleyin.

. Gicg kaynagdini agin.

. Fabrika ayarlarini 3SModbus yazilimi veya Resistant araciliiyla istediginiz

ayarlara gore Ozellestirin. Varsayilan fabrika ayarlari icin Grinin Modbus kayit

haritasina bakin.

Nowun b
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ACDPH‘ DIFERANSIYEL BASING KONTROLLU / ENTERA
DAIRESEL MOTORLU DAMPER A ONTROTLS

Sek. 3 Kablolama ve baglantilar
Dogru baglantilar

Modbus kayit verilerinin tamami icin Grinin Modbus Kayit Haritasina bakin. Bu,
kayit listesini iceren web sitesindeki iriin koduyla baglantili ayn bir belgedir.

Ag Veri Yolu Sonlandirma (NBT) Direnci

Bu direng, Modbus RTU Tutma kaydi 9 Gzerinden kontrol edilir. Varsayilan olarak,
NBT direncinin baglantisi kesilir. NBT direncini asagidaki érneklere gore baglanacak
veya baglanmayacak sekilde ayarlayin:

Ornek 1 Ornek 2
Slave 1 — ,
/[ RX
f i ? i
NBT )] = & /) A
\_/ ( NBT )
(Cwer )
p— [Stoven [Slave 1] [Slave 2] Slave n
%/ NOT gg;’;kl;/ri.odbus RTU aginda, iki veri yolu sonlandinicisinin (NBT) etkinlestirilmesi
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ACDPH ‘ DIFERANSIYEL BASINC KONTROLLU /$ENTERA
DAIRESEL MOTORLU DAMPER A ONTROL S

KULLANIM TALIMATLARI

LED gostergeler (yalnizca kapak cikarildiginda goruniir):

1. Yesil LED1 yandiginda, damperin tamamen kapali oldugunu gdsterir (damper
kanadi minimum konumdadir).

. Yesil LED2 sirekli yanip séndiginde, damperin normal ¢alismasini gosterir.

. Yesil LED 3 yandiginda, damperin tamamen acik oldugunu gosterir (damper
kanadi maksimum konumdadir).

Sek. 4 LED géstergeler

WN

%/ NOT Aktiiatér ényiikleyici modundayken, LED 3 yanip séner. Uriin yazilimi yiiklemesi
- sirasinda LED2 ve LED3 ayni anda yanip séner.

Uriin yazilimi, Modbus RTU iletisimi yoluyla dahili 6nyikleyici kullanilarak
giincellenebilir. Unite, P1 basligindaki 3. ve 4. pimler arasinda bir atlayici bulundugunda
veya bir ana cihaz (PC'li Sensistant veya 3SModbus yazilimi) Gniteye bdyle bir komut
gonderirse besleme voltajini sifirladiktan sonra 6nylkleme moduna girer (bkz. Sek.

5)
Sek. 5 P1 baslhk

D‘D‘.‘.‘D Pim 3 ve 4’e bir atlayici takin ve 6nyukleyici

moduna girmek icin beslemeyi yeniden
12345 baslatin

Gicg kaynagini actiktan sonra, olgilen degiskenin durumuna gére LED'lerden biri
yanar. Yanmiyorsa, baglantilari kontrol edin.

A D|KKAT Sadece i¢ mekan kullanimi icindir. Dogrudan giines i1sigindan kaginin.

A DlKKAT Glc kaynagini actiktan sonra, damper kanadi sifir konumuna (tamamen kapali)
gider ve ardindan ayar noktasi konumuna geri déner.
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ACD PH ‘ DIFERANSIYEL BASINC KONTROLLU /$ENTERA
DAIRESEL MOTORLU DAMPER A ONTROL S

NAKLIYE VE DEPOLAMA

Darbelerden ve asiri kosullardan kaginin; orijinal ambalajinda saklayin.

GARANTI VE KISITLAMALAR

Uretim hatalarina kars! teslimat tarihinden itibaren iki yil. Yayin tarihinden sonra
trtinde yapilacak herhangi bir degisiklik veya modifikasyon, Ureticiyi herhangi bir
sorumluluktan muaf hale getirir. Uretici, bu verilerdeki herhangi bir yanlis baski veya
hatadan sorumlu degildir.

Normal kosullarda bu Grin bakim gerektirmez. Kirliyse kuru veya nemli bir bezle
temizleyin. Agir kirlilik durumunda agresif olmayan bir Grinle temizleyin. Bu gibi
durumlarda, Unite giic kaynagindan ayrilmalidir. Uniteye sivi girmemesine dikkat
edin. Sadece tamamen kurudugunda beslemeye yeniden baglayin.
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