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Ana Ozellikler

e Yayl kontak terminal blogu veya RJ45 konektorii araciligiyla kablolama

e Damper kanadinin ayarlanabilir maksimum ve minimum konumu

¢ Tek basina modda, kanat konumunu kontrol etmek igin analog/moddulasyonlu giris
e Modbus modunda kanat konumunu ayarlamak igin 6zel tutma kaydi

e Modbus Kaydi ile sifir konum kalibrasyon fonksiyonu

e Standart Olgllere sahip dairesel hava kanallarina uygun

e Uzaktan kumanda ve gevrimigi izleme igin SenteraWeb ile uyumludur

e Modbus RTU iletisimi ve analog giris

e Kolay kurulum

Kullanim alani
e Hava kanallarindaki hava akis hacmini kontrol edin
e Her oda igin ayri ayri temiz hava beslemesini kontrol edin

¢ Binalarda havalandirmayi kontrol edin

Uriin kodlari

Uriin kodu Uyumlu kanal gapi Imaks Baglant tipi
ACT-H-125 125 mm 100 mA RJ45 veya terminal blogu
ACT-H-160 160 mm 100 mA RJ45 veya terminal blogu

Gostergeler

Damper kapali (damper kanadi minimum
konumda).

toYesiLED
2-YeslED 2
séniyo

Damperin normal galistigini gésterir

3 - Yesil LED 3 Damper acgik (damper kanadi maksimum konumda).

_ . Modbus RTU iletisimi ve 24 VDC guig kaynagi R145

4 = RJ45 soketi m soketiyle baglanabilir

5 - Terminal Modbus RTU iletisimi, 24 VDC guig kaynagi ve kontrol girisi

blogu terminal blogu lizerinden baglanabilir

Pim 1 ve 2'ye bir atlayic takin ve Modbus iletisim

E=00 parametrelerini sifilamak igin en az 15 saniye

6 - PROG 12345 bekleyin
bashk, P1

Pim 3 ve 4’e bir atlayici takin ve ényukleyici

12345 moduna girmek igin giici yeniden baslatin

Not: Aktiiatér ényiikleyici modundayken, LED 3 yanip séner. Uriin yazilimi indirmesi
sirasinda, LED 2 ve LED 3 ayni anda yanip séner.

R O L S

ACT-H

Dairesel motorlu damper

ACT-H serisi, kanal sistemlerinde hava akisini dizenleyen dairesel motoriu
damperlerdir. Damper kanadi konumu, analog / modulasyonlu bir giris veya
Modbus RTU iletisimi yoluyla diizenlenebilir. Besleme gerilimi 24 VDC dir. Tim
parametrelere Modbus RTU iletisimi tzerinden erisilebilir.

Kablolama semasi
RJ45 soketi (Modbus iizerinden Giig)

Pin 1
24 VDC Besleme gerilimi, 24 VDC

Pin 2

Pin 3
A Modbus RTU iletisimi, sinyal A

Pin 4

Pin 5
/B Modbus RTU iletisimi, sinyal /B

Pin 6

Pin 7
GND Besleme gerilimi, topraklama

Pin 8

Terminal blogu

VIN Besleme gerilimi 24 VDC
GND Besleme gerilimi, topraklama

A Modbus RTU iletisimi, sinyal A
/B Modbus RTU iletisimi, sinyal /B
Ail Analog / modilasyonlu giris (0-10 VDC / 0-20 mA / PWM)
GND Topraklama, Ail

Dikkat!Damperin RJ45 konektérii veya terminal blogu (zerinden beslenmesi gerekir.
Besleme voltajini her ikisi zerinden ayni anda baglamayin!

Modbus kayitlan

Sensistant Modbus yapilandiricisi, Modbus parametrelerini
kolayca izlemenize ve/veya yapilandirmaniza olanak tanir.

Unitenin parametreleri 3SModbus yazilim platformu yoluyla
izlenebilir/yapilandirilabilir. Yazilimi asagidaki linkten
indirebilirsiniz:

https:

Modbus kayitlar hakkinda daha fazla bilgi igin, trtintin Modbus
Kayit Haritasina bakabilirsiniz.

www.sentera.eu/en/3SMCenter

-
3SMooeus
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ACT-H-125

Calisma semasi

Bagimsiz mod
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ACT-H

Dairesel motorlu damper

Sabitleme ve boyutlar ACT-H-125
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Dikkat! Damperin minimum agik ve maksimum kapali konumlari, Modbus Tutma S d I
kayitlar1 17 ve 18'de ayarlanan degerlere baglidir. tandartlar

e Makine Direktifi 2006/42/EU: c E
-EN 13141-2: 2010 Binalar igin havalandirma - Konut havalandirmasi igin
bilesenlerin / Urtnlerin performans testi - Bolim 2: Egzoz ve besleme havasi
terminal cihazlari
-EN ISO 12100:2010 Makine gulvenligi - Tasarim igin genel ilkeler - Risk
degerlendirmesi ve risk azaltma
-EN 1751:2014 Binalar igin havalandirma. Hava terminal cihazlari. Damper ve
valflerin aerodinamik testi

o Algak gerilim (LVD) direktifi 2014/35/EU:
-EN 60204-1:2018 Makinelerin gtivenligi — Makinelerin elektrikli ekipmani - Bélum
1: Genel gereksinimler

o Elektromanyetik uyumluluk (EMC) direktifi 2014/30/EU:

-EN 61000-6-2:2005 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) — Bolim 6-2: Genel
standartlar - Endistriyel ortamlar igin dokunulmazlik Degisiklik AC:2005 den EN
61000-6-2
-EN 61000-6-3: 2007 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) — B&lim 6-3: Genel
standartlar - Konut, ticari ve hafif endustriyel ortamlar igin emisyon standardi A1:
2011 ve AC: 2012'de EN 61000-6-3'e yapilan degisiklikler

¢ RoHS Direktifi (2011/65 /EU dahil. 2015/863/EU) REACH Y6netmeligi (1907/2006)
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Besleme gerilimi

Minimum damper
konumu (kapali)

Maksimum damper
konumu (acik)

Analog /
Modydilasyon giris

Maksimum gelen
akim tuketimi

Hava akis hizi
araligi

Damper kanadi
hava gegirmezligi

Hava gegirmez kasa

Galisma sicakligi
araligi

Galisma nem araligi
Koruma standardi

Kutu malzemesi

ACT-H-125

Teknik 6zellikler
24 VDC (PoM veya terminal blogu)

00
90°

0—10 VDC modu, (R, 2 50 kQ)
0—20 mA modu, (R_ < 500 Q)

PWM (agik kolektor tipi) mod: 1 kHz, (R = 50 kQ), PWM
voltaj seviyesi: 3,3 VDC veya 12 VDC

100 mA
0—10 m/sn

4. Sinif (EN1751’e gore)
D sinifi (EN1751'e gore)
5—65 °C

% 5—85 rH, (yogusmasiz)
IP54 (EN60529'a gore)
ABS 10 GF

Dikkat! D Sinifi hava sizdirmazhigini garanti etmek igin kanal ile damper arasindaki
gecisin aliiminyum folyo bantla kapatiimasi gerekir.

Ambalaj
A

/$ENTERA

C ONTROLS

ACT-H

Dairesel motorlu damper

. Net Brit

FTEEIER agirhk agirhk
Birim (1 adet) 160  134.3 185.5 0.60kg 0.82 kg
Birim (1 adet) 160  134.3 1855 0.60kg 0.82 kg

Global ticari iiriin numaralari (GTUN)

ACT-H-125 (birim) 05401003018316
ACT-H-160 (birim) 05401003018514
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