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: ACDPH
Basing kontrollt dairesel motorlu damper
® ACDPH serisi, kanal sistemlerinde hava akisini dizenleyen entegre diferansiyel

basing kontrollli dairesel motorlu damperlerdir. Kanalin belirli bir noktasindaki
statik basinci 6lgerler ve basing, hacim akisi veya hava hizi dedistiginde, bunu
telafi etmek ve istenen basinc elde etmek igin damper kanadinin konumu
ayarlanir. Konforlu havalandirma bu sekilde saglanir. Besleme gerilimi 24 VDC'dir.
TUm parametrelere Modbus RTU iletisimi yoluyla erisilebilir.

\
Ana Ozellikler

e RJ45 konektor veya terminal blogu tizerinden 24 VDC besleme gerilimi
e RJ45 konektor veya terminal blogu tizerinden Modbus RTU iletisimi

e Dahili yuksek gozunurlikli dijital differansiyel basing senséru

e Uzaktan kumanda ve gevrimigi izleme igin SenteraWeb ile uyumludur
e Standart 6lgulere sahip dairesel hava kanallarina uygundur

¢ Sifir noktasi kalibrasyonunu manuel olarak etkinlestirmek ve Modbus kayitlarini
sifirlamak igin tutma kayitlar

e Damper kanadi, Gzerine yazma (overwrite) fonksiyonu ile hava akis yénine uygun
olarak herhangi bir konuma ayarlanabilir.

Kullanim alani

e Konforlu bir havalandirma saglamak igin hava akis hacmini ve sicakligini kontrol
edin

e Her oda igin ayri ayri temiz hava beslemesini ayarlayin

Ayarlar ve goster

Teknik ozellikler

Besleme gerilimi 24 VDC (RJ45 (PoM) veya terminal blogu
Diferansiyel basing

sensorinln galisma 0—1.000 Pa
araligi

Maks. aktliator torku 5 Nm
Calisma §|rasmda hava 0—12 m/sn
hizi arahgi

Gug tiketimi maks. 2,4 VA
Hassasiyet calisma araliginin £% 2'si

Eampegianadiiae 4. Sinif (EN1751'e gbre)

gegirmezligi
Koruma standardi IP54 (EN60529’a gore) \ \
Kutu ABS 10GF, gri -
Sicakhk -5—65 °C
Ortam kosullari " "
Bagdil nem < % 95 rH (yogusmasiz) 1 - Yesil LED 1 Damper kanadi tamamen kapali (sifir pozisyonu)
2 - Yesil LED 2 Damperin normal galistigini gésterir
Uriin kodlari
- 3 - Yesil LED 3 Damper kanadi tamamen Agik (90 °)
Uriin kodu Kanal gapi Imax Baglanti tipi
ACDPH-125 125 mm 4 - R145 soketi Modbus RTU iletisimi ve 24 VDC glig kaynagi R145
100 mA R145 veya terminal blogu SOREH soketiyle baglanabilir
ACDPH-160 160 mm

5 - Terminal Modbus RTU iletisimi, 24 VDC gl kaynagdi ve kontrol girisi

blogu terminal blogu tizerinden baglanabilir
Modbus kayitlarn
Pim 1 ve 2'ye bir atlayic takin ve Modbus iletisim

B0 parametrelerini sifirlamak igin en az 15 saniye
Sensistan Modbus yapilandiricisi, Modbus parametrelerini 6 - PROG 12345 bekleyin
b kolayca izlemenize ve/veya yapilandirmaniza olanak tanir. bashk, P1
Unitenin parametreleri 3SModbus yazilim platformu iizerinden ] Pim 3 ve 4e. bir at'la'y|C|"tal!<|n ve onyukleyici
12345 moduna girmek igin glicli yeniden baslatin

izlenebilir/yapilandirilabilir. Yazilimi asagidaki linkten
indirebilirsiniz:

-, Not: Aktiuatér onylikleyici modundayken, LED 3 yanip s6ner. Aygit yazilimi (firmware)
BSM https://www.sentera.eu/en/3SMCenter indirilirken, LED 2 ve LED 3 ayni anda yanip séner.

ODBUS Modbus kayitlari hakkinda daha fazla bilgi igin, trGiniin Modbus
Kayit Haritasina bakabilirsiniz.
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ACDPH

rollii dairesel motorlu damper
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Calisma semasi
PI kontrolii (calisma modu segildi: diferansiyel basing,

Hava akis ozellikleri

hava akis hacmi ya da hava hizi) OrtalamahizV(m/sn) 3 6 9 12 3 6 9 12

Giris A Hava Hacmi Q(m3/sa) 130 263 396 530 216 434 652 871
(DP, VFR, AV)
63 Hz 38 46 50 57 41 49 53 59

125 Hz 40 54 55 57 42 56 57 58

Maks. alarm .- 250 Hz 36 50 52 55 39 51 52 57
Maks. slre -
Ayar noktasi—-- Lw 500 Hz 35 46 44 51 37 50 47 53
Min. siire —-- p.=125 (dB/
Min. alarm — “pa Oct) 1kHz 33 40 40 45 36 42 42 47

2 kHz 33 37 38 40 35 39 40 42
4 kHz 33 36 36 38 35 38 38 39

8kHz 33 36 36 37 36 37 38 37
. (sn); Lw (A) (dB(A)) 39 46 50 54 43 46 50 53

Farkli Kp'de PI kontrol érnedi 63Hz | 43 | 49 [ 52 | 61 | 46 | 51 | 56 | 6

125 Hz 44 56 60 64 45 59 64 69

4+ 250Hz 44 55 58 62 44 55 59 64
2 Lw 500Hz 42 51 56 59 42 51 57 59
@ 100 dB
£ p.=125 (dB/
< % “pa oct) 1kHz 39 47 50 42 41 48 53 53
g . 2kHz 38 45 48 49 38 45 48 49
g 80
™ 4kHz 37 43 48 48 38 44 47 48
=5 70
g 60 8kHz 37 42 45 52 36 40 41 46
o]
E I — —
GE 5o — Lw (A) (dB(A)) 45 52 56 58 49 54 57 59
it 63Hz 48 52 60 62 53 58 66 69
o N 40
G < 20 125Hz 48 60 70 72 50 63 70 73
E) 2 — Ayar noktasi 250Hz 48 59 67 68 47 60 68 69
[= —Ke=20 Lw 500Hz 46 57 62 63 46 57 62 64
10 — Kp=10 =125 (dB/
. T Kke=5 "s;a Oct) 1kHz 44 55 57 58 46 54 56 58
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 2kHz 44 52 54 56 44 53 56 58
Zaman [sn] 4kHz 42 48 50 54 43 48 51 55

Uzerine yazma modunda kanat konumu 8kHz 41 46 49 51 43 48 51 53

Lw (A) (dB(A)) 50 58 60 62 52 58 61 64

Tutma A
kaydi 14 63Hz 60 64 70 74 60 64 70 74
degeri
125 Hz 58 61 70 73 58 63 70 73
GO0 |- mm .
: 250 Hz 53 60 69 73 55 62 70 73
Lw  500Hz 52 60 67 72 54 60 67 72
p.=125 (dB/
*pa Oct) 1kHz 53 58 66 70 56 59 66 70
2 kHz 51 57 65 68 55 59 65 69
4 kHz 50 56 61 65 50 57 61 65
8 kHz 49 55 60 63 49 57 60 65
Lw (A) (dB(A)) 55 64 71 77 60 67 72 79
Aciklama:
: Q = m?/sa’deki hava hacmi
Oon Kanat K Maks. 90° > Vk = Damper igindeki hava hizi m/sn.
anat pozisyonu :
Kapali pozisy Agik Ps = Kanadin konumuna gére damperdeki basing dlisisiinin Pa olarak ifadesi.

Lw (dB/Oct) = 63 Hz'den 8 kHz'ye kadar frekanslarda belli basing dismesi (Ps) igin
verilen dB olarak ses glicd.
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Kablolama semasi
RJA45 soketi (Modbus iizerinden Giic)

ACDPH

rolli dairesel motorlu damper

Sabitleme ve boyutlar

Pin 1
24 VDC Besleme gerilimi, 24 VDC

Pin 2

Pin 3
A Modbus RTU iletisimi, sinyal A

Pin 4

Pin 5
/B Modbus RTU iletisimi, sinyal /B

Pin 6

Pin 7
GND Modbus Uzerinden Glig besleme, 24 VDC

Pin 8

Terminal blogu

VIN Besleme gerilimi, 24 VDC
GND Besleme gerilimi, topraklama
A Modbus RTU iletisimi, sinyal A
/B Modbus RTU iletisimi, sinyal /B

Dikkat! Damperin RJ45 konektdrii veya terminal blogu Uizerinden beslenmesi gerekir.
Besleme voltajini her ikisi Gzerinden ayni anda baglamayin.

Standartlar

¢ Makine Direktifi 2006/42/EU: c E
-EN 1751 Binalar igin havalandirma - Hava terminal cihazlari - Damper ve valflerin
aerodinamik testi
-EN 16798-3: 2017 Binalarin enerji performansi - Binalar igin havalandirma -
Bolim 3: Meskun olmayan binalar igin - Havalandirma ve oda iklimlendirme
sistemleri igin performans gereksinimleri (M5-1, M5-4 Moddilleri)

o Algak gerilim (LVD) direktifi 2014/35/EU:
-EN 60730-1: 2011 Ev ve benzeri kullanimlar igin otomatik elektrik kontrolleri -
Bolim 1: Genel gereksinimler
-EN 60730-2-14:1997 Ev ve benzeri kullanimlar igin otomatik elektrik kontrolleri
- Bolim 2-14: Elektrikli aktUatorler igin 6zel gereksinimler A1: 2001, A11: 2005
ve A2:2008'de EN 60730-2-14'e yapilan degisiklikler

e Elektromanyetik uyumluluk (EMC) direktifi 2014/30/EU:
-EN 61000-6-2: 2005 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) — B&lim 6-2: Genel
standartlar - Endustriyel ortamlar igin dokunulmazlik Degisiklik AC:2005 den EN
61000-6-2
-EN 61000-6-3: 2007 Elektromanyetik uyumluluk (EMC) — B&lim 6-3: Genel
standartlar - Konut, ticari ve hafif endlstriyel ortamlar igin emisyon standardi A1:
2011 ve AC: 2012'de EN 61000-6-3'e yapilan degisiklikler

¢ RoHs Direktifi (2011/65/EU)
-EN IEC 63000: 2018 Tehlikeli maddelerin kisitlanmasina iliskin elektrikli ve
elektronik trtinlerin dederlendirilmesi igin teknik dokiimantasyon

Global ticari iiriin numaralan (GTUN)

ACDPH-125 (birim) 05401003018637

ACDPH-160 (birim) 05401003018781
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Net
adirhk

Brit

Azl EY adirhk

ACDPH=125§:1{s 1) NE T[4

0,62kg 0,90 kg

Lo Bl Birim (1 adet) 230 185 175 0,64 kg 0,92 kg
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