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SAKERHET OCH FORSIKTIGHETSATGARDER

Las all information, datablad, Modbus registerlista, monterings- och
bruksanvisningar och betrakta lednings- och anslutningsdiagrammet innan du

@ arbetar med produkten. For personlig och utrustningens sdakerhet och fér optimal
produktprestanda, se till att du forstar innehallet innan du installerar, anvander
eller underhaller produkten.

Av sakerhets- och godk@nnandeskal (CE) ar inga obehériga omvandlingar och/eller
modifikationer av produkten tilldtna.

Produkten far inte utsattas for onormala forhdllanden sdsom extrema

:d’ A (vm)) j O temperaturer, direkt solljus eller vibrationer. Langvarig exponering for kemiska
< 6 angor i hég koncentration kan paverka produktens prestanda. Hall arbetsplatsen

sd torr som mojligt, se upp for kondens.

Alla installationer ska folja lokala halso- och sdkerhetsféreskrifter, lokala
w elektriska standarder och godkanda koder. Produkten far bara installeras av en
ingenjor eller tekniker som har expertkunskaper om produkten och de nédvandiga

forsiktighetsatgarderna.

Undvik kontakt med paslagna elektriska komponenter. Koppla alltid bort
strémforsorjningen innan du ansluter, underhaller eller reparerar produkten.

=

Kontrollera att du valjer rétt stromfodrsorjning till produkten och att du anvander
kablar med ratt storlek och egenskaper. Se till att alla skruvar och muttrar ar val
atdragna och att eventuella sakringar sitter pa plats.

¥

Utrustningen och forpackningen kan atervinnas och ska bortskaffas i enlighet med
lokala och nationella lagar och bestédmmelser.

=

Om du har ytterligare fragor, kontakta din tekniska support eller radfrdga en
expert.

)
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PRODUKTBESKRIVNING

EVSS1 ar en elektronisk hastighetsregulator som styr hastigheten pad enfas
(230 VAC 7 50—60 Hz) spanningsstyrbara elmotorer. Den ar utrustad med Modbus
RTU (RS485) -kommunikation, en larmreldutgdng och termokontakter for att ge
overhettningsskydd till motorer med sakringskontakter. EVSS-styrenheten har
manga funktioner: fjarrkontrollalternativ, justerbar off-nivd, installning av min.
och max. utgadngsspanning och tidsbegransad motordrift initierad av en logik eller
omkopplingssignal.

ARTIKELKODER
Nominell strom \ [A] Sdkringsklass \ [A]
EVSS-1-15-DM 1,5 (5*20 mm) F 3,15 A H 250 VAC
EVSS-1-30-DM 3,0 (5*20 mm) F 5,0 AH 250 VAC
EVSS-1-60-DM 6,0 (5*20 mm) F 10,0 A H 250 VAC
EVSS-1100-DM 10,0 (6,3*32 mm) F 16,0 A H 250 VAC

AVSETT ANVANDNINGSOMRADE

m Flakthastighetsreglering i ventilationssystem
® Endast for inomhusbruk

® Stromforsorjning: 230 VAC £10 % / 50—60 Hz

= Analog ingang:

» spanning: 0—10vVDC /7 10—0 VDC

> strom: 0—20 mA / 20—0 mA

Analoga ingdngsldgen: stigande eller fallande

Analog ingdngsfunktion: Normalt lage / Logik-ldge

Fjarrkontrollingang: normal eller timerfunktion

Reglerad utgang: 30—100 % Us

Max. utgangsbelastning: beror pa versionen

Oreglerad utgang, L1: 230 VAC (50 / 60 Hz) / max. 2 A

Larmutgang (230 VAC/ 1 A)

Min. installning av utspanning, Umin: 30—70 % Us (69—161 VAC), valbar med

trimmer eller via Modbus

= Max. installning av utspanning, Umax: 75—100 % Us (175—230 VAC), valbar med
trimmer eller via Modbus

m Off-niv3d, justerbar med trimmer eller via Modbus:

» 0—4 VDC/0—8 mA for stigande lage

» 10—6 VDC /7 20—12 mA for fallande lage

Direktstart eller mjukstart

Utgang lagspdnningstillforsel: + 12 VDC / 1 mA for extern potentiometer

Modbus kommunikation

Driftsindikering:

» kontinuerligt grén: normal drift

> blinkande gron: vantelage

Overspannings- och dverstrémsskydd

Termiska ingangar for motoréverhettningsskydd

Indikering for éverhettning av motorn

Kapsling: R-ABS plast, UL94-VO0; gra (RAL 7035)

Kapslingsklass: IP54 (enligt EN 60529)

Omgivningsforhallanden vid drift:

> temperatur: -20—40 °C

> Relativ luftfuktighet: < 95 % rH (icke-kondenserande)

® Forvaringstemperatur: -40—50 °C
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STANDARDER

= Direktiv 2014/35/EU om elektromagnetisk kompatibilitet (EMC) g3

» EN 60730-1:2011 Automatiska kontroller for hushallsbruk och liknande - Del:1
Allmé&nna krav

» EN 61000-6-2:2005 Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC). Generiska
standarder - Immunitet for industrimiljoer (+AC:2005)

» EN 61000-6-3:2007 Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC) - Del 6-3: Allm&nna
standarder - Utslappsstandarder for bostader, butiker och kontor Tillégg
A1:2011 och AC:2012 till EN 61000-6-3

m | 3gspanningsdirektiv 2014/35/EU

» EN 60335-1:2012 Hushalls- och liknande elektriska apparater - Sakerhet - Del:1
Allmanna krav. Tillagg A11:2014 och AC: 2014 till EN 60335:12012

» EN 61558-1:2005 Sakerhet for krafttransformator, strémforsorjning, reaktorer
och liknande produkter - Del 1: Allmdnna krav och tester. Tilldagg AC:2006 och
A1:2009 till EN 61558-1:2005

® RoHs-direktiv 2011/65/EU

LEDNINGAR OCH FORBINDELSER

L Matningsspanning, 230 VAC 10 % / 50-60 Hz

N Neutralledare

PE Jordterminal

L1 Oreglerad utgang (230 VAC / max. 2 A)

U1, U2 Reglerad utgang till motor

TK, TK Termokontakt

N Neutralledare

AL Larmutgang (230 VAC/ 1 A)

SW Brytare for fijarrkontroll

A Modbus RTU (RS485), signal A

/B Modbus RTU (RS485), signal /B

+V Uteffekt + 12 VDC/ 1 mA

Ai Analog ingéng (0—10 VDC / 0—20 mA) eller (10—0 VDC /
20—0 mA)

GND Jord

Forbindelser Kabeltvarsnitt: max 2,5 mm?; kabelkortels klamomrade:
3—6mm /5 —10 mm
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DRIFTSDIAGRAM

Normala/ Fjarrdriftslagen
Stigande ingangslage
Uout, [%]

Umax

Umin

10VDC  Ai,
20mA  [VDC)/[mA]

Berakningsformel

—1 Iri Ai Imi
for stigande lage Uout=Umin+ gim,y (Umax-Umin)

Fallande ingangslage
Uout, [%]

0
10VDC A,
20 mA [VDC]/[mA]
Berdkningsformel for _ Al .
fallande lage Uout=Umax- ;o (Umax-Umin)

Uout, [%] H
100 feosennnenneean

Mjukstart varaktighet

Uout, [%]
100 K770 Umax
Umax Omrade|Umax|
Omréde|Umax
75 Yooooos
75 Younnn
70 70
Umin umin i
Omrade | UM Omrade | Ymin
30 30077
° :
{4 vpc 10 VDC ; 10 VDC ' 6 VD 10 i
Omrade |8ma 20mA [vpc] / 20 mA iSvoe ‘[“',’Dc] /
e A : :
i, Offniva [mA) : : [mA]
Berakningsformel u — Ai-Off level : Berakningsformel for - Ai-Off level :
P . out=Umax+ 5~~~ —— (Umax-Umin, ) Uout=Umax-; Umax-Umin
for stigande lage Aimax-Off level ~ ( ) fallande lage Aimax-Off level  ( )
Uout, [%] Uout, [%]
100 100
Umax Umax
Omrade Umax Oomrade | ..
75 Voo 75
7074 7074
Umin umin® Jymn b e e e e e e e Y
Omrade | Ymin Omréde
0¥ 30X
o o
: H t,[s] S P > Il
(deeseerentettiiitietatinne] > " .
Direktstart varaktighet Direktstart varaktighet
Uout, [%] Uout, [%]
100 y---+ 100 ; TR
Umax Umax H H
Omréde |ymax Omrade |, _
75" 75X.
70 ;- 70
Umin Umin
Omrade [Uming@= — — — — — — Omréde |Umin
30 i 30.Y.....
° 10VvDC / H H
t[s] 20mA i t[s]

Mjukstart varaktighet

Avstangd niva inaktiverad

Avstangd niva aktiverad

Direktstart aktiverad

Mjukstart aktiverad
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Stigande ingdngslage

Fallande ingangslage

Timer modus

Logik modus

Uout, [%] uout, [%]
100 LB S S SR
Umax Umax
Omrdde [Umaxp — = = = = = = — = ——— — — — — —i— — Omrade Umax:
75! 75¥.....
o P T 70pennee
Umin .
. Umin
Omrade  |ymin e —— L Offniva i Omrade |Umin
30- 30.Y-
| 10vDC/
e 20 mA Y : t[s]
Mijukstart varaktighet
U
Uout, [%] out, [%]
10 100- ===+
Umax Umax
Omradde | umax Omrade | Umax
[ERSE 75
7075 7074
umin Umin Umin Umin
Omrade Omréde
30 Yoo 30-Yoennns
0 0
H H t [s] H t, [s]
H > >
Direktstart varaktighet Direktstart varaktighet

Fjarrstyrning
Strémbrytare
Ivoq]
BVDC | mm e e e e e e
;Sp'anning
amplitud
Omréde
25VDC = —m = m e e e e e
0
—_— t, [s]
Standby | | drift
sw
PA! AV PA! AVt
' | |
' | |
' | |
t
| Holding | ' Holding |t
I register ! 1 register 1
' ' | |
18 H 18 !
Timer : T : :
i | |
' | |
' | |
H | Holding E ! ' t
' | register ' |
| ' 21 | ' '
! i H 1 i
i 1 1 1
Utgéng | - Feemmmem——- EEeE
Umax :
'
'
'Mjukstart Drift 1 K T t
Strt ygraktighet _timer __[St0PP Start  MIGKetart  Stopp
Driftstid

Uout, [%] : H
— 100,
m
c
=) Omrade
(7]
=
[=) Tof - N — e
1=
- :
c :
5] :
= :
P :
R
g’
m
0
Direktstart : Regulatorn art[s]
F S - -» avsténgd
Mjukstart aktiverad
Ai >2,4VDC
PA AV | PA AV
' ' '
' ' '
' ' '
] ¢ i
[ '
=) '
= '
= ' ' 1 ' ]
o ! Holding] . | Holding
- registen ist
: K S
~ Timer| | !
(] ' '
= ' '
n | '
g — — :
m | ! Holding | | | Holding !
1 ' register 1 1 ' register !
| ' 21 | ! 21
] i ] ] ' N
- 1
Utgang| | |
Umax| '
' '
'Mjukstart ~ Drift 1 ! Miukst It Dritt t
i timer Start MUKstart —timer st
StartYaraktlghet H varaktighet PP

Mjukstart och avstdngt lage

Direktstart & avstdngt lage

Direktstart aktiverad

Ai-kontrollsignal
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AV-lage aktiverat: matningsspanning ansluten till L och N

Uout [%] £

omrade

Umin

AV-lage inaktiverat: matningsspanning ansluten till L1 och N

Y

Max.

Y

Max

Endast for versioner med 1,50ch3 A

& oss )

MONTERINGSANVISNINGAR | STEG

Bild 1 Monteringsmatt

124

For att inaktivera OFF-ldget (ENDAST 1,5 A- och 3,0 A-versionerna!), anslut 230
VAC-matningsspdnningen till den oreglerade utgdngen (L1). Anslut i sé fall inte
stromférsorjningen till L.

Las noggrant "Sdkerhet och fdrsiktighetsdtgdrder” innan du borjar montera
enheten. Valj en slat yta for installation (en vdgg, panel, osv.).

F6lj dessa steg:

1. Sténg av stromforsorjning.

2. Oppna héljets frontpanel och fést enheten pad vdggen eller panelen med de
medfdljande klammorna och skruvarna. Tank pad ratt monteringsposition och
-matt. (Se Bild 1 och Bild 2).

Bild 2 Monteringsposition
Felaktig

140

. Anslut motorn/flakten.
Den oreglerade utgangen (L1, N) kan anvandas for att ansluta en ljusindikator
eller for att styra ett spjallstalldon, en ventil osv. (vid behov). Se bild 3.
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Bild 3 Anslutning

Stromforsorjning
230 VAC, 50—60 Hz
Larmutgang
20/240VAC/1A
stromforsérjning
+12VDC/1 mA

Brytare for fisrrkontroll ANy

5. Med DIP-omkopplaren (se kretskort) valjer du dnskad analog ingdngstyp och
-lage, startlage och avstangningsniva. (Se Bild 4).

Bild 4 Installningar for DIP-omkopplare

P& - Fallande modus:
10—0VDC/20—0 mA
Av - Stigande modus:
0—10VDC/0—20 mA

>|

Vélja stigande/fallande lage
(DIP-switch, position 1)

“H 13
® |
® |
® |

N
w
»

>|

Pa - aktiverad
Valja Off-niva (DIP-switch,
position 2)

=[ N3
@
® |
® |

Av - inaktiverad

N
w
»

0-10v/0-20mA
|

0-10v/10-0v

Off level

Kickstart

P& - Direktstart

Valja direktstart/mjukstart

= MY

] ON (DIP-switch, position 3) ) 3! I ! Av - Mjukstart
I I l I PA PA - Aktuellt lage
Vélja ingdngsmodus (DIP- I I I o (0-20 mA)

1 2 3 switch, position 4) e el I AV - Spanningslage
i (0-10 VDC)

6. Network Bus Terminator (NBT) anvands for att stalla in enheten som en
slutapparat, som standard &r den frankopplad. Den satts manuellt pa lédmpliga
stift (se Bild 5). For att sakerstalla korrekt kommunikation behéver NBT-bygeln
endast aktiveras pa tva enheter i Modbus RTU-natverket (se Exempel 1 och
Exempel 2).

Bild 5 Bygel for
Exempel 1 Exempel 2 Network Bus

Terminator
Slave 1
N\ RX RX
Master
R - o

- =D | )
Slave 2 Slave n [Slave 1 } [Slave 2] [Slave n }
A VARNING I ett Modbus RTU-nétverk mdste tvd buss terminatorer (NBT) aktiveras.

D

& A

z

(
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Omettndtaggregat anvénds férndgon avenheternaiett Modbus-ndtverk ska GND-

A VARNIN G terminalen inte anslutas till andra enheter i nétverket eller via CNVT-USB-R5485-

omvandlaren. Detta kan orsaka permanenta skador pd kommunikationshalvledare
och / eller datorn.

7. Anslut stromforsorjningskabeln.

8. Justera maximal hastighet med trimmer (vid behov). Standardinstéllningen &r Us
(230 VAC), se Bild 6.

9. Justera minimi hastighet med trimmer (vid behov). Standardinstéllningen &r 30 %
Us (69 VACQ), se Bild 7.

10. Justera avstangd nivd med trimmer (vid behov). Standardinstallningen &r
0 VAC, se Bild 8.

Bild 6 Max. hastighetstrimmer | Bild 7 Min. hastighetstrimmer | Bild 8 Trimmer avstdngd niva

VR3 T VR2 VR3 VR2__— VR VR3|.ZI VR2 = VRI
| © © | & © o e o
— T o e - e - — -—

Off Min. Max. Off Min. Max. Off Min. Max.
level speed speed level speed speed level speed _ speed

11. Stang holjet och fast frontplattan.

12. SI3 pa stromforsorjningen.

13. Anpassa fabriksinstallningarna till de 6nskade via programvaran 3SModbus eller
Sensistant (vid behov). For fabriksinstallningar, se Tabell Modbus registerlista.

VERIFIERING AV INSTALLATION

Folj instruktionerna nedan:
1. SIa pa stromforsorjningen.
2. Stéll in NBT-bygeln, DIP-omkopplaren, max. trimmer, min. trimmer och trimmer

for avstangd nivd pd onskade positioner / varden. Fabriksinstallningarna ar
foljande:

» NBT-bygeln &r 6ppen (NBT-motstandet &r frankopplat);
» Stigande lage: 0—10 VDC 7/ 0—20 mA
» Avstdngt lage - AV
> Direktstart inaktiverad
> Inspanningslage (0—10 VDC)
» Min. instéllning av min. hastighetstrimmer
» Max. installning av max. hastighetstrimmer
» Min. installning av trimmer fér avstangd niva.
3. Stallin analog insignal pd maxvéardet 10 VDC eller 20 mA.
4. Den anslutna motorn kérs pa maximal eller légsta hastighet beroende pa analogt
ingangslage (stigande / fallande).
5. Om avstangd niva &r aktiverad och fallande analogt ingangslage ar valt kommer
motorn att stanna.
6. Stallin analog insignal pd maxvardet O VDC eller 0 mA.
7. Den anslutna flakten kors pa lagsta eller maximal hastighet beroende pa analogt
ingdngslage (stigande / fallande).
8. Om avstangd niva &r aktiverad och stigande analogt ingdngslége &r valt kommer
motorn att stanna.

9. Om avstangd niva ar aktiverad och insignalen &r lika med vardet for avstangd
nivd, kommer motorhastigheten att vara ldgsta hastighet i stigande ldge eller
maximal hastighet i fallande lage.
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10.0m styrenheten inte fungerar enligt anvisningarna ovan maste
kabelanslutningarna och instéllningarna kontrolleras.

11. Kontrollera om bada lysdioderna (Bild 9) blinkar nar du har slagit pa enheten.
Om de gor det har din enhet upptackt Modbus -nétverk. Om de inte gor det
kontrollera anslutningarna igen.

Bild 9 Detektering av kommunikation

A VARN'NG Lysdiodernas status kan endast kontrolleras ndr enheten dr strémsatt. Vidta
relevanta sdkerhetsdtgdrder.

BRUKSANVISNING

DRIFTLAGEN

I Modbus-ldage styrdu parametrarna: Umax, Umin, Direktstart / Mjukstart, avstangd
niva aktiverad/inaktiverad och varde avsténgd niva via Modbus register.

| Fristaende lage styr du parametrarna: Umax, Umin, Direktstart/Mjukstart,
avstangd nivd aktiverad/inaktiverad och vérde avstédngd nivd med hjalp av
hardvaruinstéllningarna (DIP-switch, trimmers, byglar).

I Normalt lage om avstangd niva ar inaktiverad utférs mjukstart / direktstart endast
en gang - efter att styrenheten blev stromsatt - annars kors mjukstart/direktstart
varje gang styrenheten slas pa.

N&r Timerlaget ar valt, tar styrenheten emot en pulsstyrsignal fran fjarrkontrollens
omkopplare. Nar logiklaget ar valt, tar styrenheten emot en pulsstyrsignal fran Ai-
ingangen.

| bada lagena (Timerlage och Logiklége) ska pulsbredden vara mer an 30 ms annars
filtreras signalen.

LED-INDIKATION PA FRONTPANELEN

Nar den grona lysdioden pa frontpanelen (Bild 10) lyser konstant, fungerar
styrenheten i normalt [dge. Nar den blinkar:

» fungerar styrenheten i fjarrstyrningslage eller

» avstangd nivan ar aktiverad och den analoga insignalen ligger under vérdet for

avstangd niva.

Den roda lysdioden pa frontpanelen (Bild 10) indikerar motordverhettning. Nar den
lyser stoppar motorn. For att starta om driften efter att ha eliminerat orsaken till
overhettning, koppla bort enheten fran elnatet i ndgra sekunder och sedan anslut
denigen.

Bild 10 Driftindikation
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MED TK

MODBUS REGISTERLISTA

INPUT REGISTERS

= 0vDC
. . 100 = 10,0 vDC
1 Analogue input level unsigned int. Analogue. input value depending on the selected 0—100 or
analogue input type. _
= 0mA
100 = 20,0 mA
0 = 0% Us
2 Current output voltage  unsignedint.  Actual output voltage 30-100 30= 30 % Us
100= 100 % Us
. . . . 0= 0—20 mA
3 Analogue input type unsigned int.  Type of the selected analogue input 0—-1 1= 0—10 VDC
0= 10—0VDC
4 Ascending / descending ianed i Ascending or descending analogue input mode 0—1 1= 0—-10vbC
input mode unsigned int. depending on the selected analogue input type. - or
0= 20—0mA
1= 0—20mA
Maximum output . . . 75= 75 % Us
5 voltage unsigned int.  Maximum output voltage 75—100 100 = 100 % Us
Minimum output . . - 30= 30 % Us
6 voltage unsigned int.  Minimum output voltage 30-70 70 = 70 % Us
7 Enable off level unsigned int.  Enables off level 0-—1 0 f Disabled
1= Enabled
Ascending mode:
Voltage
= 0vDC
400 = 4,0VDC
Current
= 0mA
Off level value depending on the selected analogue 0—40 200= 8,0 mA
8 Off level value unsigned int. input type and ascending / descending analogue 60—100
input mode. - Descending mode:
Voltage
100 = 10,0 VDC
60 = 6,0 VDC
Current
100 = 20,0 mA
60 = 12,0 mA
9 Kick start / soft start unsigned int.  Selects kick start or soft start 0-—1 0 f Sl.)ft start
1= kick start
. . . . 0= Disabled
10 Remote control input unsigned int. Remote control input 0—-1 1= Enabled
12 L1 control unsigned int. L1 control 0-—1 ?: %ﬂ:
13 Alarm LED unsigned int.  Alarm LED 0-—1 ? : %ﬂ:
0= Off
14 ON/Stand-by LED unsigned int. ON/Stand-by LED 0-2 1= On
2= Stand-by
15-20 Reserved, return 0

www.sentera.eu
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ABENTERA

HOLDING REGISTERS

3 Modbus parity

4 Device type
5 HW version
6 FW version

7 Operating mode

8 Output override
9-10

Ascending /

input mode

(e voltage

Minimum output

U voltage

15 Enable off level

16 Off level value

18

duration
19 Remote control
functionality
50 Analogue input

functionality

21 Operation timer

22-
30

32-
40

1 Device slave address

2 Modbus baud rate

11 Analogue input type

12 descending analogue

Maximum output

17 Kick start / soft start

Kick start / soft start

31 Output override value

Datatype | Description _____________________|Data | Default | Values

unsigned int.

unsigned int.

unsigned int.

unsigned int.
unsigned int.
unsigned int.

unsigned int.

unsigned int.

unsigned int.

unsigned int.

unsigned int.
unsigned int.

unsigned int.

unsigned int.

unsigned int.

unsigned int.

unsigned int.

unsigned int.

unsigned int.

unsigned int.

Modbus device address

Modbus communication baud rate

Parity check mode

Device type (Read only)
Hardware version of the device (Read only)
Firmware version of the device (Read only)

Enables Modbus control and disables the DIP switch
and trimmers

Enables the direct control over the output. Always
settable. Active only if holding register 7 is set to 1.

Reserved, return 0

Selects the analogue input type of the device.
Always settable. Active only if holding register 7 is
setto 1.

Ascending / descending analogue input mode.
Depends on the selected analogue input type.
Always settable. Active only if holding register 7 is
setto 1.

Maximum settable output voltage. Always
settable. Active only if holding register 7 is set to 1.
Minimum settable output voltage. Always settable.
Active only if holding register 7 is set to 1.

Enables off level. Always settable. Active only if
holding register 7 is set to 1.

Off level value. Depends on the selected analogue
input type and ascending / descending analogue
input mode. Always settable. Active only if holding
register 7 is set to 1.

Selects kick start or soft start. Always settable.
Active only if holding register 7 is set to 1.

Sets the duration time. Always settable. Active
only if holding register 7 is set to 1.

Sets the remote control input mode. Depends on
the selected kick start or soft start mode. Always
settable. Active only if holding register 7 is set to 1.

Sets the analogue input functionality. Depends on
the selected kick start or soft start. Always settable.
Active only if holding register 7 is set to 1.

Sets the operation time of the device when Timer
mode by remote control input or Logic mode by
the analogue input is selected. The operation time
is additional to the kick start / soft start duration
times. Always settable. Active only if holding
registers 7 and 19 or /and 20 are set to 1.

Reserved, return 0

Override value for the analogue output. Always
settable. Active only if holding register 8 is set to 1.

Reserved, return 0

1-247

1—4

0-2
EVSS-DM = 3005

XXXX
XXXX

0-—1

0-—-1

75—100

30-70

0—40
60—100

0—-200

30-100

1

100

30

10

60

N—_O hDWN=
n o nn

0x0300=
0x0140=

0=
40=

0=
40=

30=
100 =

9.600
19.200
38.400
57.600

8N1
8E1
801

HW version 3.00
FW version 1.40
Standalone
mode

Modbus mode
Disabled
Enabled

0—20 mA
0—10VDC

10—-0VDC
0—-10VDC
or
20—0mA
0—20mA

75 % Us
100 % Us
30 % Us
00 % Us
Disabled
Enabled

Ascending mode:

Voltage
0VvDC
4,0 VDC
Current
0mA
8,0 mA

Descending mode:

Voltage
10,0 vDC
6,0 VDC
Current
20,0 mA
12,0 mA
Soft start
Kick start
Os

60s

Normal mode
Timer mode

Normal mode
Logic mode

Os
200s

0% Us
30 % Us
100 % Us

If you want to find out more about Modbus over serial line, please visit: http://www.modbus.org/docs/Modbus_over_serial_line_V1_02.pdf
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INPUT REGISTER

Input register ar skrivskyddade. Tabell 1 visar hur uppgifterna ar organiserade i
Input regif,tren. Uppmat data borjar fran adress 1 (30001) och slutar vid adress 14
(30014). Ovriga input register anvands inte. Nar de adresseras, returnerar de 0.

All data kan ldsas med kommandot "Las Input Register". Tabell 1 visar typen av
returnerade data for varje register och hur den ska tolkas. Till exempel betyder "300"
i Input register 1 att den uppmatta analoga insignalen &r 3,0 VDC (eller 6,0 mA), "50"
i Input register 2 betyder att utspanningen ar 50 % Us (115 VAC).

Input register 1 (30001) visar det aktuella vardet p3 den uppmétta analoga
insignalen. Detta varde beror pa den valda analoga ingangstypen. N&r spanningslage
véljs varierar vardena mellan 0—1.000 (0—10,0 VDC). Nar stromlage valjs varierar
vardena mellan 0—1.000 (0—20,0 mA).

Input register 2 (30002) visar utspanningens aktuella varde. Detta input register
dsidosatts av holding register 31 om kontrollen av Gverstyrning av utdata (holding
register 8) ar aktiverad. Nar denna kontroll ar inaktiverad visar detta input register
vardet pd utspanningen enligt det valda driftlaget. Utspénningsvardena varierar
mellan 30—100 % Us (69—230 VAC). "0" (0 VAC) indikerar att styrenheten &r
avstangd.

Input register 3 (30003) visar typen av analog insignal.
Detta input  register definieras av  holding register 11 eller
hardvaruinstallningen fér position 4 pa DIP-omkopplaren. Vardena ar 'O
(for 0—20 mA) eller '1' (fér 0—10 VDC).

Input register 4 (30004) visar det valda laget for den analoga ingdngen. Detta input
register definieras av holding register 12 eller hardvaruinstallningen for position 1
pa DIP-omkopplaren (Bild 4), enligt det valda driftldget. Vardena &r '0’ (fér fallande
lage) eller '1' (for stigande lage).

Input register 5 (30005) visar maximal utspanningsvarde. Detta input register
definieras av holding register 13 eller hardvaruinstallningen for max.-trimmern
(Bild 6), enligt det valda driftlaget. Registervardena varierar mellan 75—100
(75—100 % Us VAC).

Input register 6 (30006) visar minsta utspdnningsvarde. Detta input register
definieras av holding register 14 eller hardvaruinstallningen fér min. trimmern (Bild
7), enligt det valda driftlaget. Registervardena varierar mellan 30—70 % Us.

Input register 7 (30007) ger information om OFF-nivas tillstand. | Fristdende lage
innehaller det vardet installt av position 2 pa DIP-omkopplaren (Bild 4). | Modbus-
lage innehaller det vardet av holding register 15. Det kan vara '0' (inaktiverat) eller
'"1" (aktiverat).

Input register 8 (30008) ger information om OFF-nivds varde. | Fristdende lage
innehdller det det varde som stéllts in av OFF-nivatrimmern (Bild 8). | Modbus-
lage innehadller det det varde som stallts in i holding register 16. Registervardena
kan variera fran O till 40 (0—4,0 VDC / 0—8,0 mA) och fran 60 till 100
(6,0—10,0 VDC /12,0—20,0 mA). Vardena beror pa den valda analoga ingdngstypen
och laget.

Input register 9 (30009) ger information om direktstart- eller mjukstartsval. |
Fristdende ldge motsvarar vardet starttypen som stallts in av position 3 pa DIP-
omkopplaren. | Modbus-lage innehaller det det varde som stallts in i holding register
17. Registervardena ar '0' (for mjukstart) eller '1' (for direktstart).

Input register 10 (30010) visar tillstandet pa fjarrkontrollens ingdng. Nar den &r
inaktiverad fungerar enheten i normalt driftlége. Nar fjarrkontrollens ingang ar
aktiverad ar styrenheten i standby-ldge. Registervardena ar 'O’ (for inaktiverat) eller
1" (for aktiverat).

Input register 11 (30011) visar larmreldutgangens status. Den &r avstangd nar
registervardet ar "0" och aktiverad nar registervardet ar "1".

Input register 12 (30012) visar status for den oreglerade utgangen L1. N&ar den
analoga insignalen ligger under OFF-nivans vdarde (om den &r aktiverad) eller nar
fijarrkontrollingdngen ar inaktiverad, &r utspanningen for den oreglerade utgangen
L1 0 = OFF (0 VACQ). Annars ar den 1 = P3 (230 VAQ).

Input register 13 (30013) visar status for larmlysdioden (Bild 10). Den indikerar
motordverhettning. Nar registervardet &ar '0' = Ay, finns det ingen 6verhettning och
nar vardet ar'1' = P3, detekteras dverhettningen och da stannar motorn.
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Input register 14 (30014) visar enhetens driftstatus. Nar registervardet ar O (Av) &r
styrenheten avstdngd. ON/Standby-lysdioden pa frontpanelen ar sldckt. Se Bild 10
Driftindikation.

Nar vardet ar "1" (P3) arbetar styrenheten enligt styralgoritmen och den analoga
insignalen ligger 6ver det valda OFF-nivavardet (om det ar aktiverat). ON/Standby-
lysdioden (Bild 10) lyser konstant.

ON/Standby-lysdioden blinkar och registervardet &r 2 (Stand-by) nér OFF-nivan &r
aktiverad och den analoga insignalen ligger under OFF-nivavardet.

HOLDING REGISTER

Dessa register &r |8s- / skrivregister och kan hanteras med kommandot "Las Holding
Register”, "Skriv enstaka register" och "Skriv flera register". De ar organiserade i
delar som innehaller olika typer av information. De holding register som inte
anvands &r skrivskyddade. Att skriva vérden i dessa register inte returnerar Modbus
felundantag, men det férandrar ingenting heller!

® Del 1:

Denna del innehaller information om enheten och Modbus
kommunikationsinstallningar.

Holding register 1 (40001) innehaller adressen dar regulatorn svarar till Modbus-
masterenheten. Standardadressen ar "1". Du kan andra det pa tva satt:

1. Skicka kommandot "Skriv enstaka register" med adress '1' och skriv det nya
adressvardet.

2. Anslut endast din enhet till en huvudstyrenhet eller PC-applikation och skicka
kommandot "Skriv enstaka register" till adress '0' (Modbus-séndningsadress)
och skriv ett nytt adressvarde.

De tva foljande registren (2 och 3) innehaller Modbus-instéllningar. Om du andrar
dessa register andrar du kommunikationsinstallningarna. Standardinstéllningarna
for Modbus ar 19200-E-1 som anges i Modbus Protocol Specification.

De fdljande tre registren (4, 5 och 6) &r skrivskyddade. De innehaller information
om hardvaru- och firmwareversionerna.

Holding register 7 (40007) bestammer styrenhetens driftlage. Det finns tva
alternativ: Fristdende-lage och Modbus-lage. | Fristdende-lage styrs regulatorn helt
av den analoga insignalen och de valda hardvaruinstéallningarna. | Modbus-lage kan
installningarna styras av Modbus huvudstyrenheten.

Holding register 8 (40008) anvands for kontroll av utgangsoverstyrning. Den har
installningen anvénds for att dsidosatta utspanningen med ett forvalt vérde. Detta
varde har hogre prioritet pd den berédknade utspanningen fran den integrerade
styralgoritmen. Endast direktstart / mjukstart kan andra utspanningsvardet.

Holding register 9 (40009) och 10 (40010) anvands inte. De &r skrivskyddade.

m Del 2:

Holding register 11 (40011) bestammer typen av analog insignal. Standardvardet ar
1" (0—10 VDC). '0' &r fér 0—20 mA.

Holding register 12 (40012) definierar det stigande / fallande analoga ingangslaget.
Standardvardet &r '1' fér 0—10 VDC (stigande spdnningssignal). Registervardena &r
'0'for 10—0 VDCoch '1'féor 0—10 VDC nér spanningssignal valjs, och '0' fér 20— 0 mA
och '1' for 0—20 mA nar stromsignal valjs.

Holding register 13 (40013) staller in maximal utspanning. Standardvérdet &r '100'
(100 % Us eller 230 VAC). Registervardena varierar mellan 75—100 (75—100 % Us).

Holding register 14 (40014) anger minsta utspanning. Standardvardet &r "30" (30 %
Us). Registervardena varierar mellan 30—70 (30—70 % Us).

Holding register 15 (40015) innehaller OFF-nivans tillstdnd. Standardvardet &r 'O’
(inaktiverat). "1" ar for aktiverat.

Holding register 16 (40016) definierar OFF-nivan. Detta varde beror pa den valda
analoga ingdngstypen och laget. Registervardena varierar mellan 0—40 (0—
4,0 VDC) for stigande spanningssignal och 60—100 (6,0— 10,0 VDC) for fallande
spanningssignal. N&r stromsignal valjs ligger registervardena mellan 0—40
(0—8,0 mA) for stigande signal och 60—100 (12,0—20,0 mA) fér fallande signal.
Standardvardet &r '0' (0 VDC).
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Holding register 17 (40017) valjer direktstart eller mjukstart. Standardvéardet ar'1'
(direkstart). "0"-vardet ar for mjukstart.

Holding register 18 (40018) innehaller direktstart- eller mjukstartvaraktighet.
Standardvéardet &r'10' (10 sekunder). Registervardena varierar fran '0' till '60' (0—60
sekunder). Den hér instéllningen ar endast tillganglig i Modbus-lage.

Holding register 19 (40019) valjer fjarrkontrollens ingdngsfunktionalitet.
Standardvardet &r '0' for normalt lage. Vardet '1" &r for timerlage. Den har
installningen ar endast tillgdnglig i Modbus-lage. OFF-nivdlége anvénds inte i
timerlage.

Holding register 20 (40020) véljer den analoga ingangsfunktionen. Standardvéardet
ar'0' for normalt lage; '1' ar for logiklage. Den har installningen ar endast tillganglig
i Modbus-lage.

Holding register 21 (40021) innehdller operationstimerns vdrde. Detta holding
register ar endast tillgangligt i timerlage och / eller logiklage. Standardvardet ar
'60' (60 sekunder). Registervardena kan variera fran 0 till 200 (0—200 sekunder).
Den har installningen ar endast tillgénglig i Modbus-lédge. Arbetstiden &r lika med
summan av direktstart / mjukstartvaraktighet och tidsvardet fér operationstimern.
Nar en arbetstid l6per ut kan endast en fjarrkontrollingang eller analog ingang starta
om enheten.

N&sta holding register 22 (40022)—30 (40030) anvands inte. De &r skrivskyddade.
Holding register 31 (40031) 3sidosatter utspadnningsvardet i Modbus-lage nar
utgangsoverstyrning &r aktiverad. Instdllningen fér Overstyrningsvarde beror
inte p@ de andra installningarna forutom pa valet av direktstart eller mjukstart.
Standardvérdet ar '0' (VAC). Registervardet kan variera mellan 30—100 (30—100 %
Us). Det kan ocksa vara "0" (0 % Us).

N&sta holding register 32 (40032)—40 (40040) anvands inte. De &r skrivskyddade.

TRANSPORT OCH LAGRING

Undvik vibrationer och extrema forhallanden. Férvara i originalférpackning.

GARANTI OCH BEGRANSNINGAR

Tvd 8r fran leveransdatum mot tillverkningsfel. Andringar eller omvandlingar av
produkten efter publiceringsdatumet fritar tillverkaren fran allt ansvar. Tillverkaren
ansvarar inte for tryckfel eller fel i ovanstdende data.

Under normala férhallanden ar denna produkt underhallsfri. Rengér med en torr
eller fuktig trasa om den ar smutsig. Vid kraftig férorening, rengér med en icke
aggressiv produkt. Under dessa omstandigheter bor enheten kopplas bort fran
stromforsorjningen. Var uppmarksam pad att inga vatskor kommer in i enheten.
Anslut den bara till elndtet igen nar den ar helt torr.
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