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SAKERHET OCH FORSIKTIGHETSATGARDER

Las all information, datablad, Modbus Register Map, monterings- och
bruksanvisningar och betrakta lednings- och anslutningsdiagrammet innan du

@ arbetar med produkten. For personlig och utrustningens sdakerhet och fér optimal
produktprestanda, se till att du forstar innehallet innan du installerar, anvander
eller underhaller produkten.

Av sakerhets- och godk@nnandeskal (CE) ar inga obehériga omvandlingar och/eller
modifikationer av produkten tilldtna.

Produkten far inte utsattas for onormala forhdllanden sdsom extrema

:d’ A (vm)) j O temperaturer, direkt solljus eller vibrationer. Langvarig exponering for kemiska
< 6 angor i hég koncentration kan paverka produktens prestanda. Hall arbetsplatsen

sd torr som mojligt, se upp for kondens.

Alla installationer ska folja lokala halso- och sdkerhetsféreskrifter, lokala
w elektriska standarder och godkanda koder. Produkten far bara installeras av en
ingenjor eller tekniker som har expertkunskaper om produkten och de nédvandiga

forsiktighetsatgarderna.

Undvik kontakt med pdslagna elektriska komponenter. Koppla alltid ur stromkallan
innan du ansluter elkablarna, utfér service eller reparerar produkten.

=

Kontrollera att du valjer rétt stromfodrsorjning till produkten och att du anvander
kablar med ratt storlek och egenskaper. Se till att alla skruvar och muttrar ar val
atdragna och att eventuella sakringar sitter pa plats.

¥

Utrustningen och forpackningen kan atervinnas och ska bortskaffas i enlighet med
lokala och nationella lagar och bestédmmelser.

=

Om du har ytterligare fragor, kontakta din tekniska support eller radfrdga en
expert.

)
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PRODUKTBESKRIVNING

DIO-M-D4 ar en in- och utmatningsmodul fér Modbus RTU-natverk med 4 digitala
ingangar, 4 digitala utgangar och Modbus RTU-kommunikation. Den har modulen
gor det maojligt att styra eller ansluta enheter utan Modbus till ett Sentera Modbus
RTU-natverk.

ARTIKELKODER

Antal digitala ingangar Antal digitala utgangar
DIO-M-D4 4 4

AVSETT ANVANDNINGSOMRADE

= Konvertera Modbus RTU-register till digitala utgangar eller digitala ingangar till
Modbus RTU-register
m Skapa en gateway mellan Sentera Modbus RTU-natverk och externa enheter

= 5 VDC-utgdng (ska anvandas i kombination med torrkontakter fér de digitala
ingdngarna)

® Modbus RTU-kommunikation och 24 VDC-stromforsorjning via RJ45-kontakt
(PoM-anslutning)

m 4 digitala ingdngar:
» Driftsomrade 0—45 VDC
> Logikniva: 1,6 VDC
> Ingdngsresistans: 100 kQ

® 4 digitala utgangar:

» 5 VDC-utgdngsniva

» Kortslutningsskydd

De digitala ingdngarna har tacho-funktionalitet for att mata flakthastighet

Matomradde: 0-60.000 varv/min (0-1.000 Hz)

LED-indikator integrerad i RJ45-uttaget

DIN-skenmontering

Kapsling: ABS-plast, UL94-VO0, gra RAL 7035

Skyddsklass: IP30

Omagivningsforhallanden vid drift:

» Temperatur: -10—60 °C

> Relativ luftfuktighet 5—85% rH (icke-kondenserande)

® Forvaringstemperatur: -40—-50°C

STANDARDER

® | 3gspanningsdirektiv 2014/35/EU ce

» EN 60529:1991 Skyddsgrader fran kapslingar (IP-kod). Tillagg AC:1993 till EN

60529
= EMC-direktiv 2014/30/EU

» EN 61000-6-1:2007 Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC) - Del 6-1: Generiska
standarder - Immunitet for bostader, kontor och butiker

» EN 61000-6-3:2007 Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC) - Del 6-3: Generiska
standarder - Utslappsstandard for bostader, kontor och butiker Tillagg A1:2011
och AC:2012 till EN 61000-6-3

» EN 61000-6-2:2005 Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC) - Del 6-2: Generiska
standarder - Immunitet for industriella miljéer. Tillagg AC:2005 till EN 61000-6-2
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= WEEE-direktiv 2012/19/EU
® RoHs-direktiv 2011/65/EU

LEDNINGAR OCH FORBINDELSER

RJ45 uttag - 24 VDC PoM - 60 mA max.

Stift 1 . R
: Matningsspanning 24 VDC
Stift 2
Stift 3 I .
: Modbus RTU kommunikation, signal A
Stift 4
Stift 5 I .
: Modbus RTU kommunikation, signal /B
Stift 6
Stift 7 e e .
. Jord, stromfodrsorjning
Stift 8
RJ45-uttag
Digitala ingdngar
DI1 Digital ingang 1, 0-45 VDC
GND Digital ingang, jord
DI2 Digital ingang 2, 0-45 VDC
5 VDC-tillférsel (max 100 mA) som ska anvandas i kombination
5VDC med torrkontakter for de digitala ingdngarna (aktivera den digitala
ingdngen genom att ansluta 5 VDC till den)
DI3 Digital ingdng 3, 0-45 VDC
GND Digital ingang, jord
D14 Digital ingang 4, 0-45 VDC
Digitala utgdngar
DO1 Digital utgang 1, 5 VDC
GND Digital utgang, jord
DO2 Digital utgang 2, 5 VDC
DO3 Digital utgang 3, 5 VDC
GND Digital utgang, jord
DO4 Digital utgdng 4, 5 VDC

MONTERINGSANVISNINGAR | STEG

Las noga “Sakerhet och forsiktighetsatgarder” innan du bérjar montera enheten.
Folj sedan dessa steg:

1. Sténg av strémmen.
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CONTROLS

2. Montera enheten pa en standard 35 mm DIN-skena och fast den med hjalp av

den svarta lasklamman. Tank pa ratt monteringsposition (Bild 2) och monteringsmatt
(Bild 1).

Bild 1 Monteringsmatt

Bild 2 Monteringsposition

35 mm
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Last
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3. Anslut de digitala in- och utgdngskablarna till kopplingsplintarna enligt bilder 3a
och 3bi enlighet med informationen i avsnittet "Ledningar och férbindelser”.

Bild 3 Kopplingsschema

a Digitala ingangar*

b Digitala utgangar

= [=

‘ 600060d

6060600 ‘

—IN

5 VDC-utdata

*Se dven "Typiska ledningsexempel” nedan.

c RJ45-kontakt

J

4. Krymp RJ45-kabeln (for 24 VDC-stromforsorjning och Modbus RTU-
kommunikation) och anslut den till uttaget (se bild 3c).
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%/ OBS:

Exempel 1

5. Sla pa strémférsérjningen.

For fullstdndiga Modbus-registerdata, se produktens Modbus Register Map. Det
dr ett separat dokument ldnkat till artikelkoden pG webbplatsen och innehdller
registerlistan. Produkter med dldre firmwareversioner kanske inte dr kompatibla
med den hdr listan.

Valfria installningar

For att sakerstélla korrekt kommunikation behdver NBT endast aktiveras i tva
enheteri Modbus RTU-n&tverket. Aktivera vid behov NBT-motstandet via 3SModbus
eller Sensistant (Holding register 9).

Exempel 2

Slave 1
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S

Slave 2
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Slave n I Slave 1 I ISIave 2] Slave n

| ett Modbus RTU-ndtverk mdste tvd buss terminatorer (NBT) aktiveras.

Typiska anslutningsexempel

Digitala ingangar:

Det finns flera satt att ansluta de digitala ingangarna till DIO-M-D4. I/0-modulen
har dven motorisk tacho-signaldetektering och avlasning. Se Bild. 4 nedan for
anslutningsexempel.

Digitala utgangar:

De digitala utgangarna till DIO-M-D4 maste anslutas till den externa enhetens
ingangar. Se Bild. 5 nedan fér ett anslutningsexempel.

Bild 4 Typiska ledningsexempel: digitala ingangar

a Ansluta en enhet med en digital utgang

0000600

DO GND

Sensor/enhet med
o *
Enhet med digital dppen kontakt
utgang

b Ansluta en enhet med normalt 6ppen/normalt stangd
kontakt

_# Dio-m-pa

a

LOOQOQO@

* Om ledningarna &r ldanga kan du 6vervaga att ansluta ett 500 Q -
10 kQ pull-down motstand mellan den Digitala Ingdngen och GND.
(Motstandets storlek &r begransad till 5 VDC /100 mA)
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c Ansluta en motor med tacho("signal d Ansluta en motor med tachosignal som kraver extern

stromforsorjning

_# Dlo-m-pa

Q
=]
=
3

=2
S & o

60600600 6060600

Tacho GND Tacho GND V+

Motor med MOtDI:.mEd tachosignal
tachosignal med egen som krﬁverﬂexv‘:.e.rn.s vDC-
stromforsorjning stromforsorjning

000060

Tacho GND V+

Motor med
tachosignal*

*Om tachosignalen ar oppen kollektortyp maste ett motstand installeras
mellan DI och 5 VDC. Kontrollera motorinformationen for motstandsstorlek.

™ En varvrédknare dr en elektromagnetisk anordning som ger en analog signal (modulerande PWM-utgdng) som dr
proportionell mot motorhastigheten. De digitala DIO-M-ingdngarna kan ldsa tachosignaler med ett méatomrdde pd 0-60.000
varv/minut (0-1.000 Hz).

Bild 5 Typiskt ledningsexempel: digitala utgangar

Enhet med digital

ingang

DI GND

60a0C60d
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DRIFTSDIAGRAM
Holding register
Digital ingdng 11/12/13/14
o -g
1,6—45VDC | - __________. :g . )
TaCho:_ Motor Digital utgdng: Py ang: w ey (0]
s;gg:gé OIVII)C : gl\?ll)tgl utosng I§ 3i3li)tzl utgéng: ?i‘t_l;li)tzl utgdng: %
o
=
0vDC Tid .
Tid
BRUKSANVISNINGAR

& oss: )

Modbus Input register 1 till 4 anger om den digitala ingangssignalen &r 13g eller hég
Modbus Input register 16 till 19 anger om motorn &r igang eller stoppad *
Modbus Input register 21 till 24 indikerar motorhastighet i varv/minut *

Modbus Input register 26 till 29 indikerar motorhastighet i Hz *

* anslut med tacho-utgdngarna frén motorn (se Bild 4c, 4d och 4e)

Aven om de 4 digitala ingdngarna och de 4 digitala utgdngarna kan fungera helt
oberoende (normalt Modbus-lage), &r det ocksd mdjligt att f3 utgangarna att
interagera med ingadngarna.

Normalt Modbus-ldge:

For att de digitala utgangarna ska fungera i Modbus-lage (utan interaktion med
ingdngarna) bér Modbus-register 21-24 stallas in pa "0" (normalt Modbus-lage).
Holding register 11 till 14 kan sedan anvandas for att satta de digitala utgdngarna
(DO1 till DOA) till [3g eller hog.

Parat lage:

For att fa de digitala utgdngarna att interagera med de digitala ingdngarna &r det
mojligt att koppla (ndgra) utgangarna till ingdngarna med hjalp av en av dessa
algoritmer:

- Kopplad till DI1 till D14

- Kopplad till DI1 till DI4 inverterad

- Kopplad till tachostatus DI1 till DI4 (Input register 16-19)

- Kopplad till tachostatus DI1 till DI4 (Input register 16-19) inverterad

Bootloader

Tack vare bootloader-funktionen kan enhetens firmware uppdateras via Modbus
RTU kommunikation. Med 3SMBoot-applikation (se “3SM Software” pa var hemsida)
aktiveras "boot-lage” automatiskt och firmware kan uppdateras.

Se till att stromférsérjningen inte avbryts under "bootload"-proceduren, annars
riskerar du att férlora osparade data.

VERIFIERING AV INSTALLATION

Efter att enheten har stromférsorjts ska lysdioden till vanster om RJ45-uttaget
(bild 6 - 1) lysa for att indikera att enheten &r stromsatt.

Lysdioden tillh6ger om RJ45-uttaget (Bild 6 - 2) indikerar att det finns aktiv Modbus-
kommunikation.

Om din enhet inte fungerar som forvantat, kontrollera anslutningarna.
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A VARN'NG Lysdiodernas status kan endast kontrolleras nédr enheten dr strémsatt. Vidta
relevanta sdkerhetsatgdrder!

TRANSPORT OCH LAGRING

Undvik vibrationer och extrema forhallanden. Forvara i originalférpackning.

GARANTI OCH BEGRANSNINGAR

Tvad &r fradn leveransdatum mot tillverkningsfel. Andringar eller omvandlingar av
produkten efter publiceringsdatumet fritar tillverkaren fran allt ansvar. Tillverkaren
ansvarar inte for tryckfel eller fel i ovanstaende data.

Under normala foérhallanden &r denna produkt underhallsfri. Rengdr med en torr
eller fuktig trasa om den ar smutsig. Vid kraftig férorening, rengdr med en icke
aggressiv produkt. Under dessa omstandigheter bor enheten kopplas bort fran
stromforsorjningen. Var uppmarksam pa att inga vatskor kommer in i enheten.
Anslut den bara till strémférsérjningen igen ndr den ar helt torr.
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