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ZASADY BEZPIECZENSTWA

Przed rozpoczeciem pracy z produktem przeczytaj wszystkie informacje, arkusz
danych, mape rejestru Modbus, instrukcje montazu i obstugi oraz przestudiuyj
@ schemat okablowania i potaczen. Dla bezpieczenstwa osobistego i sprzetowego
oraz dla optymalnego dziatania produktu, przed instalacja, uzytkowaniem lub
konserwacja tego produktu nalezy doktadnie zapoznac sie z niniejsza instrukcja.

Nieautoryzowana konwersja i/lub modyfikacja produktu jest niedozwolona ze
wzgledéw bezpieczenstwa i licencjonowania (CE).

Produkt nie powinien by¢ narazony na ekstremalne warunki, takie jak: wysokie

QY == ) temperatury, bezposrednie Swiatto stoneczne lub wibracje. Dtugotrwate narazenie
[,Q:][A][@@)][/vl ][6 ] na opary chemiczne w wysokim stezeniu moze wptywac na dziatanie produktu.

! Upewnij sie, ze miejsce w ktorym bedzie zamontowane urzadzenie jest suche i
pozbawione kondensacji.

Wszelkie instalacje musza by¢ zgodne z lokalnymi przepisami dotyczacymi
bezpieczenstwa i higieny pracy, lokalnymi standardami elektrycznymi oraz

zatwierdzonymi kodeksami. Ten produkt moze by¢ instalowany wytacznie przez
inzyniera lub technika posiadajacego specjalistyczna wiedze na temat produktu i
srodkéw ostroznosci.

Unikaj kontaktu z czesciami elektrycznymi pod napieciem. Zawsze odtaczaj
zasilanie przed przystapieniem do podtaczania kabli zasilajacych, serwisowaniem
lub naprawa sprzetu.

=

Zawsze upewnij sie, ze produkt jest prawidtowo zasilany oraz ze rozmiar i
charakterystyka przewodu sa odpowiednie. Upewnij sie, ze warunki otoczenia w
ktérym zamontowany jest produkt jest suche i pozbawione kondensacji.

¥

Wymagania dotyczace utylizacji sprzetu i opakowan powinny by¢ zawsze brane
pod uwage i wdrazane zgodnie z lokalnymi i krajowymi przepisami / regulacjami.

=

Jesli masz dalsze pytania, skontaktuj sie z pomoca techniczna lub skonsultuj sie
ze specjalista.

)
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OPIS PRODUKTU

Seria MVS steruje predkoscia jednofazowych silnikéw elektrycznych sterowanych
napieciem (230 VAC / 50—60 Hz) zgodnie ze standardowym wejéciowym sygnatem
sterujgcym. Wyposazone s3 w komunikacje Modbus RTU i zapewniaja szeroki
zakres funkcjonalnosci: opcje zdalnego sterowania, regulowany poziom wytaczenia,
min. i max. ustawienia napiecia wyjSciowego i ograniczone czasowo dziatanie silnika
inicjowane przez logike lub sygnat przetaczajacy.

KOD PRODUKTU

Nominal current, \ Bezpiecznik \ [A]

Kod produktu

[A] Bezpiecznik 2
MVS-1-15CDM 1,5 F3,15 é*l-; g.;om\;
MYS130EDM 30 ¢ 0,315AH 250 ] Slo(g*ggiwom\;
MVS-1-60CDM go  v20mm F100 é*';g-:’:m\;
MVS-1100CDM 10,0 F 16'(23‘*';22?:m\;
ZAKRES ZASTOSOWANIA

m Sterowanie predkoscia wentylatora w systemach wentylacyjnych
m Aplikacje, w ktérych wymagana jest komunikacja Modbus lub funkcja timera
® Tylko do uzytku w pomieszczeniach

= Napiecie zasilania: 230 VAC 10 % / 50—60 Hz
= \Wejscie analogowe
> napiecie: 0—10 VDC
> prad 0—20 mA
Tryby wejscia analogowego
Funkcjonalno$¢ wejscia analogowego: Tryb normalny/Tryb logiczny
Wejscie zdalnej kontroli: funkcja zwykta lub zegar
Wyjscie regulowane 30—100 % Us
Max. obcigzenie wyjsciowe: zalezy od wersji (patrz tabela powyzej)
Wyjscie nieregulowane (L1): 230 VAC (50—60 Hz) / max. 2 A
Ustawienia min. napiecia wyjsciowego, Umin: 30—70 % Us, do wyboru za pomoca
trymera lub przez Modbus
Ustawienia max. napiecia wyjsciowego, Umax: 75—100% Us, do wyboru za
pomoca trymera lub przez Modbus
Wytaczony, regulowany za pomoca trymera lub przez Modbus:
0—4VDC/0—8 mA dla trybu rosnacego
10—6 VDC /7 20—12 mA dla trybu malejacego
Zakres pracy "szybki start" i "ptynny start"
Wyijscie zasilania niskonapieciowego: + 12 VDC / 1 mA dla potencjometru
zewnetrznego
= Komunikacja Modbus
® Sygnalizacja pracy:
> nieprzerwane zielone $wiatto diody: tryb pracy normalny
> migajace zielone $wiatto diody: w trybie gotowosci
m Zabezpieczenie przed zbyt niskim badz zbyt wysokim napieciem zasilania
= Korpus:
» Modut interfejsu na szyne DIN: poliamid - PA UL94V0; kolor zielony (RAL 6017)
» oktadka: plexi, przezroczysta
= Stopien ochrony: IP20 (zgodnie z EN 60529)
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= Warunki otoczenia podczas pracy:

> temperatura: -20—40 °C

» wilgotnos¢ wzgledna: < 80 % rH (bez kondensacji)
= Temperatura przechowywania: -40—50 °C

Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35 / WE ce
Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 2014/30 / UE:
Dyrektywa RoHs 2011/65/UE w sprawie ograniczenia stosowania szkodliwych
substancji w urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych

OKABLOWANIE | POLACZENIA

Potaczenia i podigczenia

L Napiecie zasilania 230 VAC £10 % / L Napiecie zasilania 230 VAC £10 % /

50—60 Hz 50—60 Hz

N Neutralny | N Neutralny

L1 Wyjscie nieregulowane (230 VAC / maX'Az) L1 Wyjsécie nieregulowane (230 VAC / max. 2 A)

U1, U2 Regulowane wyjscie do silnika | U1, U2 Regulowane wyjscie do silnika

Sw Przelacznlk;dalnego s.ter_ow.anla / PE Uziemienie
przetacznik uruchamiania timera

+V Wyjscie zasilania +12 VDC / 1 mA | SW Przetacznik zdalnego sterowania /

przetacznik uruchamiania timera

Ai Wejscie analogowe 0—10 VDC /7 0—20 mA | +V Wyjscie zasilania +12 VDC /1 mA

GND Uziemienie | Ai Wejscie analogowe 0—10 VDC / 0—20 mA

A Komunikacja Modbus RTU, sygnat A | GND Uziemienie

/B Komunikacja Modbus RTU, sygnat/B | A Komunikacja Modbus RTU, sygnat A

/B Komunikacja Modbus RTU, sygnat / B

Potaczenia Przekroéj kabla: max. 2,5 mm? | Potgczenia Przekréj kabla: max. 2,5 mm?
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SCHEMAT PRACY FUNKCJONALNEJ

Tryby pracy

Schemat pracy funkcjonalnej

Rosnaco /Malejacy tryb wprowadzania

Poziom OFF wylaczony

Uout,[%]

Uout, [%] '

Poziom wylaczenia wytaczony

100
100 3 -------1 Umax Poza poziomem
zakres |Umax|
Umax
zakres |Umax— 75.Yooon.
75Y. o 70-qeenen
Umin
70 4 zakres | Umin —— e = - —
Umin e e g e N T i
zakres | UMin— 0
30%-eeee 0 :
: 10 VDC aj,
: 20 mA [vpC
0 . B Zakres EMA]] /
10VDC  Aj, ... WRczenia
20mA  [VDC]/[mA] : !
Forlm_uia obliczania trybu Uout = Umax - Airﬁiax(umax_ Umin)
malejacego Formuta obliczania trybu Ai- Offlevel

. Uout = Umax - =~ aeiv e (Umax - Umin
Formuta obliczania trybu malejacego Aimax- Offlevel )

- Umi Al e
rosnacego Uout = Umin + g5 (Umax - Umin)

Formuta obliczania trybu
rosnacego

— f Ai-Offlevel
Uout = Umin +

max-Offlever (UMax - Umin)

Uwaga: Diagramy operacyjne dla trybu zstepujgacego sa lustrzanymi odbiciami diagraméw powyzej dla trybu rosnacego

Szybki start wiaczony Plynny start wiaczony

Uout, [%] Uout, [%]
100

100 " Ai, 10 VDC / 20 mA
BE lomed _ _ _______L_____ QVDC /0 mA
5% 5%

75 75 ¥ b

70 K
< 8
E% 10 VDC/ 20 mA 5%
=] [ .

;0 —Q T ovpc/oma o Poza poziomem

@ Aj, 10 VDC/ 20 mA

0VDC/0mA
0 o

t[s] : Czas migkkiego startu t[s]

DR R S
Plynny start - poziom OFF
Uout,[%]

Uout, [%]

100- 100
%8 - Ai, 10 VDC / 20 mA
Ex E g |uma 0VDC/O0mA
SR SR

75 75
70 70
0 w

c o c o
E= £
2N Poza poziomem o N Poza poziomem

30 Yo e 30

—‘ ’ Ai, 10 VDC / 20 mA Ai, 10 VDC/ 20 mA
o 0VDC /0 mA 0_(:) 0VDC/0mA
H Czas szybliego startu t [s] Czas miekkiego startu t [s]

@ - Tryb malejacy

@ - Tryb rosnacy
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Tryb zegara Tryb logiczny

Szybki start enabled Wiacz sygnat sterujacy
Zdalny
Uout, [%] : : Przetacznik,
. B D
100 SRR e EEE R veq
: : Umax S5VDC [ mm o -
H zakres Napiecie
: amplituda
75 SRR Rtk zakres
2,5VDCH = mm m m -
ol 0
:Czas szybliego startuf Licznik czasu pracy t [s]
R AR L SRRLLLLEEEEE R > Kontroler B — t, [s]
jest wytaczony (Czuwanie) | Dziatanie
Plynny start wiaczony
Wiacz sygnat sterujacy Sygnat sterujacy AI
sw Ai>2,4 VDC min. 30 ms min. 30 ms
WE. 1 WYE. Wk WYL, 1 t WE. WYL ! Wi, WYL, t
! ! ! ! | -
= - 1 1 1 ! ! !
Miekki | N H i i |
start Piynny .
start" !
'
Holding 1 " Holding ! . | Holding | I Holding: 0
| register | | register | | register . | register,
©o18 I 18 I , 18 | : 18
Timer ! ! ' ! ' ' | | !
1 1 1 1 1 '
| | H Timer| ! !
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
' ' '
- K " K K | " t
' ! Holding | ' ' t ' H Holding ' | Holding |
! ' register ' ! ! ! ' register ! ! ! register !
1 ' 1 1 1 1 1 1 '
| ' 21 : | . | ! 21 I | 21
Wyjscie | ! I : , , L ! L e ; |
umax | -1~ -~ — - - o e Wyjécie| \ I
' /1 ' Umax| ! ' !
' ' ' ' ' '
' ' ' ' ' '
1 ] ! T T ) I Czas miekkiego | Licznik czasu
Start , Czas miekkiego icznik czasu Stop Start  mickkleg t
Start ! czas mickkiego | Licanik czasupracy  /StOp  Start|  Czas miekkiego |Stop ¢ art e e H tart pracy Stop
s : startu — !

INSTRUKCJA MONTAZU

Przed rozpoczeciem montazu urzadzenia przeczytaj uwaznie rozdziat
~Bezpieczenstwo i sSrodki ostroznosci”. Nastepnie postepujzgodnie z ponizszymi
instrukcjami:

1. Wyltacz urzadzenie z zasilania.

2. Zdejmij przezroczysta pokrywe obudowy DIN.

3. Wykre¢ na scianach bocznych modutu szyny DIN. Przesun modut wzdtuz
prowadnic standardowej szyny DIN. Zamocuj zadana pozycje urzadzenia na
szynie, montujac boczne $ciany obudowy. Nalezy pamietac o prawidtowej pozycji
i wymiarach montazowych pokazanych na rys. 1 Wymiary montazowe i rys. 2
Pozycja montazu.

www.sentera.eu
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Rys. 1 Wymiary montazowe

MVS-1-60CDM MVs-1-15CDM

MVs-1100CDM MVS-1-30CDM

Artykuty
MVS-1-15CDM, 112
MVS-1-30CDM
96 127
MVS-1-60CDM, 128
MVS-1100CDM

\/=

Szyna DIN

4. Podtacz silnik / wentylator.
5. Podtacz wyjscie L1 do potaczenia 3-przewodowego, zaworu sterowanego itd.
(jesli jest to konieczne). Patrz rys. 3b 3-przewodowe podtqczenie silnika.

Rys.3 Okablowanie i potaczenia
3A 2-przewodowe potaczenie silnika

1 L1 LA

Przetacznik
Zasilacz L zdalnego
230 VAC, sterowania
50—60 Hz N Wyjsce

zasilajace Wejscie analogowe

Nieregulowane +12vDC /1 mA [ 0—10VDC/0—-20 mA
UL Modbus RTU A
230 VAC/max. 2 A /B

I T8 N
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Pl e, iy i
.:VN L el e S +¥ Ai GND A /B

Przetacznik

Tasilacz 1 zdalneqo o

230 VAC, 3 erowania j¢
50—60 Hz v

PE Wejscie analogowe

§ J +12VDC/ 1 mA _ /0—20 mA

Nieregulowane

wyjscia Modbus RTU A
230 VAC/ max. 2 A /B

3A 3-przewodowe potaczenie silnika

e s, 3
U1_@}_U2 EERSIT i SN a] o +¥ AP GND
Przetacznik
zdalnego [¢
230 VAC sterowania )e

L
50—60 Hz N Wyjecle
PE zasilajace Wejscie analogowe
9 +12VDC/1mA | 0—10 VDC / 0—20 mA

Modbus RTUA
/B

6. Wybierz zadany typ i tryb wejscia analogowego, tryb startu i tryb poziomu OFF
za pomoca przetacznikéw DIP (patrz Rys. 4 Ustawienia przetqcznika DIP).

Rys. 4 - Ustawienia przetacznikéw DIP

ON - tryb malejacy:
Wybér trybu rosnacego / 10—0VDC/20—0 mA
malejacego

(przetacznik DIP, pozycja 1) OFF - tryb rosnacy:

0—10VDC/0—20 mA

t. ON - wtaczone
Wybér poziomu wytaczenia
(przetacznik DIP, pozycja 2)

. =
|__ @
® |
[ .

OFF - wytaczone

=[

N
w
IS

0-10V / 10-0V
OFF Level
Kickstart

0-10V /0-20 mA

wiaczony

ON - szybki start

Wybér szybkiego startu
(przetacznik DIP, pozycja 3) OFF - ptynny start
wiaczony
ON - tryb pradowy
Wybér trybu wejécia (=0 oy
(przetacznik DIP, pozycja 4) OFF - tryb napieciowy
(0—10VDC)

7. Sprawdz, czy urzadzenie rozpoczyna lub koiczy sie¢ (patrz Przyktad 1i Przyktad
2). Jesli tak, umies¢ zworke NBT na kotkach. Jesli tak sie nie stanie, nie podtaczaj
zworki (patrz Rys. 5).

Przyktad 1 -Zv-vorka' rgzystor§
magistrali sieciowej

Slave 1
M RX
RX
\\ LS Master
NBT ))
/

& | (D
Slave 2 Slaven [Slave 1 ] [Slave 2] [Slave n ]

)

z
il
E

€
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ELEKTRONICZNY REGULATOR PREDKOSCI
WENTYLATORA NA SZYNE DIN

MVS

Jesli zasilacz AC jest uzywany z ktérymkolwiek z urzgdzen w sieci Modbus,
terminal GND NIE POWINIEN BYC PODtACZONY do innych jednostek w sieci lub
przez konwerter CNVT-USB-RS5485. Moze to spowodowac trwate uszkodzenie

Rys. 6 Trymer max. predkosci

L ® EE
T i

Max Min  Off Level
F .

M :
®© 6 6!

s’

potprzewodnikéw komunikacyjnych i /lub komputera!

. Podtacz kabel zasilania.

Wyregulujmaksymalng predko$¢za pomoca trymera (wrazie potrzeby). Domysine
ustawienie to Us (230 VAC). Patrz Rys. 6 Trymer maksymalnej predkosci.

. Wyreguluj minimalna predkos¢ za pomoca trymera (w razie potrzeby). Wartos¢

domyslna wynosi 30 % Us (69 VAC). Patrz Rys. 7 Trymer minimalna predkosc.

. Wyreguluj wartoé¢ poziomu OFF za pomoca trymera (jesli to konieczne).

Ustawienie domys$ine to 0 VAC. Patrz rys. 8 Trymer poziomu wytgczenia.

| Rys. 8 Trymer poziomu OFF

T e
o M‘n‘ Off Level
® o o

Rys. 7 Trymer min. predkosci

e ®© B
T el

Max Min  Off Level Max
F 9

= R |
® 6 6!

e

12.
13.
14.

Zamknij obudowe i zamocuj przezroczysta pokrywe.

Wiacz zasilanie.

Skonfiguruj ustawienia fabryczne zgodnie z wiasnymi zapotrzebowaniami,
poprzez 3SModbus oprogramowanie (jesli jest taka koniecznos¢). Aby zapozna¢
sie z domyslnymi ustawieniami fabrycznymi, zobacz Tabela Mapy rejestrow
Modbus.

WERYFIKACJA DZIALANIA PO INSTALACII

Postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami:

15.

16.

17.

18

19.

Wiacz zasilanie.
Ustawi¢ zworke NBT, przetacznik DIP, trymer maks., trimer min. i trymer poziomu
OFF/WYL. w odpowiednich pozycjach / wartosciach. Ustawienia fabryczne sa
nastepujace:

» Zworka NBT jest otwarta (rezstor koncowy magistrali sieciowej jest

odtazony);

> Tryb rosnacy 0—10 VDC 7 0—20 mA

» Wytaczony poziom - WYL,;

» Szybki start wytazony;

» Tryb napiecia wejsciowego (0—10 VDC);

» Ustawienia Min. trymer Min. predkosci

» Ustawienia Max. trymer Max. predkosci

» Ustawienia Min. trymera OFF
Ustaw sygnat wejscia analogowego na maksymalna wartos¢ 10 VDC lub 20 mA.
. Podtaczony silnik bedzie pracowat z maksymalna lub minimalna predkoscia w
zalezno$ci od trybu wejécia analogowego (rosnacy / malejacy).
Jeslipoziom OFF jets wiaczonyijest wybrany tryb malejacy wyjscia analogowego,
silnik sie zatrzyma.

20. Ustaw analogowy sygnat wejsciowy na maksymalng wartos¢ 0 VDC lub 0 mA.

21

. Podtaczony wentylator bedzie pracowat z minimalna lub maksymalna predkoscia
w zaleznoéci od trybu wejécia analogowego (rosnacy / opadajacy).

22. Jesli poziom OFF jest wtaczony i wybrano rosnacy tryb wejscia analogowego,

silnik przestanie dziatac.
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23. Jesli poziom OFF jest wtaczony, a sygnat wejsciowy jest rowny wartosci poziomu
OFF, predkos¢ silnika bedzie minimalng predkoscia w trybie rosngcym lub
maksymalna predkoscia w trybie opadania.

24, Jesli sterownik nie dziata zgodnie z powyzszymi instrukcjami, nalezy sprawdzi¢
potaczenia i ustawienia okablowania.

25.Sprawdz, czy obie diody LED(Rys. 9) migaja po wtaczeniu urzadzenia. Jesli tak,
oznacza to, ze urzadzenie wykryto sie¢ Modbus. Jesli tak sie nie stanie, sprawdz
ponownie potaczenia.

Rys. 9 Wskazanie indykacji komunikacji

A UWAG A Stan diod LED mozna sprawdzi¢ tylko wtedy, gdy urzgdzenie jest zasilane.
Podejmij odpowiednie srodki bezpieczeristwa!

INSTRUKCJA OBSLUGI

TRYB PRACY

W trybie Modbus kontrolujesz parametry: Umax, Umin, Kick start / Soft start, Off
level enable / disable i Off level value through Modbus registers.

W trybie autonomicznym kontrolujesz parametry: Umax, Umin, Kick start / Soft
start, Off level enable / disable i Off level value za pomoca ustawien sprzetowych
(przetacznik DIP, trymery, zworki).

W trybie normalnymjesli poziom Off jest wytaczony, Soft start / Kick start jest
wykonywany tylko raz - po dostarczeniu sterownika; w przeciwnym razie Miekki
start / Kick start jest wykonywany za kazdym razem, gdy kontroler jest wiaczony.

Po wybraniu trybu timera kontroler odbiera impulsowy sygnat sterujacy z
przetacznika zdalnego sterowania. Po wybraniu trybu logicznego kontroler odbiera
sygnat sterowania impulsem z wejscia Ai.

W obu trybach Timer mode/Tryb timeri Logic mode/Tryb logiczny- szerokos¢
impulsu ma by¢ wieksza niz 30 ms; w przeciwnym razie sygnat jest filtrowany.

SYGNALIZACJA PRACY LED
Gdy zielona dioda LED na Rys. 10 Swieci $wiattem ciagtym, sterownik dziata w trybie
normalnym. Kiedy zielona dioda LED miga:

> regulator pracuje w trybie sterowania zdalnego,lub
» Poziom OFF jest wtaczony, a sygnat wejscia analogowego jest ponizej wartosci
poziomu OFF.

Rys. 10 Wskazanie trybu pracy

11 K

Flarm Stand=by
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TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE

Unika¢ wstrzgsow i ekstremalnych warunkéw; Przechowywaé¢ w oryginalnym
opakowaniu.

GWARANCIJA | OGRANICZENIA

Gwarancja na wady produkcyjne obowiazuje przez okres dwéch lat od daty dostawy.
Wszelkie zmiany lub dostosowania produktu zwalniaja producenta z wszelkiej
odpowiedzialnosci. Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za btedy
typograficzne i inne w tym dokumencie.

KONSERWACJA

W normalnych warunkach pracy produkt nie wymaga konserwacji. Jesli jest brudny,
wytrzyj sucha lub wilgotna szmatka. W przypadku silnego zanieczyszczenia oczyscié
nieagresywnym $rodkiem czyszczacym. W takim przypadku urzadzenie musi
zosta¢ odtaczone od zasilania. Upewnij sie, ze ptyn nie dostat sie do urzadzenia. Po
oczyszczeniu podtacz go tylko do catkowicie suchej sieci.

www.sentera.eu

powrot do spisu tresci
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