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ZASADY BEZPIECZENSTWA

Przed rozpoczeciem pracy z produktem nalezy zapoznac¢ sie ze wszystkimi
informacjami, danymi technicznymi, instrukcja montazuischematem elektrycznym.
@ W celu zapewnienia bezpieczenstwa osobistego, a takze bezpieczenstwa i
najlepszej wydajnosci sprzetu, upewnij sie, ze w pefni rozumiesz zawartos¢
dokumentéw przed rozpoczeciem instalacji, uzytkowania i konserwacji produktu.

ce W celu zapewnienia bezpieczenstwa i ze wzgledéw licencyjnych (CE) zabronione
jest uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem i modyfikowanie produktu.

Produkt nie powinien by¢ narazony na ekstremalne warunki, takie jak: wysokie

Y A & temperatury, bezposrednie Swiatto stoneczne lub wibracje. Dtugotrwate narazenie
[,Q:][A][@VB))]@ ][ ] na opary chemiczne w wysokim stezeniu moze wptywac na dziatanie produktu.

Upewnij sie, ze otoczenie w ktérym zamontowany jest produkt jest suche i
pozbawione kondensacji.

Wszystkie instalacje powinny by¢ zgodne z lokalnymi przepisami BHP oraz
w lokalnymi normami elektrycznymi. Ten produkt moze by¢ zainstalowany tylko przez
inzyniera lub technika, ktéry posiada specjalistyczna wiedze na temat sprzetu i

zasad bezpieczenstwa.

Unikaj kontaktu z czesciami podtaczonymi do napiecia, zawsze obstuguj produkt
ostroznie. Zawsze odtaczaj zasilanie przed przystapieniem do podtaczania kabli
zasilajacych, serwisowaniem lub naprawa sprzetu.

S

Za kazdym razem sprawdz, czy uzywasz odpowiedniej mocy, przewody maja
odpowiednig érednice i wtasciwosci techniczne. Upewnij sie, ze wszystkie $ruby
i nakretki sa dobrze zamocowane, a bezpieczniki (jesli wystepuja) sa dobrze
zabezpieczone.

¥

Wymagania dotyczace utylizacji sprzetu i opakowan powinny by¢ zawsze brane
pod uwage i wdrazane zgodnie z lokalnymi i krajowymi przepisami / regulacjami.

=

W przypadku pytan, na ktore nie znalazte$ odpowiedzi w tej Instrukgcji, skontaktuj
sie z pomoca techniczna lub skonsultuj sie ze specjalista.

)
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OPIS PRODUKTU

KOD PRODUKTU

ZASTOSOWANIE

DANE TECHNICZNE

EVSS to elektroniczny cyfrowy regulator predkosci wentylatora do kontroli
elektrycznych silnikéw jednofazowych (230 VAC / 50—60 Hz). Wyposazony w
komunikacje Modbus RTU(RS485), wyjscie alarmowe oraz termokontakty do ochrony
przed przegrzaniem silnikéw z termokontaktami. Elektroniczny cyfrowy regulator
EVSS posiada szeroki zakres funkcji: opcje zdalnego sterowania, regulowany poziom
wylaczenia, min. i max. ustawienia napiecia wejsciowego, ograniczona €zasowo
praca silnika, inicjowana za pomoca wyjscia logicznego lub sygnatu przetaczajacego.

Napiecie nominalne, [A] Bezpiecznik [A]
EVSS1-15-DM 1,5 (5*20 mm) F 3,15 A H 250 VAC

A 3.0 (5*20 mm) F 5,0 A H 250 VAC
EVSS1-60-DM  [EX) (5*20 mm) F 10,0 A H 250 VAC
EVSS1100-DM  [RIef0) (6,3*32 mm) F 16,0 A H 250 VAC

m Sterowanie predkoscia wentylatora w systemach wentylacyjnych
® Do uzytku tylko w pomieszczeniach zamknietych

= Napiecie zasilania: 230 VAC £10 % - 50—60 Hz

= Wejscie analogowe:

» zasilanie: 0—10 VDC 7 10—0 VDC

> napiecie: 0—20 mA /20—0 mA

Tryby wejscia analogowego: rosnacy lub malejacy

Funkcja wejscia analogowego: Tryb normalny/Tryb logiczny

Wejscie zdalnej kontroli: funkcja zwykta lub timer

Wyijscie regulowane: 30—100 % Us

Max. obcigzenie wyjsciowe: zalezy od wers;ji

Wyijscie nieuregulowane (L1): 230 VAC (50 / 60 Hz) / max. 2 A

Wyijscie alarmowe (230 VAC/ 1 A)

Ustawienia min. napiecia wyjsciowego, Umin: 30—70 % Us (69—161 VAC), do

wyboru poprzez trymer lub poprzez Modbus

® Ustawienia max. napiecia wyjsciowego, Umax: 75—100 % Us (175—230 VAC), do
wyboru poprzez trymer lub poprzez Modbus

= Tryb wytaczenia, ustawiany poprzez trymer lub poprzez Modbus:
» 0—4 VDC /0—8 mA dla trybu rosnacego
» 10—6 VDC 7 20—12 mA dla trybu malejacego

m Zakres pracy "szybki start" i "ptynny start”

® Niskonapieciowe zasilanie wyjsciowe: +12 VDC / 1 mA dla potencjometra
zewnetznego

®m Komunikacja Modbus

Sygnalizacja stanu pracy:

» Swiatto ciagte zielone: tryb pracy normalny

» Swiatto migajace zielone: w trybie gotowosci

® Ochrona przed przepieciem i przecigzeniem

m Wejscia termiczne do ochrony silnika przed przegrzaniem

® Alarm przegrzania silnika

® Obudowa: plastik R-ABS, UL94-V0; kolor szary (RAL 7035)

= Stopien ochrony: IP54 (zgodnie z EN 60529)

= Warunki otoczenia:
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> temperatura: -20—40 °C
> wilgotnoéé: <100% rH (bez kondensatu)
Temperatura przechowywania: -40—50 °C

NORMY
® Dyrektywa niskonapieciowa 2006/95/EC q
® EMC Dyrektywa - Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej 2004/108/
EC: EN 61326

Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego
Dyrektywa WEEE 2012/19 / UE

Dyrektywa RoHs 2011/65 / UE w sprawie ograniczenia stosowania szkodliwych
substancji w urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych

POLACZENIA | PODLACZENIA

Wejscie analogowe (0—10 VDC / 0—20 mA) lub
(10—0 VDC / 20—0 mA)

Przekroéj kabla: max. 2,5 mm?
Zakres mocowania dfawika kablowego 3—6 mm / 5—10 mm

= m

0
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Potaczenia
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SCHEMAT PRACY FUNKCJONALNEJ

Tryb pracy Normalny/Zdalny

Rosnacy tryb wejsciowy

Malejacy tryb wejsciowy
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INSTRUKCJA MONTAZU

Przed rozpoczeciem montazu EVSS regulatora nalezy przeczyta¢ uwaznie“Zasady
bezpieczenstwa”. Wybierz gtadka powierzchnie do instalacji (Sciana, panel itp.).

Postepuj zgodnie z dalszymi instrukcjami:

1. Woytacz urzadzenie z zasilania.

2. Odkre¢ przednig pokrywe i przymocuj urzadzenie do $ciany za pomoca
dostarczonych $érub i kotkéw. Zwré¢ uwage na prawidtowe potozenie
montazowe i wymiary urzadzenia. (Patrz Rys. 1 Pozycja montazowa i Rys. 2
Wymiary montazowe.)

Rys. 1 Wymiary montazowe ‘ Rys. 2 Pozycja montazowa

Prawidtowo Nieprawidiowo

124 N4 102

@ Q

140

3. Podtacz silnik / wentylator.

4. Nieuregulowane wyjscie (L1, N) moze by¢ uzywane do podtaczenia sygnalizacji
Swietlnej lub do zasilania sitownika, zaworéw itd. (kiedy jest to konieczne).
Patrz Rys. 3.

Rys. 3 Schemat podtaczenia

— — 0—10VDC /0—20 mA
Napiecie zasilania

230 VAC, 50—60 Hz

.:‘ - . Wejscie analogowe
1

Wyjscie alarmowe

=]l 220/240VAC/1A Zasilanie wyjsiowe
+12VDC/1 mA
Przetacznik kontroli o
dalnej >r—

5. Wybierz wymagany tryb wejscia analogowego, tryb startowy i poziom
wytaczenia za pomoca przetacznika DIP na ptytce drukowanej. (Patrz. Rys. 4
Ustawienia przetqcznika DIP.)
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Rys. 4 Ustawienia przetacznika pozycji DIP

0-10v/10-0v

Off level

Kickstart

| ==
-
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N
w

0-10v/0-20 mA

Wybér rosngcego/
malejgcego trybu
(przetacznik DIP, pozycja 1)

Wybér poziomu OFF/WYkL.
(przetacznik DIP, pozycja 2)

Wybér szybkiego startu /
ptynnego startu
(przetacznik DIP, pozycja 3)

Wybér trybu wejsciowego
(przetacznik DIP, pozycja 4)
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® |
® |
® |

N
w
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ON - Tryb rosnacy:
10—0VDC/20—0 mA

OFF - Tryb malejacy:
0—10VDC/0—20 mA

ON - wiaczone
OFF - wytaczone
ON - Szybki start
OFF - Ptynny start
ON - Tryb Wk.

(0—20 mA)

OFF - Tryb WYE.
(0—10VDC)

Przyktad 1

Terminal magistrali sieciowej (NBT) stuzy do ustawienia urzadzenia jako
urzadzenia koncowego i domyslnie NBT jest odtaczony. Nalezy go ustawic
recznie na szpilkach, aby go podtaczy¢ (patrz. Rys. 5). Aby zapewnic
prawidtowa komunikacje zworka NBT powinna by¢ aktywowana tylko w dwéch
urzadzeniach w sieci Modbus RTU (patrz. Przyktad 1 i Przyktad 2).

Przyktad 2

Rys. 5 Zworka rezystora

Slave 1
M

D

RX

&

™

z

(

)

A
NBT

)

[Slave 1] [Slave 2]

[Slave n]

magistrali sieciowej

/\ UWAGA

W sieci Modbus RTU muszq zostac¢ aktywowane dwa terminale magistrali (NBT).

/\ UWAGA

Jesli zasilacz sieciowy jest uzywany z urzgdzeniem w sieci Modbus, terminal GND
NIE powinien by¢ PODtACZANY do innych urzgdzen w sieci lub za posrednictwem
konwertera CNVT-USB-RS485. Moze to spowodowac trwate uszkodzenie
potprzewodnikéw komunikacyjnych i / lub komputera!

Rys. 6 Trymer maks. predkosci

VR3 VR2

o o

Off
level

O

S
Max.

speed

. -
Min.
speed

Podtacz kabel zasilania.
Ustaw szybkos¢ maksymalna poprzez trymer (jezeli istnieje taka koniecznos¢).
Wartosé¢ domyslna Us wynosi (230 VAC). Patrz. Rys.6 Trymer maks. predkosci.
Ustaw predko$¢ minimalng poprzeztrymer (jeélijest taka koniecznos¢). Wartos¢
domyslna wynosi 30 % Us (69 VAC). Patrz Rys. 7 Trymer min. predkosci.
Ustaw poziom OFF/WYL. poprzez trymer (jezeli istnieje taka koniecznosg).
Wartos¢ domysina wynosi O VAC. Patrz. Rys. 8 Trymer poziomu Off/WYL.

| Rys. 7 Trymer min. predkosci

VR3

O

L8
Off
level

VR2

EZ].

VR
2]

T

Max.
speed

. e
Min.
speed

| Rys. 8 Trymer poziomu OFF/WYL.

VR3

|
O

L8
off
level

VR2
.
Min.
speed _

VR
Q

T

Max.
speed
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12. Witacz zasilanie.

13. Skonfiguruj ustawienia fabryczne zgodnie z wtasnymi zapotrzebowaniami,
poprzez oprogramowanie 3SModbus (jezeli jest taka koniecznos¢). Dla
domyslnych ustawien patrz Mapa rejestréw Modbus.

WERYFIKACJA DZIALANIA PO INSTALACII

Postepuj zgodnie z dalszymi instrukcjami:

1. Wiacz zasilanie.

2. Ustawzworke NBT, przetacznik DIP, trymer maks., trymer min. i trymer poziomu
OFF/WYL. w odpowiednich pozycjach / wartosciach. Ustawienia fabryczne sa
nastepujace:

» Zworka NBT jest otwarta (Rezystor terminalu magistrali sieciowej jest
odtaczony)

» Tryb rosnacy: 0—10 VDC 7/ 0—20 mA

> Poziom Off - OFF/WYL.

» Szybki start nie funkcjonuje

> Tryb zasilania wejsciowego (0—10 VDC)

> Ustawienia Min. trymer Min. predkosci

> Ustawienia Max. trymer Max. predkosci

» Ustawienia Min. trymer poziomu Off/WYL.

3. Ustawanalogowy sygnat wejsciowy do maksymalejwartosci 10 VDC lub 20 mA.

4. Podftaczony silnik wystartuje z maksymalng lub minimalna predkoscia w
zaleznosci od trybu analogowego wejscia (rosngcy/malejacy).

5. Jeslipoziom OFF/WYL. jest dostepny i malejacy tryb wejscia analogowego jest
wybrany, silnik przestanie dziatac.

6. Ustawic sygnat analogowego wejscia do maksymalnej wartosci 0 VDC or 0 mA.

7. Podtaczony wentylator wystartuje z minimalna predkoscia w zaleznosci od
trybu analogowego wejscia (rosnacy / malejacy).

8. Jesli poziom OFF/WYL. jest dostepny rosnacy tryb analogowego wejscia jest
wybrany, silnik przestanie dziatac.

9. Jesli poziom OFF/WYL. jest dostepny i sygnat wejsciowy jest odpowiedni do
wartosci poziomu OFF/WYL., predkosc silnika bedzie minimalna predkos¢ w
trybie rosngcym lub maksmalna predkos¢ w trybie malejacym.

10. Jesli regulator nie pracuje zgodnie z powyzszymi instrukcjami, potaczenia i
ustawienia powinne by¢ ponownie sprawdzone.

11. Nalezy sprawdzi¢ czy obydwie diody LED (Rys. 9) migaja po przetaczeniu na
waszym urzadzeniu. Jesli tak, to oznacza, ze urzadzenie odczytato sie¢ Modbus.
Jesli nie, to oznacza, ze nalezy sprawdzi€ jeszcze raz potaczenia i podtaczenia.

Rys. 9 Sygnalizacja komunikacji

Status diod LED mozna sprawdzi¢ tylko wtedy, gdy urzqdzenie jest pod napieciem.
Zachowaj odpowiednie srodki bezpieczenstwa!

MIW-EVSS-DM-PL-000-12/12/2024
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INSTRUKCJA OBSLUGI

TRYBY PRACY

W trybie Modbus uzytkownik moze kontrolowac¢ parametry: Umax, Umin, Szybki
start/ Ptynny start, Poziom Off/WYL. jest wtaczony / wytaczony i warto$¢ poziomu
Off /WYL. jest przekazywana przez Modbus registers/rejestry.

W trybie Autonomicznym uzytkownik kontroluje parametry: Umax, Umin, Szybki
start / Ptynny start, Poziom Off/WYL. jest wiaczony / wytaczony i wartos¢ poziomu
Off/WYL. zalezy od ustawien oprogramowania (przetacznik DIP, trymery, zworki).

W trybie normalnym jezeli poziom Off/WYL. jest niedostepny, Ptynny start / Szybki
start jest wykonywany tylko raz - po tym jak regulator zostanie podtaczony do
zasilania; zwyczajnie Ptynny start/ Szybki start jest wykonywany za kazdym razem
kiedy regulator jest wtaczony.

Kiedy jest wybrany Timer mode/Tryb timera, regulator otrzymuje impulsowy sygnat
sterowania z przetacznika sterowania zdalnego. Kiedy jest wybrany tryb logiczny,
regulator otrzymuje impulsowy sygnat sterowania z wejscia Ai.

W obydwéch trybach Timer mode/Tryb timer i Logic mode/Tryb logiczny szerokos¢
impulsu moze by¢ dtuzsza niz 30 ms; w przeciwnym razie sygnat jest filtrowany.

SYGNALIZACJA SWIETLNA LED NA PRZEDNIEJ POKRYWIE OBUDOWY

Kiedy zielona dioda LED w przedniej czesci obudowy (Rys. 10) Swieci $wiattem
ciagtym, oznacza to, ze regulator pracuje w trybie normalnym. Kiedy zielona dioda
LED miga:

> regulator pracuje w trybie sterowania zdalnego,lub

> tryb poziomu OFF/WYL.jest wtaczony i wejscie analogowe znajduje sie ponizej

wartosci poziomu OFF/WYL.
Czerwona dioda LED na przedniej pokrywie obudowy (Rys. 10) wskazuje na
przegrzanie silnika. Kiedy ta dioda sie Swieci, regulator zatrzymuje silnik. Aby
wznowi¢ prace po wyeliminowaniu przyczyny przegrzania, odtacz urzadzenie od
zasilania na kilka sekund, a nastepnie podtacz go ponownie.

Rys. 10 Sygnalizacja dziatania

TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE

Unika¢ wstrzasoéw i ekstremalnych warunkéw; Przechowywaé¢ w oryginalnym
opakowaniu.

GWARANCIJA | OGRANICZENIA

Dwa lata od daty dostawy po wykryciu wad produkcyjnych. Wszelkie modyfikacje
lub zmiany produktu zwalniaja producenta z jakichkolwiek obowigzkéw. Producent
nie ponosi odpowiedzialnosci za niezgodnosci w danych technicznych i rysunkach
spowodowanych btedami drukarskimi, poniewaz urzadzenie moze zostac
wyprodukowane po dacie publikacji instrukgji.
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EVS S ELEKTRONICZNY CYFROWY REGULATOR /$E NTERA
PREDKOSCI WENTYLATORA Z TK A ONTROTLS

KONSERWACJA

W normalnych warunkach pracy produkt nie wymaga konserwacji. Jesli jest brudny,
wytrzyj sucha lub wilgotng szmatka. W przypadku silnego zanieczyszczenia oczyscic
nieagresywnym S$rodkiem czyszczacym. W takim przypadku urzadzenie musi
zostac¢ odtaczone od zasilania. Upewnij sie, ze ptyn nie dostat sie do urzadzenia. Po

oczyszczeniu podtacz go tylko po jego catkowitym wyschnieciu do catkowicie suchej
sieci.
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