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Przed rozpoczeciem pracy z produktem nalezy zapoznac¢ sie ze wszystkimi
informacjami, danymi technicznymi, instrukcja montazuii schemaem elektrycznym.
W celu zapewnienia bezpieczenstwa osobistego, a takze bezpieczenstwa i
najlepszej wydajnosci sprzetu, upewnij sie, ze w pefni rozumiesz zawartos¢
dokumentéw przed rozpoczeciem instalacji, uzytkowania i konserwacji produktu.

W celu zapewnienia bezpieczenstwa i ze wzgledéw licencyjnych (CE) zabronione
jest uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem i modyfikowanie produktu.

Produkt nie powinien by¢ narazony na ekstremalne warunki, takie jak: wysokie
temperatury, bezposrednie Swiatto stoneczne lub wibracje. Dtugotrwate narazenie
na opary chemiczne w wysokim stezeniu moze wptywac na dziatanie produktu.
Upewnij sie, ze warunki otoczenia w ktérym zamontowany jest produkt jest suche
i pozbawione kondensacji.

Wszystkie instalacje powinny by¢ zgodne z lokalnymi przepisami BHP oraz
lokalnymi normami elektrycznymi. Ten produkt moze by¢ zainstalowany tylko przez
inzyniera lub technika, ktéry posiada specjalistyczna wiedze na temat sprzetu i
zasad bezpieczenstwa.

Unikaj kontaktu z czesciami podtaczonymi do napiecia, zawsze obstuguj produkt
ostroznie. Zawsze odtaczaj zasilanie przed przystapieniem do podtaczania kabli
zasilajacych, serwisowaniem lub naprawa sprzetu.

Za kazdym razem sprawdz, czy uzywasz odpowiedniej mocy, przewody maja
odpowiednig srednice i wtasciwosci techniczne. Upewnij sie, ze warunki otoczenia
w ktérym zamontowany jest produkt jest suche i pozbawione kondensacji.

Wymagania dotyczace utylizacji sprzetu i opakowan powinny by¢ zawsze brane
pod uwage i wdrazane zgodnie z lokalnymi i krajowymi przepisami / regulacjami.

Jeslimasz pytania, na ktdre nie ma odpowiedzi, skontaktuj sie zpomoca techniczna
lub skonsultuj sie ze specjalista.
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OPIS PRODUKTU

DIO-M-R2 to modut wejscia / wyjscia dla sieci Modbus RTU wyposazony w 4 wejscia
cyfrowe, 2 wyjscia przekaznikowe i komunikacje Modbus RTU. Ten modut umozliwia
sterowanie lub podtaczanie urzgdzen bez komunikacji Modbus RTU z siecia Modbus
RTU.

KOD PRODUKTU

Number of wejscia cyfrowe | Number of wyjscia przekaznikowe

DIO-M-R2 4 2

ZASTOSOWANIE
m Konwertowanie rejestrow Modbus RTU na wyjscia przekaznikowe lub wejscia
cyfrowe w rejestry Modbus RTU
® Utworz brame miedzy sieciag Sentera Modbus RTU a urzadzeniami zewnetrznymi
DANE TECHNICZNE
= Wyjscie 5 VDC (do zastosowania w potgczeniu z suchymi stykami dla wejs¢
cyfrowych)
= Komunikacja Modbus RTU i zasilanie 24 VDC przez ztacze RJ45 (potgczenie PoM)
® Wejscia cyfrowe maja funkcje tacho do wykrywania predkosci wentylatora
® Wskaznik LED zintegrowany w gniezdzie RJ45
® Montaz na szynie DIN
m 2 wyjscia przekaznikowe C/ O
= W trybie samodzielnym przekazniki beda podazaty za wejsciami cyfrowymi
® Obudowa: plastik ABS, UL94-V0O, szary RAL 7035
® Warunki otoczenia:
» Temperatura: -10—60 °C
» Wilgotnos¢: 5—85 % rH (bez kondensatu)
= Temperatura przechowywania: -40—50 °C
NORMY
= Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35 / UE ce
> Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35 / WE: - EN 60529: 1991 Stopnie ochrony
zapewniane przez obudowy (Kod IP) Poprawka AC: 1993 do EN 60529.
m Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 2014/30 / UE
» EN 61000-6-1: 2007 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) - Czes¢
6-1: Standardy ogélne - Odpornos¢ na srodowiska mieszkalne, komercyjne i
przemystu lekkiego;
> EN 61000-6-3: 2007 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) - Czes¢ 6-3:
Standardy ogo6lne - Norma emisji dla srodowisk mieszkalnych, komercyjnych i
lekkich zaktadéw przemystowych. Poprawki A1: 2011 i AC: 2012 do EN 61000-
6-3;
» EN 61000-6-2: 2005 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) - Czes¢
6-2: Standardy og6lne - Odpornos¢ na srodowiska mieszkalne, komercyjne i
przemystu lekkiego. Poprawka AC: 2015 do EN 61000-6-2.
®m Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego
Dyrektywa WEEE 2012/19 / UE
m Dyrektywa RoHs 2011/65 / UE w sprawie ograniczenia stosowania szkodliwych
substancji w urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych
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POLACZENIA | PODLACZENIA

Gniazdo RJ45 - 24 VDC PoM - 60 mA maks

Pin 1 Napiecie zasilania 24 VDC
Pin 2 Napiecie zasilania 24 VDC
Pin 3 Modbus RTU (RS485), sygnat A
Pin 4 Komunikacja Modbus RTU, sygnat A
Pin 5 Komunikacja Modbus RTU, sygnat / B
Pin 6 Komunikacja Modbus RTU, sygnat / B
Pin 7 Uziemienie, napiecie zasilania
Pin 8 Uziemienie, napigcie zasilania

Gniazdo RJ45

Wejscia cyfrowe

DI1 Wejscie cyfrowe 1, 0-45 VDC
GND Wejscie cyfrowe, uziemienie
DI2 Wejscie cyfrowe 2, 0-45 VDC
Zasilanie 5 VDC (maks. 100 mA) do stosowania w pofaczeniu z suchymi

5VDC stykami dla wejs¢ cyfrowych (wtacz wejscie cyfrowe, podtaczajac do niego
5 VDC)

DI3 Wejscie cyfrowe 3, 0-45 VDC
GND Wejscie cyfrowe, uziemienie
D14 Wejscie cyfrowe 4, 0-45 VDC

Wyjscia przekaznikowe

NO1 Styk normalnie otwarty 1
COM1 Wspélny kontakt 1
NC1 Styk normalnie otwarty 1
NO2 Styk normalnie otwarty 2
COoM2 Wspdlny kontakt 2
NC2 Styk normalnie otwarty 2

INSTRUKCJA MONTAZU

Przed rozpoczeciem montazu urzadzenia przeczytaj uwaznie rozdziat
,Bezpieczenstwoisrodkiostroznosci” and postepujzgodnie zdalszymiinstrukcjami:

1. Odtaczy¢ zasilanie.

2. Wsun urzadzenie wzdtuz prowadnic standardowej szyny DIN 35 mm i przymocuj do
szyny za pomoca czarnego zacisku blokujgcego na obudowie. Mind the prawidtowo
position and montaz wymiary shown in Rys. 1 Wymiary montazowe and Rys. 1
Pozycja montazowa.
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Rys. 1 Wymiary montazowe Rys. 2 Pozycja montazowa
35 mm
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3. Podtacz kable wejsciowe i wyjsciowe do listew zaciskowych, jak pokazano na
rys. 3a i 3b zgodnie z informacjami w sekcji ,Okablowanie i potaczenia .

Rys. 3 Schemat podtaczenia

a. Cyfrowy inputs* b. Wyjscia przekaznikowe
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//DIO-M-R2
Wyjscie 5 VDC %2

* Zobacz takze ,Typowe przyktady okablowania” ponizej.

c. Ztacze RJ45

J

4. Zacisnij kabel RJ45 (dla zasilania 24 VDC i komunikacji Modbus RTU) i podtacz go
do gniazda (patrz rys. 3c).

5. Witacz zasilacz.
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- Petne dane dotyczgce rejestru Modbus znajdujg sie w Mapa rejestréow Modbus,
g/PRZYPOMNIENIE ktora jest osobnym dokumentem dotgczonym do kodu artykutu na stronie

internetowej i zawiera liste rejestrow. Produkty z wczesniejszymi wersjami
oprogramowania uktadowego mogag nie by¢ zgodne z tym spisem.

Aby zapewni¢ poprawng komunikacje, NBT musi by¢ aktywowany tylko w dwéch
urzadzeniach w sieci Modbus RTU. W razie potrzeby wtacz rezystor NBT przez
3SModbus lub Sensistant (Rejestr wstrzymujgcy 9).

Przyktad 1 Przyktad 2

Slave 1
f i
i

(D)
(5.:\: ,,) [stave1]  [Slave 2] Slave n

i

G~

Slave 2

P
E/PRZYPOM NIENIE W sieci Modbus RTU muszq zostac¢ aktywowane dwa terminale magistrali (NBT).

Wejscia cyfrowe:

Istnieje wiele sposobéw podtaczenia wejs¢ cyfrowych DIO-M-R2. Modut | / O ma
réwniez funkcje wykrywania i odczytu sygnatu tacho silnika. Prosze odnies¢ sie do
rys. 4 ponizej dla przyktadéw potaczen.

Wyijscia przekaznikowe:

Wyijscia przekaznikowe DIO-M-R2 nalezy podtaczy¢ do przewodéw obwodu do
stykéw wspélnych i normalnie otwartych (lub zamknietych). Prosze odnies¢ sie do
rys. 5 ponizej jako przyktad potaczenia. W tym przyktadzie normalnie otwarty styk
stuzy do wtaczania / wytaczania cewki stycznika.
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Rys. 4 Typowe przyktady okablowania - wejscia cyfrowe

a. Podtaczanie urzadzenia z wyjsciem cyfrowym

b. Podtaczanie urzadzenia ze stykiem normalnie otwartym /
normalnie zamknietym

//DIO-M-RZ

63 =3
a a

6000609

DO GND

Urzadzenie z
wyjsciem cyfrowym

c. Podtaczanie silnika z sygnatem tacho(

//DIO-M-RZ

2 <
[CIN=]

= = =
o a a

0060600

Tacho GND

Silnik z sygnatem
tacho z wtasnym
zasilaczem

e. Podtaczanie silnika z sygnatem tachografu otwartego kolektora

/ DIO-M-R2

00606000

Tacho GND V+

Silnik z sygnatem
tacho*

* Jesli sygnatem tacho jest otwarty kolektor, rezystor musi by¢ zainstalowany
miedzy Dla5VDC. Sprawdzinformacje o silniku pod katem wielkos$cirezystora.

//DIO-M-RZ
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Czujnik /
urzadzenie z

otwartym stykiem

*Jesli przewody sa dtugie, rozwaz podtaczenie rezystora obnizajgcego
500 Q - 10 kQ miedzy wejsciem cyfrowym a GND. (Rozmiar rezystora
jest ograniczony do 5 VDC / 100 mA)

d. Podtaczenie silnika z sygnatem tacho wymagajacym
zewnetrznego zasilania

//DIO-M-RZ

a

S«
[CIN=]

00600609

Tacho GND V+

Silnik z sygnatem
tacho wymagajacym

zewnetrznego
zasilania 5 VDC

(M Tachometr to urzgdzenie elektromagnetyczne, ktére wytwarza sygnat analogowy (modulujgcy wyjscie PWM) proporcjonalny
do predkosci silnika. Wejscia cyfrowe DIO-M mogg odczytywac sygnaty tacho o zakresie pomiarowym 0-60.000 obr./min (0-

1.000 Hz).
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Fig. 5 Typical wiring Przyktad - wyjscia przekaznikowe

SCHEMAT PRACY FUNKCJONALNEJ

Schemat pracy funkcjonalnej

Holding
Wejscie i) register 16 Q
cyfrowe 5 3 3
o,6—asvoc | 7 % 0 3
Relay OFF Relay ON N =
- Relay 1 OFF Relay 1 ON a
8= z
0vDC - -
Czas = 0 g
INSTRUKCJA OBSLUGI
m Rejestry wejsciowe Modbus od 1 do 4 wskazujg, czy cyfrowy sygnat wejsciowy
jest niski, czy wysoki
m Rejestry wejsciowe Modbus od 16 do 19 wskazuja, czy silnik pracuje, czy
zatrzymuje sie*
m Rejestry wejsciowe Modbus od 21 do 24 wskazuja predkos¢ silnika w obr./min*
® Rejestry wejsciowe Modbus od 26 do 29 wskazuja predkos¢ silnika w Hz*
*potgczy¢ z wyjsciami tacho z silnika (patrz rys. 4c, 4d i 4e)
Chociaz 4 wejscia cyfrowe i 2 wyjscia przekaznikowe moga dziata¢ catkowicie
niezaleznie (normalny tryb Modbus), mozliwe jest réwniez, aby wyjscia oddziatywaty
z wejsciami (tryb Tied).
Normal Tryb modbus:
Aby wyijsécia przekaznikowe dziataty w trybie Modbus (bez interakcji z wejsciami),
rejestry podtrzymujace Modbus od 26 do 27 powinny by¢ ustawione na ,0”
(normalny tryb Modbus). Rejestréow od 16 do 17 mozna nastepnie uzy¢ do otwarcia
lub zamkniecia przekaznikéw C / O.
Tryb fazowania kanatow:
Aby przekazniki C / O oddziatywaty z wejsciami cyfrowymi, mozliwe jest powigzanie
(niektoérych) wyjsé z wejsciami przy uzyciu jednego z nastepujacych algorytmow:
-Powigzane z DI1 do DI4
-Powigzane z DI1 do DI4 odwrécone
-Powigzany ze statusem Tacho DI1 do DI4 (rejestr wejsciowy registers 16 do 19)
-Powigzane ze stanem Tacho DI1 do DI4 (rejestry wejsciowe 16 do 19) odwrécone
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Dzieki funkcji bootloadera oprogramowanie ukfadowe jednostki moze by¢
aktualizowane za posrednictwem komunikacji Modbus RTU. Dzieki aplikacji
rozruchowej 3SM (czes¢ pakietu oprogramowania centralnego 3SM) ,tryb
rozruchu” jest aktywowany automatycznie, a oprogramowanie wewnetrzne mozna
aktualizowac.

0 P I .
EA’RZYPOM NIENIE Upewnij sig, ze zasilanie nie zostanie przerwane podczas procedury ,bootload”, w
- przeciwnym razie mozesz straci¢ niezapisane dane.

WERYFIKACJA INSTRUKCJI INSTALACIJI

Po wiaczeniu zasilania dioda LED po lewej stronie gniazda RJ45 (Rys. 6 - 1) powinna
zaswieci¢, wskazujac, ze urzadzenie jest dostarczane.

Dioda po prawej stronie gniazda RJ45 (Rys. 6 - 2) wskazuje, ze istnieje aktywna
komunikacja Modbus.

Jesli urzadzenie nie dziata zgodnie z oczekiwaniami, sprawdz potaczenia.

H B
L |
\ |

ﬁ uw AG A Status diod LED mozna sprawdzic tylko wtedy, gdy urzgdzenie jest pod napieciem.
Przestrzegaj odpowiednie srodki bezpieczenstwa.

TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE

Unika¢ wstrzgsow i ekstremalnych warunkéw; Przechowywaé¢ w oryginalnym
opakowaniu.

GWARANCIJA | OGRANICZENIA

Dwa lata od daty dostawy po wykryciu wad produkcyjnych. Wszelkie modyfikacje
lub zmiany produktu zwalniaja producenta z jakichkolwiek obowiazkéw. Producent
nie ponosi odpowiedzialnoéci za niezgodnosci w danych technicznych i rysunkach
spowodowanych btedami drukarskimi, poniewaz urzadzenie moze zostaé
wyprodukowane po dacie publikacji instrukgji.

KONSERWACIJA

W normalnych warunkach pracy produkt nie wymaga konserwac;ji. Jesli jest brudny,
wytrzyj sucha lub wilgotna szmatka. W przypadku silnego zanieczyszczenia oczyscic
nieagresywnym S$rodkiem czyszczacym. W takim przypadku urzadzenie musi
zostac odtaczone od zasilania. Upewnij sie, ze ptyn nie dostat sie do urzadzenia. Po
oczyszczeniu podfacz go tylko do catkowicie suchej sieci.
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