Elektroniczny cyfrowy regulator predkosci wentylatora z TK

Glowne charakterystyki
e Odwracalny analogowy sygnat wejsciowy: 0—10 / 10—0 VDC or 0—20 / 20—0 mA

« Ustawienie minimalnego i maksymalnego napiecia wyjsciowego za pomocg

trymerdéw lub przez Modbus

e Ustawienie poziomu wytaczenia za pomocg trymera lub przez Modbus

¢ Modbus RTU (RS485)

e Szybki start lub ptynny start

* Wejscie zdalnej kontroli z wyborem funkcjonalnosci (zwykty lub timer)

* Wejscie analogowe (funkcjonalnos$¢ zwykta lub logiki - tylko dla startu timera)

¢ 1 regulowane wyjscie dla silnika

e 1 wyjscie nieregulowane (230 VAC / maks. 2 A) dla 3-przewodowego potaczenia

silnika lub zasilanem napiecia

¢ 1 wyjscie zasilania niskonapieciowego (+12 VDC / 1 mA) dla zewnetrznego

potencjometru 10 kQ
e Ochrona przed przegrzaniem

* Wyjscie alarmowe 230 VAC / 1 A

e Wskaznik dziatania zielonej diody LED

o Wskaznik przegrzania czerwonej diody LED

e Podséwietlany wytacznik zasilania

Zakres przeznaczenie

o Sterowanie predkoscig wentylatora w systemach wentylacyjnych

¢ Tylko do uzytku w pomieszczeniach

Specyfikacja techniczna

Napiecie zasilania

Wyjscie regulowane
Maksymalne obcigzenie
Wyjscie nieregulowane
Wejscie logiki

Poza poziomem

Minimalne napiecie wyjsciowe

ustawienia, Umin

Maximum output voltage ustawienia,
Umax

Wyjscie zasilania
Wyjscie przekaznika alarmowego
Ochrona

Stopien ochrony

Warunki otoczenia

Rejestry Modbus

Konfigurator

Parametry

3SModbus.

Sensistant
monitorowanie i / lub konfigurowanie parametréw Modbus.

urzadzenia

skonfigurowane za pomoca platformy

230 VAC +£10 % / 50—60 Hz

30—100 % Us (69—230 VAC)

W zaleznosci od wersji

0—10/ 10—0 VDC lub 0—20 / 20—0 mA
Timer startu

0—4 VDC / 0—8 mA dla trybu rosnacego;
10—6 VDC / 20—12 mA dla trybu
malejacego

30—70 % Us (69—161 VAC)

75—100 % Us (175—230 VAC)

+12VDC/ 1 mA
230 VAC (50—60 Hz) / 1 A
Przegrzanie, przepiecie i przetezenie

IP54 (zgodnie z EN 60529)

Temperatura robocza -20—40 °C
. i 0—80 % rH (bez
Wilgotnos¢ wzgledna kondensatu)

Modbus umozliwia fatwe

moga by¢  monitorowane  /

oprogramowania

-, Mozesz pobrac go z nastepujacego linku:
https://www.sentera.eu/pl/3SMCenter

Bs ODBUS Aby uzyskac wiecej informacji na temat rejestrow Modbus,
zapoznaj sie z mapaq rejestrow Modbus

Elektroniczne regulatory predkosci EVSS1 kontroluja automatycznie predkos$é
jednofazowych silnikéw elektrycznych sterowanych napieciem (230 VAC / 50—60 Hz).
Jednostki te s wyposazone w komunikacje Modbus RTU (RS485), wyjscie przekaznikowe
alarmu i stykami termicznymi, zapewniajacymi ochrone przed przegrzaniem silnikdw.
Sterowniki EVSS1 posiadajg szeroki zakres funkcjonalnosci: opcje zdalnego sterowania,
regulowany poziom wylaczenia, min. i max. ustawienia napiecia wyjsciowego,
ograniczona czasowo praca silnika inicjowana sygnatem logicznym lub przetacznikiem.

Kod produktu

Maksymalny prad

Kodlproduku znamionowy, [A]

Bezpiecznik (5%¥20 mm), [A]

EVSS1-15-DM 1,5 F 3,15 A H 250 VAC
EVSS1-30-DM 3,0 F 5,0 AH 250 VAC
EVSS1-60-DM 6,0 F 10,0 AH 250 VAC
EVSS1100-DM 10,0 (6,3*32 mm) F 16,0 A H 250 VAC

Potaczenia i podiaczenia

L Napiecie zasilania 230 VAC £10 % - 50 / 60 Hz
N Neutralny
PE Zaciski uziemienia
L1 Wyjsécie nieregulowane (230 VAC / max. 2 A)
U1, U2 Regulowane wyjscie do silnika
TK, TK Termokontaktory
N Neutralny
AL Wyjsécie alarmowe (230 VAC / 1 A)
SW Przetacznik zdalnego sterowania
A Komunikacja Modbus RTU (RS485), sygnat A
/B Komunikacja Modbus RTU, sygnat /B
+V Wyijscie zasilania +12 VDC / 1 mA
Ai Wejscie analogowe 0—10 VDC / OTZ_O mA_(_lO—O VDC__/ _20—0
mA) / Wejscie logiki dla funkcji timera
GND Uziemienie
Przekréj kabla max. 2,5 mm2

Potaczenia Zakres mocowania dfawika

kablowego 3—6 mm /5—10 mm
Uwaga: Jezeli zasilacz AC jest uzywany z dowolnym urzadzeniem w sieci Modbus,
zacisk GND NIE POWINIEN BYC PODtACZANY do innych urzadzen w sieci lub przez
konwerter CNVT-USB-RS485. To moze spowodowac trwate uszkodzenie potprzewodnikéw
komunikacyjnych i/lub komputera! !
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EVSS

Elektroniczny cyfrowy regulator predkosci wentylatora z TK

1 - Ustawienia przetacznika DIP

ON - Tryb malejacy:
Rosnacy / Malejacy wybor 10—0 VDC/ 20—0 mA
trybu wejsciowego

(przetacznik DIP, pozycja 1) OFF - Tryb malejacy:

0—10 VDC / 0—20 mA

ON - wiaczone
Wybdr poziomu OFF/WYt.
(przefacznik DIP, pozycja 2)

Kickstart
0-10v/0-20 mA

OFF - wyfaczone

w -
& .

ON - Szybki start wiaczony
Wybor szybkiego startu
(przefacznik DIP, pozycja 3)
OFF - Plynny start wiaczony
Przednia Przednia
pokrywa ON - Tryb pradowy (0—20

Wybér trybu wejéciowego mA / 20—0 mA)

(przefacznik DIP, pozycja 4) OFF - Tryb napieciowy (0—10

VDC / 10—0 VDC)

2 - Zworka rezystora H EVSS to pierwsza lub ostatnia
magistrali sieciowej (NBT) * jednostka

Ustawia maksymalne napiecie
wyjsciowe od output voltage
from 175 VAC (left) to 230
VAC (right)

Ustawia minimalne napigcie
4 - Trymer minimalnej wyjsciowe z 69 VAC (po
predkosci lewej) do

3 - Trymer maksymalnej
predkosci

161 VAC (po prawej)

Tryb rosnacy

Wartos¢ wytgczenia od 0 VDC
(z lewej) do 4 VDC (z prawej)
w trybie napieciowym

Wartos$¢ wytaczenia od 0 mA
(z lewej) do 8 mA (z prawej)
w trybie pradowym

Tryb malejacy

5 - Trymer poziomu OFF

c € Wartos¢ wytaczenia od 10
* Dyrektywa niskonapieciowa 2014/35 / WE VDC (z lewej) do 6 VDC (z
5 prawej) w trybie malejacym i

e Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 2014/30 / UE: napieciowym
e Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego Dyrektywa Warto$¢ wytaczenia od 20 mA
WEEE 2012/19 / UE (z lewej) do 12 mA (z prawej)
w trybie malejacym i

e Dyrektywa RoHs 2011/65 /UE w sprawie ograniczenia stosowania szkodliwych

substancji w urzadzeniach elektrycznych i elektronicznych pradowym

6 - Wskazanie Modbus
komunikacji

7 - Dioda LED - wskazanie eprzerwan Dioda LED wyznaczajaca
pracy zielony normalng prace urzadzenia
(na przedniej pokrywie) Migajacy zielony Tryb czuwania

8 - Wskazanie przegrzania, Sw o
) . Przegrzanie silnika
Alarm nieprzerwanie g

* [ oznacza otwartg (OFF) pozycje zworki.

Nadawanie / odbieranie
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Elektroniczny cyfrowy regulator predkosci wentylatora z TK

Schemat pracy funkcjonalnej
Tryby pracy funkcjonalnej

Poziom OFF wytaczony

Uout,[%]

Umax
zakres [Umax—

Umin
zakres

10 VDC A,
20mA  [VDC]/[mA]

Poziom wylaczenia wytaczony

Poza poziomem

Uout, [%] ' H
100-

Umax

zakres |Umax

Umin
zakres | Umin

' 10 VDC j;,

Formuta obliczania trybu _ A _—
malejacego Uout = Umax - aimax (Umax - Umin)
Formuta obliczania trybu Uout = Umin + A-Ai (Umax - Umin)
rosnacego imax

: o 20mA [vpc] /
Zakres wytaczenia [mA]
—
Formuta obliczania trybu _ Ai- Offlevel ;
malejacego Uout = Umax - 4imay offievel (Umax - Umin)
Formuta obliczania trybu — Umi Ai-Offlevel Ui
rosnqcego Y Uout = Umin + Aimax-Offlevel (Umax - Umin)

Przypomnienie: Schematy operacyjne dla Trybu Malejacego sq lustrzanymi odbiciami powyzszych diagraméw dla trybu Rosngcego.

Szybki start wiaczony

Uout, [%]

Umax
~
o zakres g

10 vDC / 20 mA
0VDC/0mA

t[s]

Plynny start wiaczony

Uout, [%]

Ai, 10 VDC / 20 mA

Umin

Al, 10 VDC /20 mA
0VDC/0mA

t[s]

Uout, [%]

Umax

@
cg
ER
=N Poziom OFF
30 Y B R EREEEL T EEPPEPEPEP P
_@ : Ai, 10 VDC / 20 mA
o B 0VDC/0mA
B Czas szybkiego startu t[s]

Uout, [%]

Umax

Umin

Ai, 10 VDC / 20 mA
0VDC/0mA

t [s]

@ - Tryb malejacy

@ - Tryb rosnacy

Rosnacy / Malejacy tryb wprowadzania
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Tryb timera

Uout, [%]

100

75

Elektroniczny cyfrowy regulator predkosci wentylatora z TK

Szybki start witaczony

Umax
zakres
'\ ..................
i Czas szybkiego startu : Timer pracy : Regulator t [s]
B SRR L e > jest

wytaczony

Wiacz sygnat sterujacy

Pltynny start wiaczony

70 %
Umin
zakres

20 %

startu

sw
ON ' WYL, Wkt OFF1
' ' '
' ' '
Plynny [ | ' '
start
I Holding 1 ' Holding !
| register | H register H
' 18 ' ' 18 '
Timer ! ! ! !
' l | !
' ' '
' ' '
' ' '
' ' '
' ' '
'  Holding H ' '
| 1 register ! ! !
1 | 21 ' ' '
Wyjscie | ! ' ' ! !
Umax |- 1------ ey~ = = = - Femmmmm----- Fos-—-
' ' '
' | '
' | '
' | !
Start | Czas T Timer Stop Start! Czas ptynnego !Stop

Min. Pozycja potencjometru Max.
Wyt < wt.
Przetacznik

Y

Schemat pracy funkcjonalnej
Tryb logiczny

Wiacz sygnat sterujacy

Zdalny
Przetacznik,
[voc]
S5VDC | == e o o o o -
Napiecie
amplituda
zakres
25VDCH = = = = e e e -
0
t, [s]
(W trybie | Dziatanie

gotowosci)

Sygnat sterujacy AI

Ai>2,4 VDC min. 30 ms min. 30 ms
ON ! OFF ' ON !  OFF t
' ' '
' ' '
' ' '
Plynny |
start '
'
'
| Holding . ! Holding | t
, register ' | register !
Lo ! b1
' ' | '
' '
Timer| ! '
' '
' '
' '
j ! ] ] ' Lot
| | Holding ' . Holding
: ' register : : | register |
| ! 21 | | | 21
' H ' ' ! H
Wyjécie| """ """~ (R R < |
Umax| ' '
' ' '
' ' '
Start, Czas '  Timer Stop StartiCzas plynnedo  Timer Ctop®
1 ptynnego pracy H startu pracy
" startu :

Uout [%] A

70 %
Umin
zakres

20 %

Y

Min. Pozycja potencjometru  Max.

Uwaga: Aby wytaczy¢ pozycje OFF (TYLKO wersje 1,5 A i 3,0 A!), nalezy podiaczy¢ napiecie 230 VAC do nieregulowanego wyjscia (L1). W tym przypadku nie podiaczaj zasilanie do L.
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EVSS

Elektroniczny cyfrowy regulator predkosci wentylatora z TK

Mocowanie i wymiary

%

-~ g, 102
= 124 %
7% ® ® E

®

Opakowanie

|<\W»|'

Dtugosc¢ | Szerokosc | Wysokos¢ | Waga Waga
[mm] [mm] [mm] netto brutto

0,65kg 0,81 kg

H

Produkt ‘ Opakowanie

Tlos¢ (1 szt.)
EVSS1-15-DM
Karton (15 szt.) 545 405 245 9,71 kg 13,05 kg

Ilos¢ (1 szt.) 210 130 110 0,68 kg 0,92 kg
EVSS1-30-DM
Karton (15 szt.) 545 405 245 10,33 kg 13,89 kg

Ilos¢ (1 szt.) 210 130 110 0,85kg 1,02 kg
EVSS1-60-DM
Karton (15 szt.) 545 405 245 12,74 kg 15,39 kg

TIo¢ (1 szt.) 210 130 110 0,87 kg 1,04 kg

EVSS1100-DM

Karton (15 szt.) 545 405 245 13,10 kg 16,44 kg

Globalne numery pozycji handlowych (GTIN)
| opakowae | s | Kenon

EVSS1-1-15-DM 05401003004104 05401003501078
EVSS1-1-30-DM 05401003004111 05401003501085
EVSS1-1-60-DM 05401003004128 05401003501092
EVSS1100-DM 05401003004135 05401003501108
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