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MESURES DE SECURITE ET DE PRECAUTION

Lisez toutes les informations, la fiche technique, la carte des registres Modbus, les
instructions de montage et de fonctionnement et étudiez le schéma de cablage et
de connexion avant de travailler avec le produit. Pour votre sécurité personnelle
et celle de I'équipemuent, et pour une performance optimale du produit, assurez-
vous de bien comprendre le contenu avant d’installer, d'utiliser ou d’entretenir ce
produit.

La conversion et/ou la modification non autorisée du produit ne sont pas permises
pour des raisons de sécurité et de conformité (CE).

Le produit ne doit pas étre exposé a des conditions anormales, telles que:

QY = @ températures extrémes, rayons directs du soleil ou vibrations. Une exposition
M[A][@VI%Q ][@ ] a long terme a des vapeurs chimiques en concentration élevée peut affecter les

performances du produit. Assurez-vous que l'environnement de travail est aussi
sec que possible; éviter la condensation.

Toutes les installations doivent étre conformes aux réglementations locales en
matiere de santé et de sécurité, aux normes électriques locales et aux codes
approuvés. Ce produit ne peut étre installé que par un ingénieur ou un technicien
ayant une connaissance approfondie du produit et des précautions de sécurité.

€

Evitez les contacts avec des piéces électriques sous tension. Débranchez toujours
l'alimentation avant de vous connecter, d’entretenir ou de réparer le produit.

=

Veillez toujours a ce que le produit soit correctement alimenté et que la section
ainsi que les caractéristiques des cables soient adaptées. Assurez-vous que toutes
les vis et écrous sont bien serrés et que les fusibles (le cas échéant) sont bien
ajustés.

¥

Il est important de tenir compte du recyclage des équipements et des emballages,
et de les éliminer conformément a la |égislation locale et nationale en vigueur.

=

Si vous avez d'autres questions, veuillez contacter votre support technique ou
consulter un professionnel.

)
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MVS ‘ REGULATEUR ELECTRONIQUE DE VITESSE DE / ENTERA
A NTROLS

DESCRIPTION DU PRODUIT

La série MVS régule la vitesse des moteurs électriques monophasés controélables
en tension (230 VAC / 50—60 Hz) en fonction d'un signal de commande standard.
Ils proposent la communication Modbus RTU et offrent une large gamme de
fonctionnalités: options de controle a distance, réglage du niveau d'arrét, réglages
de la tension de sortie minimale et maximale, et fonctionnement temporaire du
moteur initié par un signal logique ou un interrupteur.

CODES DE LARTICLE

Calibre du fusible [A]

Fusible 2
F3,15AH250V
(5*20 mm)
F50AH250V
F0,315AH 250 (520 mm)
V (5*20 mm) F10,0AH 250V
(5*20 mm)

F16,0AH 250V
(6,3*32 mm)

Courant nominal [A]

MVS-1-15CDM 1,5
MVS-1-30CDM ,

MVS-1-60CDM 6,0

MVS-1100CDM 10,0

DOMAINE D'UTILISATION

® Régulation de la vitesse du ventilateur dans les systémes de ventilation
® Applications nécessitant une communication Modbus ou une fonction de minuterie
= Congu pour usage en intérieur exclusivement

® Alimentation électrique: 230 VCA £10 % / 50—60 Hz
= Entrée analogique:
> tension: 0—10 VCC
» courant: 0—20 mA
Modes d’entrée analogique: ascendant ou descendant
Fonctionnalité d’entrée analogique: Mode normal / Mode logique
Entrée de commande a distance : fonctionnalité normale ou minuterie
Sortie régulée : 30—100 % Us
Charge de sortie max.: dépend de la version (voir le tableau ci-dessus)
Sortie non régulée, L1: 230 VCA (50—60 Hz) / max. 2 A
Réglage de latension de sortie min., Umin: 30—70 % Us, réglable par potentiométre
ou via Modbus
Réglage de la tension de sortie max., Umax: 75—100 % Us, réglable par
potentiometre ou via Modbus
Niveau d'arrét, réglable par potentiometre ou via Modbus:
0—4 VCC /0—8 mA pour le mode ascendant
10—6 VCC / 20—12 mA pour le mode descendant
Démarrage impulsionnel- Kick-start- ou démarrage progressif- Soft-start-
Sortie d'alimentation basse tension: + 12 VCC / 1 mA pour potentiomeétre externe
Communication Modbus
Indication de fonctionnement:
» vert continu: fonctionnement normal
> vert clignotant: veille
® Protection contre les surtensions et les surintensités
= Boitier:
» Module d’interface sur rail DIN: polyamide - PA UL94V0; couleur verte (RAL 6017)
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MVS |

» Couvercle: plexiglas, transparent

Norme de protection: IP20 (selon EN 60529)
Conditions ambiantes de fonctionnement:

> température: -20—40 °C

> humidité relative: < 80 % HR (sans condensation)
® Température de stockage: -40—50 °C

NORMES

® Directive basse tension 2014/35/CE
m Directive CEM 2014/30/CE
® Directive RoHs 2011/65/UE

CABLAGE ET RACCORDEMENTS

Cablage et raccordements

L Tension d’alimentation, 230 VCA L Tension d'alimentation, 230 VCA 210 % /

+10 % / 50—60 Hz 50—60 Hz

N Neutre | N Neutre

L1 Sortie non régulée (230 VCA / ’ga;)' L1 Sortie non régulée (230 VCA / max. 2 A)

U1, U2 Sortie régulée vers le moteur | U1, U2 Sortie régulée vers le moteur
Interrupteur de commande a

SW distance / interrupteur de démarrage | PE Terre
de la minuterie

Sortie d’alimentation + 12 VCC / Interrupteur de commande a distance /

+V SW . 3 . .

1 mA interrupteur de démarrage de la minuterie

Ai Entrée analogique 0—10 VCC /1, Sortie d'alimentation + 12 VCC / 1 mA
0—20 mA

Masse Masse | Ai Entrée analogique 0—10 VCC 7 0—20 mA

A Signal A Modbus RTU (RS485) | Masse Masse

/B signal /B Modbus RTU (RS485) | A Signal A Modbus RTU (RS485)

/B signal /B Modbus RTU (RS485)

Raccordements Section transversale du cabzleé r:;ﬁ Raccordements Section transversale du cable: max. 2,5 mm?
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DIAGRAMME DE FONCTIONNEMENT

DIAGRAMMES DE FONCTIONNEMENT

Modes de fonctionnement
Mode d’entrée ascendant / descendant

Niveau d'arrét activé

Niveau d’arrét désactivé

Uout, [%] '

L .
Uout,[%] : 100
100"~ Umax
Umax Plage |umax|
Plage |Umax= 75V
75Y s 70-qennnen
UMin
07 Plage | umin
UMin . Yoo
Plage Umin— 30
o 0
H H 10 VDC p;,
: : 20mA [vpc]/
0 - :Plage niveau ARRET [mA]
10 VDC A, .( ..................... »
20mA  [VDC]/[mA] : :
Formule de calcul en mode Uout = Umax- 52 (Umax - Umin)
descendant Aimax )
Formule de calcul en mode Uout = Umax - ;A= Offlevel (may  ymin)
Formule de calcul en mode Ai descendant Aimax- Offlevel
ascendant Uout = Umin + 225 (Umax - Umin)
Formule de calcul en mode = Umi Ai-Offlevel Ui
ascendant Uout = Umin + g2 5eiever (Umax - Umin)

Note: Les diagrammes opérationnels pour le mode décroissant sont des images miroir des diagrammes ci-dessus pour le mode croissant.

Démarrage impulsionnel - Kick Start - activé Démarrage progressif - Soft Start - activé

Uout, [%] : Uout, [%]

Ai, 10 VDC / 20 mA

H Ai, 10 VDC/ 20 mA
o : 0 —Q : 0VDC/ 0 mA
Durée de démarrage impulsionnel t[s] Durée de démarrage progressif t[s]
F R > P AR »

Démarrage impulsionnel et niveau d'arrét Démarrage progressif et niveau d’arrét

Uout, [%] :
: Uout, [%]

Ai, 10 VDC / 20 mA
0VDC

Niveau ARRET

30 Ye..... : 30..... S SRR
—(:) : Ai, 10 VDC / 20 mA : , 10 VDC / 20 mA
o : 0VDC/ 0 mA 0-@ : 0VDC/ 0 mA
Durée de démarrage impulsionnel t[s] L:"éEde démarrageprogressi t[s]
B b > : '

@ - Mode descendant

@- Mode ascendant:

www.sentera.eu

retour a la table des matiéres




VENTILATEUR POUR RAIL DIN
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Mode minuterie Mode logique

Dé rage impulsi I - Kick Start - activé Signal de ¢ de par interrup
: : a distance
Uout, [%] Commutateur
; ; [veq
100 g
: Umax S5VDC [ mm o o = ——
Plage tension
. amplitude
75 SRR S Plage
25VDCH m = - ——
o 0
Durée de démarragef Minuterie de :Régulateur t[s]
ipatsioniiel 7 ><fonctionnement > est D E— & [s]
désactivé Veille| Opérer
Démarrage progressif - Soft Start - activé
Signal de commande par interrupteur Signal de commande Ai
sw Ai>2,4 VDC min. 30 ms min. 30 ms
Marche 1 Arrét Marche! Arréti t Marche Arrét . Marche| Arrét t
! ! ! - - |
= 1 1 1 i K K
progressif | | ' ' Démarrage| ! H .
démarrer progressif '
Soft-start |
'
- i t
Registre des! ! Registre des ! t Real / , | Registre d
i egistre des gistre des
exploitations H exploitations | éx;?loitation's ! ! exploitations
) | h h 18 h o ! ! 18
Minuteur . | . . ' ' ' !
' '
| H H Minuteur| ! '
' '
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
. . . T | T ot
I : Regi;tre_ H 1 ' t : | Registre d'ex- : : JRegistre d'ex-
. 1 d’exploitation ! . . ! 1 ploitation 21 ! ! ! ploitation 21
! , 21 . ! ! i H I | i !
Sortie | ! i . ! , L ! L . ; :
Umax |- q------ e — === m-eem—- = ——— Sortie| | | N
' ' ' Umax| ! ' !
' ' ' ' ' '
' ' ' ' ' '
. . . f e dut ] a- De- | 2 ™0 :
, - - — ~ ~ — Commencer , Durée du Minute- Arré- Dé Durée du 'Minuterie de At
Démarrer éil?élrjr::rer:ue "'Minuterie de  }Arré- Démar! Durée du démar- 'Arréter ¢ 'démarrage  riede _ !ter mar- démarrage fonctionne- Arréter
o resg fonctionnemenf, iter  rer rage progressif “_g_f_'progressif onction=" " rer  progressif ment
Sof?—sta t Soft-start Soft-start ~ nement Soft-start

INSTRUCTIONS DE MONTAGE PAR ETAPES

Avant de commencer a monter l|‘appareil, lisez attentivement “Sécurité et
précautions”. Procédez ensuite aux étapes de montage suivantes :

1. Débranchez l'alimentation secteur.

2. Retirez le couvercle transparent du boitier DIN.

3. Retirez les vis sur les parois latérales du module de rail DIN. Faites glisser le
module le long des guides d’un rail DIN standard. Fixez la position désirée de
I'unité sur le rail en installant les parois latérales du boitier. Veillez a respecter la
position correcte et les dimensions de montage indiquées a la Fig. 1 Dimensions
de montageet a la Fig. 2 Position de montage.
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VENTILATEUR POUR RAIL DIN C

Fig. 1 Dimensions de montage

MVS-1-60CDM MVs-1-15CDM

MVs-1100CDM MVS-1-30CDM

Articles

MVS-1-15CDM,
MVS-1-30CDM
MVS-1-60CDM,
MVS-1100CDM

96 127

4. Connectez le moteur / ventilateur.
5. Connectez la sortie L1 pour une connexion a 3 fils, une vanne contrélée, etc. (si
nécessaire). Voir Fig. 3b Connexion du moteur a 3 fils.

Fig. 3 Cablage et raccordements
3a Connexion moteur a 2 fils
® e e 00 ;g @

I T8 N

- H L1 7]
Commutateur
Alimentation | de commande a
230 VCA, disgance
50—60 Hz N

alimentation
+12VCC/1 mA

Entrée analogique
0—-10vCC/0 mA

sortie Modbus RTU A
230 VCA /max. 2 A /B

Non régulée
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VENTILATEUR POUR RAIL DIN CONTROLS

—=— +% Aj GND
S Ai A /B

Commutateur

i
Alimentation | de commande a
230 VCA, S distance

50—60 Hz ort

VN alimentation Entrée analogiqu
A A +12 VCC /1 mA 0—10VCC/0—20 mA
Non régulée

e
sortie ]
230 VCA/max.2 A

3a Connexion moteur a 3 fils

4

—~— +V Aj GND
U :

Entrée analogique
0—10VCC/0—20 mA

Modbus RTU A
/B

6. Sélectionnez le type d'entrée analogique et le mode requis, ainsi que le mode
de démarrage et le mode de niveau d'arrét via les interrupteurs DIP (voir Fig. 4
Paramétrage des interrupteurs DIP).

Fig. 4 Paramétres du commutateur DIP

ON - Mode descendant:
Sélection du mode ascendant / 10=0lVEC/2020/mA
descendant ARRET - Mode
(commutateur DIP, position 1) ascendant :

0—10VCC/0—20 mA

MARCHE - activé
Sélection du niveau ARRET

(commutateur DIP, position 2) .
ARRET - désactivé

0-10V /10-0V
OFF Level
Kickstart
0-10V/0-20 mA

MARCHE - Démarrage

Sélection Kick-start / Soft-start impulsionnel - Kick-start
(commutateur DIP, position 3) Arret - Démarrage

progressif - Soft-start

MARCHE - Mode courant
Sélection du mode d’entrée (0=20Ims)
(commutateur DIP, position 4) ARRET - Mode tension

(0—10 vCC)

7. Vérifiez si votre unité démarre ou termine le réseau (voir Exemple 1 et Exemple 2). Si
c'est le cas, placez le cavalier NBT sur les broches. Si ce n‘est pas le cas, ne connectez
pas le cavalier (voir Fig. 5).

Exemple 1 Exemple 2

Slave 1
(\ RX : RX
\ h \ =
@/ J ))
£ ‘ (D

m M [Slave 1] [Slave 2] [Slave n]

D

&

z

'R
2
g

—/
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/\ ATTENTION

Fig. 6 Potentiométre de la vitesse
maximale.

L ® EE
T i

Max Min  Off Level
F .

Siune alimentation AC est utilisée avec l'un des appareils sur un réseau Modbus,
la borne GND NE DOIT PAS ETRE CONNECTEE aux autres unités du réseau ou
via le convertisseur CNVT-USB-R5485. Cela pourrait endommager de maniére
permanente les semi-conducteurs de communication et/ou l'ordinateur !

9.

10.

11.

Branchez le cable d'alimentation.

Réglez la vitesse max. via le potentiométre (si nécessaire). Le paramétre par
défaut est Us (230 VCA). Voir Fig. 6 Potentiomeétre de vitesse maximale.

Réglez la vitesse min. via le potentiométre (si nécessaire). Le paramétre par
défaut est 30 % Us (69 VCA). Voir Fig. 7 Potentiométre de vitesse minimale.
Ajustez la valeur du niveau ARRET via le potentiométre (si nécessaire). Le
parametre par défaut est 0 VCA. Voir Fig. 8 potentiométre du niveau ARRET.

Fig. 7 Potentiométre de la vitesse
minimale.

e ®© B
T el
Min Off_lie;vel

Fig. 8 Potentiométre du niveau
ARRET

Fr—— © Eu)
T e

Max Max Min  Off Level
3

M
©

® ©!

=

= R |
® 6 6!

e

e = |
® 6 6!

12. Fermez le boitier et fixez le couvercle transparent.

13. Allumez l'alimentation électrique.

14. Personnalisez les parameétres d'usine en fonction de ceux souhaités, via le logiciel
3SModbus (si nécessaire). Pour les paramétres d’usine par défaut, voir Tableau
Cartes de registre Modbus .

VERIFICATION DES INSTRUCTIONS D’'INSTALLATION

Suivez les instructions ci-dessous:

1. Allumez l'alimentation secteur.

2. Réglez le cavalier NBT, le commutateur DIP, le potentiométre de vitesse Max.,
le potentiometre de vitesse Min. et le potentiometre du niveau d'arrét aux
positions / valeurs souhaitées. Les parameétres d’usine sont les suivants:

» Le cavalier NBT est ouvert (la résistance de terminaison du bus réseau est
déconnectée);

> Mode ascendant: 0—10 VCC / 0—20 mA

> Niveau ARRET - ARRET;

» Démarrage impulsionnel -Kick start- désactivé;

» Mode de tension d’entrée (0—10 VCC);

» Réglage minimal du potentiomeétre de vitesse minimale

» Réglage maximal du potentiomeétre de vitesse maximale;

> Réglage minimal du potentiomeétre de niveau d'arrét.

3. Réglez le signal d’entrée analogique sur la valeur maximale de 10 VCC ou 20 mA.

4. Le moteur connecté fonctionnera a la vitesse maximale ou a la vitesse minimale
en fonction du mode d’entrée analogique (ascendant / descendant).

5. Sile niveau d'arrét est activé et que le mode d’entrée analogique descendant est
sélectionné, le moteur cesse de fonctionner.

6. Réglez le signal d’entrée analogique sur la valeur maximale de 0 VCC ou 0 mA.

7. Le ventilateur connecté fonctionnera a la vitesse minimale ou maximale en
fonction du mode d’entrée analogique (ascendant / descendant).

8. Sile niveau d'arrét est activé et que le mode d’entrée analogique ascendant est
sélectionné, le moteur cesse de fonctionner.
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/\ ATTENTION

MODE D'EMPLOI

9. Si le niveau d'arrét est activé et que le signal d'entrée est égal a la valeur du
niveau d'arrét, la vitesse du moteur sera la vitesse minimale en mode croissant
ou la vitesse maximale en mode décroissant.

10. Si le variateur ne fonctionne pas conformément aux instructions ci-dessus, les
connexions et les parameétres de cablage doivent étre vérifiés.

11. Vérifiez si les deux voyants LED (Fig. 9) clignotent aprés avoir allumé votre
appareil. Si c’est le cas, votre appareil a détecté un réseau Modbus. Si ce n'est
pas le cas, vérifiez a nouveau les raccordements

Fig. 9 Indication de détection de communication

L'état des LED ne peut étre vérifié que lorsque l'‘appareil est sous tension. Prenez
les mesures de sécurité appropriées!

MODES DE FONCTIONNEMENT

En mode Modbus vous contrélez les parameétres: Umax, Umin, Kick start / Soft start,
niveau d'arrét activé / désactivé et valeur niveau d'arrét via les registres Modbus.

En mode autonome vous contrdlez les parametres: Umax, Umin, démarrage
impulsionnel / démarrage progressif, activation / désactivation du niveau d'arrét et
valeur du niveau d'arrét sont réglés par les paramétres matériels (interrupteurs DIP,
potentiometres, cavaliers).

En mode Normal Si le niveau d'arrét est désactivé, le démarrage progressif /
démarrage impulsionnel est exécuté une seule fois, aprés la mise sous tension du
contréleur; sinon, le démarrage progressif / démarrage impulsionnel est exécuté
chaque fois que le contréleur est allumé.

Lorsque le mode Minuterie est sélectionné, le variateurregoit un signal de commande
d'impulsion du commutateur de la télécommande. Lorsque le mode logique est
sélectionné, le variateur recoit un signal de contrdle d’'impulsion de 'entrée Ai.

Dans les deux modes Mode minuterie et Mode logique-, |a largeur d’impulsion doit
étre supérieure a 30 ms; sinon, le signal est filtré.

INDICATION LED DE FONCTIONNEMENT
Lorsque la LED verte sur la Fig. 10 est allumée en continu, le contréleur fonctionne
en mode normal. Quand il clignote :

> |e variateur fonctionne en mode de commande a distance, ou
> le niveau d'arrét est activé et le signal d'entrée analogique est inférieur a la
valeur du niveau d'arrét.

Fig. 10 Indication de fo onnement

EN KN
N e <

flarm Stand-by 5
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INFORMATIONS SUR LE TRANSPORT ET LE STOCKAGE

Evitez les chocs et des conditions extrémes; stockez dans 'emballage d'origine.

INFORMATIONS ET RESTRICTIONS SUR LA GARANTIE

La garantie contre les défauts de fabrication est valable pendant deux ans a compter
de la date de livraison. Toute modification ou ajustement apporté au produit dégage
le fabricant de toute responsabilité. Le fabricant décline toute responsabilité en cas
d'erreurs typographiques ou autre dans ce document.

ENTRETIEN

Dans des conditions normales, ce produit ne nécessite aucun entretien. En cas
d’encrassement nettoyez avec un chiffon sec ou peu humide. En cas de forte
pollution, nettoyez avec un produit non agressif. Dans ces circonstances, l'unité doit
étre déconnectée de l'alimentation. Faites attention a ce qu'aucun liquide n‘entre
dans l'appareil. Rebranchez-le uniquement lorsqu'il est completement sec.
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