MODULEDE/S
NUMERIQUE MONTE
SUR RAIL DIN

DIO-M-R2

Instructions de montage et mode d’emploi

(L1261 X S




DIO-M-R2 | lgusze /snumenaue /SENTERA

Table des matiéres

MESURES DESECURITEET DEPRECAUTION .. o
DERCRETON PR Ren
O
DOMAINE UTILIERTION &
atbuiapedlantin et A
G T R A CCORDEMENTS ] o
INSTRUCTIONS PEMONTAGEENETAPES ] o
DIACRANMIMES DEFONCTIONNEENT ] o
] -
VERIFICATION DES INSTRUCTIONS DUNSTALLATION .. e
ITORMATIONE SUR L TRANEPORT BT EEaTO0eAes e
[PORMATIONS FTRESTRICTIONE SURbABARANTE v
ENTRETIEN 10

MIW-DIO-M-R2-FR-001-12/06/2020 www.sentera.eu 2-10



DI M R2 MODULE D'E / S NUMERIQUE ENTER
- - MONTE SUR RAIL DIN / ONTRO L

MESURES DE SECURITE ET DE PRECAUTION

” P>

Veuillez lire toutes les informations, la fiche technique, les instructions de montage
et le schéma de cablage avant de travailler avec le produit. Pour la sécurité des
personnes et des équipements, et pour des performances optimales, assurez-vous
de bien comprendre le contenu avant d'installer, d'utiliser ou d’entretenir ce produit.

CE Pour des raisons de sécurité et de licence (CE), les conversions et / ou modifications
non autorisées du produit sont interdites.

Le produit ne doit pas étre exposé a des conditions anormales, telles que:

QY A & températures extrémes, rayons directs du soleil ou vibrations. Une exposition
[,Q:][A][@VB))]Q ][ ] a long terme aux vapeurs chimiques a forte concentration peut affecter les

! performances du produit. Assurez-vous que l'environnement de travail est aussi
sec que possible, éviter la condensation.

Toutes les installations doivent étre conformes avec les réeglements de santé et de
sécurités locales et les codes électriques locaux. Ce produit ne peut étre installé
que par un ingénieur ou un technicien qui a une connaissance approfondie des

précautions des produits et de la sécurité.

Evitez les contacts avec des piéces électriques sous tension. Débranchez toujours
la source d‘alimentation avant de connecter les cables d'alimentation, avant
'entretien ou avant la réparation du produit.

=

Vérifiez toujours que vous appliquez une alimentation appropriée au produit et
utilisez une taille et des caractéristiques de fil appropriées. Assurez-vous que
toutes les vis et écrous sont bien serrés et que les fusibles (le cas échéant) sont
bien montés.

¥

Le recyclage des équipements et des emballages doit étre pris en compte et ceux-
ci doivent étre éliminés conformément a la |égislation / la réglementation locale et
nationale.

&

En cas ou vous auriez encore des questions, veuillez contacter votre support
technique ou consultez un professionnel.

)
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DESCRIPTION DU PRODUIT

DIO-M-R2 est un module d'entrée / sortie pour les réseaux Modbus RTU disposant
de 4 entrées numériques, 2 sorties relais et une communication Modbus RTU. Ce
module permet de contrdler ou de connecter des périphériques sans communication
Modbus RTU a un réseau Modbus RTU.

CODES D'ARTICLE

Nombre d'entrées numériques Nombre de sorties relais

DIO-M-R2 4 >

DOMAINE D'UTILISATION

m Convertir les registres Modbus RTU en sorties a relais ou convertir les entrées
numeériques en registres Modbus RTU
m Créer une passerelle entre le réseau Sentera Modbus RTU et des périphériques

externes
DONNEES TECHNIQUES
® Sortie 5 VCC (a utiliser en combinaison avec des contacts secs pour les entrées
numeériques)
® Communication Modbus RTU et alimentation 24 VCC via un connecteur RJ45
(connexion PoM)
® Les entrées numériques comportent une fonctionnalité de tachymetre pour
détecter la vitesse du ventilateur
® |ndicateur LED intégré dans la prise RJ45
= Montage rail DIN
m 2x sortie relais R/T
= En mode autonome, les relais suivront les entrées numériques
= Boitier: plastique ABS, UL94-V0, gris (RAL 7035)
® Conditions ambiantes de fonctionnement:
» Température: -10—60 °C
» Humidité relative: 5—85 % Hr (sans condensation)
= Température de stockage: -40—50 °C
NORMES
® Directive basse tension 2014/35/EU Cce

» EN 60529:1991 Les degrés de protection fournie par les enceintes (Code IP).
Amendement AC: 1993 a EN 60529

® Directive EMC 2014/30/EU:

» EN61000-6-3:2007 Compatibilité électromagnétique (CEM)- Partie 6-1: Normes
génériques d'immunité pour les environnements résidentiels, commerciaux et
de l'industrie légere

» EN 61000-6-3:2007 Compatibilité électromagnétique (CEM) - Partie 6-3:
Normes génériques - Norme sur I'émission pour les environnements résidentiels,
commerciaux et de l'industrie légere Amendement A1:2011 et AC: 2012 a EN
61000-6-3:2007

» EN61000-6-2:2005 Compatibilité électromagnétique (CEM) - Partie 6-2: Normes
génériques d'immunité pour les environnements industriels = Amendement
AC:2015 a EN 61000-6-2

® Directive WEEE 2012/19/EC
® Directive RoHs 2011/65/EC
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CABLAGE ET RACCORDEMENTS

Prise RJ45 - 24 VCC Pom - 60 mA max.

Goupille 1 Alimentation Us 24 VCC
Goupille 2 Alimentation Us 24 VCC
Goupille 3 Communication Modbus RTU (RS485), signal A
Goupille 4 Communication Modbus RTU (RS485), signal A
Goupille 5 Communication Modbus RTU (RS485), signal /B
Goupille 6 Communication Modbus RTU (RS485), signal /B
Goupille 7 Masse, alimentation
Goupille 8 Masse, alimentation

Prise R1J45

Entrées numériques

DI1 Entrée numérique 1 (0—45 VCC)
GND Entrée numérique, masse
DI2 Entrée numérique 2 (0—45 VCC)

Alimentation 5 VCC (max. 100 mA) a utiliser en combinaison avec des
5VDC contacts secs pour les entrées numériques (activez I'entrée numérique en y
connectant le 5 VCC)

DI3 Entrée numérique 3 (0—45 VCC)
GND Entrée numérique, masse
DI4 Entrée numérique 4 (0—45 VCC)

Sorties relais

NO1 Contact normalement ouvert 1
coM1 Contact commun 1
NC1 Contact normalement fermé 1
NO2 Contact normalement ouvert 2
COM2 Contact commun 2
NC2 Contact normalement fermé 2

Avant de commencer le montage, veuillez lire attentivement les “Mesures de
sécurité et de précaution” et suivez ces étapes:

1. Eteignez l'alimentation.

2. Faites glisser I'appareil le long des guides d'un rail DIN standard 35 mm et fixez-le
au rail a l'aide du clip de verrouillage noir situé sur le boitier. Tenez compte de la
position correcte et des dimensions de montage indiquées a la Fig. 1 Dimensions
de montage et Fig. 2 Position de montage.
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Fig. 1 Dimensions de montage Fig. 2 Position de montage

35 mm
L L B

©000600 | 0 D

0000600

94 mm
94 mm

600600600 L D
i 1

66 mm

Verrouillé

H bi Clip de verrouillage I
Déverrouillé

e —— —

3. Connectez les cables des entrées et des sorties numériques aux borniers comme
indiqué sur Fig. 3a et 3ben respectant les informations de la section "Cablage
et connexions".

Fig. 3 Schéma de cablage
a. Entrées numériques* b. Sorties relais

<)
z

(elolalelel 1y)

<]
z

//DIO-M-RZ

Sortie 5 VCC

*Voir aussi “Exemples de cablage typiques” ci-dessous.

c. Prise RJ45
J
4. Sertissez le cable RJ45 (pour l'alimentation 24 VCC et la communication Modbus
RTU) et branchez-le dans la prise (voir Fig. 3c).
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5. Mettez sous tension.Voir la position de

- 2y Pour les données compléetes des registres Modbus, reportez-vous au Modbus

E NOTE Register Map du produit, un document distinct joint au code de l'article sur le site

Web et contenant la liste des registres. Il peut que les produits avec des versions|
antérieures du logiciel ne soient pas compatibles avec cette liste.

Pour assurer une communication correcte, le NBT doit étre activé sur seulement
deux appareils du réseau Modbus. Si nécessaire, activez la résistance NBT via
3SModbus ou via le pocket Sensistant (Registre de stockage 9).

Exemple 1 Exemple 2
Slave 1 m . .
i > o Jf (£
o ey e
Slave 2 (Sl:ffjn> | Slave 1| | Slave 2| Slave n

@
E/ NOTE Dans un réseau Modbus, deux terminateurs NBT doivent étre activés.

Entrées numériques:

Il existe plusieurs facons de connecter les entrées numériques du DIO-M-R2. Le
module d'E/S comprend également la détection et la lecture du signal de tachymeétre
du moteur. Veuillezvousréférer a Fig. 4 ci-dessous pour des exemples de connexion.
Sorties relais:

Les sorties de relais du DIO-M-R2 doivent étre connectées aux fils du circuit des
contacts communs et normalement ouverts (ou fermés). Veuillez vous référer a
Fig. 5 ci-dessous pour un exemple de connexion. Dans cet exemple, le contact
normalement ouvert est utilisé pour activer / désactiver la bobine d'un contacteur.

Fig. 4 Exemples de cablage typiques - entrées numériques

a. Connexion d'un appareil avec une sortie numérique b. Connexion d'un appareil avec contact normalement ouvert /
normalement fermé

/ plomrz
/
// DIO-M-R2

[=}
=z
Qoo

=
a

‘ 6000600 ‘
0060600 =
apteur
DO GND / appareil avec

Appareil avec contact ouvert
sortie numérique
* Si les fils sont longs, envisagez de connecter une résistance de rappel

de 500 0—10 kQ entre I'entrée numérique et GND. (La taille de la
résistance est limitée a3 5 VCC / 100 mA)

MIW-DIO-M-R2-FR-001-12/06/2020 www.sentera.eu 7-10

Retour a la Table des matiéres



DIO-M-R2 | lgoussessnomeriave _/SENTERA

c. Connexion d'un moteur avec signal tachymétrique (" i 'un moteur avec signal tachymétrique

t une alimentation externe
// DIO-M-R2 // DIO-M-R2

29902y
[=] [=] [=NCIN=]

000000 0606600

Tacho GND Tacho GND V+

Moteur avec signal
tachymétrique nécessitant
une alimentation externe

de 5V

Moteur avec signal
tachymétrique avec sa
propre alimentation

//DIO-M-RZ

S s
[ChAN=]

0060600

Tacho GND V+

Moteur avec signal
tachymétrique*

* Si le signal de tachymeétre est du type collecteur ouvert, une résistance doit
étre installée entre DI et 5 VCC. Vérifiez les informations du moteur pour la
taille de la résistance.

M Un tachymeétre est un appareil électromagnétique qui produit un signal analogique (sortie PWM modulante) proportionnelle
a la vitesse du moteur. Les entrées numériques DIO-M peuvent lire des signaux tachymétriques avec une plage de mesure de
0—60 000 tr / min (0—1.000 Hz).

Fig. 5 Exemple de cablage typique - sorties de relais

3
z

//DIO-M-R2
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DIAGRAMMES DE FONCTIONNEMENT

Diagrammes de fonctionnement

Registre de

Entrée stockage 16 7))
numérique =
,,,,,,,,,,,,,,, QO 2
0,6—45 VCC < I S 'g
Relais Relais T =
éteint allumé (=] Relais 1 Relais 1 ()]
= éteint allumé 'g
ovee Minuterie 0 - - z

Minuterie

® | es registres d’entrée Modbus 1 a 4 indiquent si le signal d’entrée numérique est
faible ou élevé

m Lesregistres d’entrée Modbus 16 a 19 indiquent si le moteur tourne ou est arrété *

® | es registres d’entrée Modbus 21 a 24 indiquent la vitesse du moteur en tours /
minute *

m | es registres d'entrée Modbus 26 a 29 indiquent la vitesse du moteur en Hz *

* connecter avec les sorties tachymétriques du moteur (voir Fig. 4c, 4d et 4e)

Bien que les 4 entrées numériques et les 2 sorties a relais puissent fonctionner
de maniére complétement indépendante (mode Modbus normal), il est également
possible de faire en sorte que les sorties interagissent avec les entrées (mode lié).

Mode Modbus normal:

Pour que les sorties a relais fonctionnent en mode Modbus (sans interaction avec les
entrées), les registres de stockage Modbus 26 a 27 doivent étre réglés sur ‘0’ (mode
Modbus normal). Lesregistres de stockage 16 @ 17 peuvent alors étre utilisés pour
ouvrir ou fermer les relais C / O.

Mode lié:

Pour que les relais C / O interagissent avec les entrées numériques, il est possible de
relier (en partie) les sorties aux entrées, en utilisant l'un des algorithmes suivants:
-Liéa DITaDI4

-Lié a DIT a DI4 inversé

- Lié au statut de tachymetre DI1 a D14 (registres d'entrée 16 a 19)

- Lié au statut de tachymetre DI1 a D14 (registres d'entrée 16 a 19) inversé

Grace a la fonctionnalité "Chargeur de démarrage”, le micrologiciel peut étre mis a
jour par communication Modbus RTU. Dés que le mode "Chargeur de démarrage”
est activé, le micrologiciel peut étre mis a jour par le biais du logiciel SM Boot (partie
de I'ensemble logicielle "3SModbus") ou a l'aide du pocket "Sensistant".

& ] : . p
E/ NOTE Assurez-vous que l'alimentation n’est pas interrompue pendant la procédure
. de «Chargeur de démarrage», sinon vous risqueriez de perdre des données non

sauvegardées.
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VERIFICATION DES INSTRUCTIONS D'INSTALLATION

Aprés avoir mis |'appareil sous tension, le voyant situé a gauche de la prise RJ45 (Fig.
6 - 1)doit s'allumer pour indiquer que l'appareil est alimenté.

La LED située a droite de la prise RJ45 (Fig. 6 - 2) indique que la communication
Modbus est active.

Si votre appareil ne fonctionne pas comme prévu, vérifiez les raccordements.

Fig. 6 Voyants de communication
\ \

I

A PRU DEN CE L'état des LED ne peut étre vérifié que lorsque l'appareil est sous tension. Prenez
les mesures de sécurité nécessaire!

INFORMATIONS SUR LE TRANSPORT ET LE STOCKAGE

Evitez les chocs et des conditions extrémes; stockez en emballage d'origine.

INFORMATIONS ET RESTRICTIONS SUR LA GARANTIE

Deux ans apres la date de livraison contre les défauts de fabrication. Toute
modification ou altération du produit aprés la date de publication soulage le
fabricant de toute responsabilité. Le fabricant ne porte aucune responsabilité pour
des erreurs d'impression ou des erreurs dans ces données.

ENTRETIEN

Dans des conditions normales, ce produit ne nécessite aucun entretien. En cas
d’encrassement nettoyez avec un chiffon sec ou peu humide. En cas de forte
pollution, nettoyez avec un produit non agressif. Dans ces conditions l'appareil doit
étre déconnecté de l'alimentation. Faites attention a ce qu'aucun liquide entre dans
I'appareil. Seulement reconnectez a l'alimentation quand il est complétement sec.
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