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VFS C9 ‘ REGULADOR ELECTRONICO / ENTER
DIGITAL DE VELOCIDAD DE VENTILADOR / ONTROL

MEDIDAS DE SEGURIDAD Y PRECAUCION

Lea toda la informacion, la hoja de datos, las instrucciones de montaje y
funcionamiento, asi como examine la esquema del cableado y las conexiones,
antes de que empiece a usar el producto. Para seguridad personal y del equipo, asi
como para rendimiento 6ptimo del producto, asegurese que Usted haya entendido
completamente el contenido del presente documento, antes de que empiece el
montaje, el uso o el mantenimiento de este producto.

Por motivos de seguridad y licencia (CE), la transformacién y/o las modificaciones
del producto, realizadas sin la autorizacién debida, son inadmisibles.

Este producto no tiene que estar expuesto a condiciones anormales, como por

7 == ejemplo: temperaturas extremas, luz solar directa o vibraciones. La exposicién

[:Q:][A][@"B)][VZ ][&6] prolongada a sustancias y vapores quimicos en concentraciéon elevada puede

! afectar al rendimiento del producto. Asegurese que el ambiente, donde el producto
va a funcionar, sea lo mdas seco posible; evite la condensacién.

Todas las actividades de montaje tienen que cumplir las normas y las regulaciones
locales de salud y seguridad, asi como los estandares de electricidad locales y

w las otras normativas aplicables en materia. Este producto puede ser montado
solamente por un ingeniero o técnico, que tenga conocimientos y experiencia
profesionales respecto a sus caracteristicas y funcionamiento, asi como respecto
a las medidas de seguridad y precaucion.

Evite contactos con componentes eléctricos, que estén bajo tensiéon. Desconecte
siempre la fuente de alimentacién antes de que proceda a la conexién del cableado
del producto, su mantenimiento o reparacién.

=

Compruebe siempre, que Usted aplique la fuente de alimentaciéon adecuada, asi
como que use el cableado, cuyos tamafio y caracteristicas son apropiados para el
producto. Asegurese que todos los tornillos y tuercas estén apretados bien y los
fusibles, (siempre que se encuentren disponibles), estén montados correctamente.

¥

El reciclaje de los equipos y los embalajes debe tenerse en cuenta. Esta actividad
tiene que realizarse conforme a la legislacién, las normas y las regulaciones
nacionales y locales.

&

En caso de que surja alguna pregunta, cuya respuesta no pueda encontrarse en el
presente documento, por favor, péngase en contacto con nuestro soporte técnico
o consulte algun especialista en materia.

)
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VFS C9 ‘ REGULADOR ELECTRONICO / /$ENTERA
DIGITAL DE VELOCIDAD DE VENTILADOR A ONTROLS

DESCRIPCION DE PRODUCTO

Las series VFSC9 incluyen reguladores electrénicos para motores de induccién
monofasicos (110—240 VAC / 50—60 Hz). Estos dispositivos tienen una entrada
electrénica elegible (0—10 VDC / 0—20 mA / PWM) y comunicacién Modbus RTU.
Comparados con los reguladores, que usan el control de angulo de fase, (tecnologia
TRIAQ), los controladores de las series VFSC9 generan una sefial de salida con una
forma sinusuidal perfecta, limitando las interferencias electromagneticas (EMC) y
teniendo un factor de potencia, que supera el 95 %.

CODIGOS DE ARTICULOS

Corriente de salida max., Imax | Carga max. Potenciometro

VFSC9-25-FP si
2,5A 600 W

VFSC9-25-FC no

AMBITO DE APLICACION Y USO

® Regulaciéon de la velocidad de ventiladores en sistemas de ventilacion
® Solamente para uso en interiores

CARACTERISTICAS TECNICAS
Entrada analégica elegible 0—10 VDC /7 0—20 mA / PWM
Comunicacién Modbus RTU (R5485)
Terminador de bus de red (NBT) configurable por software
Consumo en modo de espera (stand-by): < TW
Dos indicadores LED
Mando del potenciometro*
Velocidad minima y maxima ajustables
Control de entrada seleccionable: Modbus, entrada analégica / potenciémetro*
Nivel de apagado (OFF) ajustable: 1—4 VDC / 2—8 mA / 10—40 % PWM
Disipador pasivo
Velocidad de aceleracién/desaceleracion ajustable
Entrada digital para comando de arranque / frenado
Caja reforzada ABS UL94-VO (IR, gris (RAL 7035)
Tension de alimentaciéon: 110—240 VAC / 50—60 Hz (monofésica)
Factor de potencia: > 95 %
Corriente maxima de salida (Imax): 2,5 A
Carga maxima: 600 W
Ajustes ajustables mediante registros Modbus:
> Velocidad min.: 20—65 %
» Velocidad méx.: 70—90 %
» Control de entrada: Modbus, entrada analégica / potenciometro*
> Nivel de 'Off' 1T—4 VDC / 2—8 mA / 10—40 % PWM
> Aceleracion / desaceleracion: 1—10 %/s
® Protecciones: fusible, entrada de contacto térmico (TK)
® Estandar de proteccion: IP54 (segin EN 60529)
® Condiciones ambientales de funcionamiento:

» temperatura: -10—40 °C

» humedad relativa: < 85 % humedad ralativa (sin condensacion)
= Temperatura de almacenamiento: -20—50 °C
*El mando del potenciometro sélo esta disponible en la version FP
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REGULADOR ELECTRONICO /

VFSC9|

DIGITAL DE VELOCIDAD DE VENTILADOR

ESTANDARES

® | ow Voltage Directive 2014/35/EC

m EMC directive 2014/30/EU: EN 61000-6-2: 2005 /
AC: 2005; EN 61000-6-3: 2007 - A1 2011 /
AC: 2012; EN 61000-6-3: 2014

CABLEADO Y CONEXIONES

PE

u1, U2
TK, GND
Di, GND
Ai, GND
A

/B

+V

Conector RJ45
en la placa de
circuito impreso

Tensién de alimentaciéon 110—240 VAC / 50—60 Hz
Neutra

Terminal de tierra

Salida regulada para motor

Entrada de termocontacto

Entrada digital

Entrada analégica

Modbus RTU (RS485), sefial A

Modbus RTU (RS485), sefial /B

Tensién de salida para potenciometro externo 10 kQ

Conexién Modbus RTU (RS485)

L, N, PE 0,75—1,5 mm?, 3 hilos aislados
U1, U2
0,75—1,5 mm?, 2 hilos, apantallado y aislado
TK, GND
. Di, GND 0,5—1,25 mm?
Conexiones
Ai, GND
0,5—1,25 mm?, cable apantallado / blindado
+V
Cable de red tipo 'Cat 5' blindado de par
A, /B, GND trenzado (S/FTP)
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VFSC9 ‘ REGULADOR ELECTRONICO / / ENTERA
DIGITAL DE VELOCIDAD DE VENTILADOR A ONTROLS

DIAGRAMA(S) DE FUNCIONAMIENTO

Entrada / Salida ‘ Diagrama de inicio
Velocidad de ventilador
Ui ajustada
vAq \ciclo de funcionamientoMax, |-----------------------------
PWM
Regulado
o ot (Ai / Pot / Modbus)
Uo StartValue 1
VA (Valor de inicio) |
0 t t\[s]
ol r Si min, > 45 %, valor de inicio = min.
@ Si min, < 45 %, valor de inicio = 45 %
If Regulated > Start Value, ¢ =W
o acceleration
VA If Regulated < Start Value, ; = (Regulated = StartValue)
deceleration
Tnﬂﬂﬂ”ﬂﬂﬂﬂﬂmwuuﬂuﬂ‘m Max. Valor max. de ciclo de funcionamiento PWM (%)
Min. Valor min. de ciclo de funcionamiento PWM (%)

. . . Regulado Valor regulado de ciclo de funcionamiento PWM (%)
Cuando el motor arranca, funciona en pasos proporcionales (aceleracién /

deceleracion) desde el valor de arranque hasta el valor regulado. El valor Valor de Valor de ciclo de funcionamiento PWM (%) al arranque
de inicio puede ser igual al 45 % del ciclo de trabajo PWM o igual al valor inicio de motor
minimo del ciclo de trabajo PWM, en funcion del valor minimo del ciclo de L. . L.

. Duracién para alcanzar el valor ajustado (aceleracion /
trabajo PWM. t

deceleracion)

Entrada analégica (Ai) con nivel de 'OFF’ Entrada analégica (Ai)
Velocidad de ventilador ajustada Velocidad de ventilador ajustada
\ciclo de funcionamiento PWM \ciclo de funcionamiento PWM
A H
i H A
A T 0,
Alcance JMéx_ Alcance L
maxoy---- max.7 o
651 - A
Rango
Rango |Min.| min. [Min
Mo +----1-- : 207~
o= - 0 .
1VDC | ©14VDC 10vDC Ai 10 vDC Ai
2 mA 13NG0 1 g A 20 mA \[VDC / mA / %] 20 mA \[VDC / mA / %]
10% PWM | ' 40% PWM 100% PWM 100% PWM
Rango de nivel de (Off) 4
Mi A, - OFF Level Iy PWM duty cycle = Min + 1 — (Max - Min)
= +—t - Mi
PWM duty cycle " A, - OFF Level (Max - Min) [
Py Valor de nivel de 'Off de entrada anal6gica (VDC Max. Valor méx. de ciclo de funcionamiento PWM (%)
/ mA /%) Min. Valor min. de ciclo de funcionamiento PWM (%)
Alcance de nivel (1—4VDC / 2—8 mA / 10—40 % PWM) Alcance Alcance de valor max. de ciclo de funcionamiento PWM
de Off max. (70-90%)
Entrada analégica (Ai) - salida vinculada con eceleracion / deceleracion Alcance  Alcance de valor min. de ciclo de funcionamiento PWM
min. (20—65 %)
Ai . . .
\[VDC / mA / %] \ciclo de funm[t;,r;]amlento PWM Ai Entrada analdgica (ajustable)
A . . . \ A Ai max Valor méaximo de entrada analdgica (10 VDC /20 mA /
100 b - o oo o - 2 _____E____,:.____ Max. : 100 % PWM)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, h I
| ——
Min.
0 - : -
Entrada (Ai / Pot) t\[s]
Salida (PWM)
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VFSC9 ‘ REGULADOR ELECTRONICO / / ENTER
DIGITAL DE VELOCIDAD DE VENTILADOR A ONTROL

ETAPAS DE MONTAJE

Antes de empezar a montar el controlador VFSC9-25, lea atentamente «Seguridad y
precauciones». Elija una superficie para el montaje sélida y lisa, (como por ejemplo:
pared, panel, etc.).

Siga los siguientes pasos:

A ATENCION jAntes de montar el controlador, desconecte la alimentacion eléctrica!

1. Desatornille el panel frontal y abra la caja. Tenga en cuenta los cables, que conectan el
potenciémetro con la placa de circuito impreso (PCB).

2. Afloje los prensaestopas.

3. Introduzca los cables a través de los prensaestopas y conéctelos siguiendo la
informacion de la seccion «Cableado y conexiones», la Fig. 1 Diagrama de cableado y
las siguientes instrucciones:

Conecte el motor / ventilador.

Conecte los cables de los contactos de corte térmico, si los hay, o utilice un
puente en la entrada TK. {No lo dejes abierto!

Conecte los cables de alimentacion.

4. Conecte los cables de entrada digital (remotos), si los hay, o use un puente en la
entrada Di.

Fig. 1 Cableado y conexiones
é o [ :

Conexion RJ45

L_N PE PE Ul _U2 Di GND B +V AiGND

alimentacion

(0—10 VDC 7/ 0—20 mA / PWM)
Potenciémetro 10 kQ

L,N Tension de alimentacién: 110—240 VAC / 50—60 Hz (monofasica)

PE Puesta a tierra

u1i, u2 Salida regulada, Imax = 2,5 A (monofasica)

TK, GND Entrada de termocontacto

Di, GND Entrada digital

Ai, GND Entrada analégica

+V Tensién de alimentaciéon 15 VDC para potenciémetro externo 10

kQ

A, /B Comunicaciéon Modbus RTU (RS485)
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VFS C9 ‘ REGULADOR ELECTRONICO / /$ENTERA
DIGITAL DE VELOCIDAD DE VENTILADOR A ONTROLS

5. Apriete los prensaestopas.

6. Fije la unidad a la pared o al panel con los tornillos y los pernos, (incluidos en el kit de
montaje). Preste atencién a la posicién de montaje correcta y a las dimensiones de
montaje del regulador. (Consulte la Fig. 2 Dimensiones de montaje y la Fig. 3 Posicién
de montaje arriba). Vuelva a colocar la cubierta frontal y fijela.

Fig. 2 Dimensiones de montaje

115 A 2, 102

‘ Fig. 3 Posicion de montaje

Correcta Incorrecta

210

7. Active la fuente da alimentacion.

8. Configure los registros Modbus, si es necesario (consulte la configuracion de los
registros Modbus mas abajo).

O El controlador tiene 4 prensaestopas: un M16, un M20 y dos M12 (tamafio
E/ NOTA métrico). Asegurate de que utilizas cables del tamafio adecuado para que quepan

en los prensaestopas suministrados.

CONFIGURACION DE LA COMUNICACION 3SMODBUS

VFS(C9-25 estd listo para usar. En caso necesario, los ajustes avanzados pueden
modificarse desde un PC mediante comunicacion Modbus utilizando el software

3SModbus.
) m E/ ID de dispositivo para llamar a VF5C9-25 es 1 (valor predeterminado).
@ IMPORTANTE m El VFS(C9-25 tiene una velocidad de transmision de 19200, paridad par
(predeterminado).

Para conectar el VFSC9-25 al software 3SModbus en el PC, siga estos pasos:
1. Configure el cable Modbus (RS485)*.

2. Necesitas un cable de 3 hilos para conectar el convertidor al VFSC9-25: un hilo para la
sefial A, un hilo para la sefial /B y un hilo para masa.

3. Apague el VFSC9-25 y conecte los cables Modbus al VFSC9-25. Hay dos opciones
para conectar los cables al VFSC9-25:

Conéctelo directamente a la ranura A, /B del bloque de terminales (consulte
la Fig. 4);

Conecte un conector RJ45 a la toma de corriente (consulte |a Fig. 5).
* Los cables Modbus (RS485) para conectar el VFSC9-25 al PC no estdn incluidos en el

conjunto. Se recomienda encarecidamente utilizar cable de par trenzado apantallado
(5/FTP) para esta conexion.
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VFSC9 REGULADOR ELECTRONICO / /$ENTERA
DIGITAL DE VELOCIDAD DE VENTILADOR A ONTROLS

Fig. 4 Conexion del bloque de terminales 3SModbus

o o d .-
el ct B _d

d '\/\‘
3SMoosus

Di GND B +V n\t GND

CNVT-USB-R5485-V2 CNVIENSERSA852/2
J 4

Conexiones

mm 1-
24 VCC IR, TN PR
8 mm, 3— \
A — —

GND 285
Pines 1y 2 No conectado (NC)
Pines3y4 Una seiial
Pines5y 6 Seiial /B
Pines7y 8 Tierra (GND)

%/ N OT A Asegurese de que los cables Modbus encajen en los prensaestopas. Si los cables
> tienen un conector RJ45, se recomienda enchufar primero el conector RJ45 en la
toma RJ45 y, a continuacion, insertar los cables a través del prensaestopas antes
de conectarlos al convertidor Modbus (R5485).

4. Inserte un convertidor Modbus (RS485) (CNVT-USB-RS485) en el puerto USB del PC.

CONFIGURACION DE COMUNICACION SENSISTENTE

VFS(C9-25 estd listo para usar. En caso necesario, los ajustes avanzados pueden
modificarse desde un configurador de SENSISTANT. La siguiente informacion ilustra la
forma de conectar el VFSC9-25 a una SENSISTANT.

) m £l ID de dispositivo para llamar a VFSC9-25 es 1 (valor predeterminado).
@ IMPORTANTE m El VFSC9-25 tiene una velocidad de transmision de 19200, paridad par
(predeterminado).

Para conectar el VFSC9-25 al configurador SENSISTANT Modbus, siga estos
pasosv:

Retire la fuente de alimentacion del VFSC9-25 y de la unidad PDM. Conecte el VFSC9-
25 a la unidad PDM mediante un cable de red estandar con un conector RJ45 en
ambos extremos.

2. Conecte la SENSISTANT al PDM utilizando un cable de red estandar con un conector
RJ45 en ambos extremos.

Terminador de bus de red

La resistencia de terminacion del bus de red (NBT) debe habilitarse sélo en caso de que
la unidad sea la primera o la dltima de la linea de dispositivos (Ver Fig. 6 Ejemplo de
NBT). EI NBT se habilita a través del registro de tenencia 40020.

-—h
.
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VFSC9 ‘ REGULADOR ELECTRONICO / / ENTERA
DIGITAL DE VELOCIDAD DE VENTILADOR A ONTROLS

Fig. 7 Indicaciones LED de funcionamiento

Fig. 6 Ejemplo de NBT

(L
Master \\ .
veT) )] =D

[Slave 1 ] [Slave 2] Slave n

Indicaciones LED

1.

w N

P

El LED verde en la cubierta de la carcasa (consulte la Fig. 7 Indicaciones del LED de
funcionamiento) indica que la alimentacién esta encendida y los modos, dependiendo
de si el LED parpadea o esta encendido de forma fija:

Verde parpadeante Encendido, modo de esperg;

Verde continuo Encendido, modo de funcionamiento (el motor funciona).

EI LED rojo de la cubierta de la carcasa indica que hay una alarma de contacto térmico.

Los LED verdes de la placa principal y de la placa controladora indican que la tensién
de alimentacion es de 3,3 VDC.

Los LED verdes parpadeantes en la placa RS485V indican que el controlador
transmite (Tx) y recibe (Rx) paquetes a través de Modbus (Fig. 8 Indicacién del LED
de comunicacién).

‘ Fig. 8 Indicacion LED de comunicacion

Apague la entrada del mando a distancia (Di) y encienda la fuente de alimentacién.
El LED verde debe parpadear, el LED rojo debe estar apagado y el motor no debe
funcionar.

Si el LED rojo estd encendido, la fuente de alimentacién debe reiniciarse. Compruebe
si el motor presenta un problema térmico o de contacto térmico (TK) antes de volver a
poner en marcha la fuente de alimentacién.

Para la version FC

1.

Aplique una sefal de control «10 VDC» a la entrada analégica. Encienda la entrada del
mando a distancia (Di). EI LED verde debe estar encendido y el motor debe empezar a
funcionar a velocidad maxima.

Apligue una sefial de control «0 VDC» a la entrada analdgica. El LED verde debe estar
encendido y el motor debe empezar a funcionar a velocidad minima.

Desconecte la entrada del mando a distancia (Di). El motor debe detenerse.

MIW-VFSC9-25-ES-000-06/12/2024
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VFS C9 ‘ REGULADOR ELECTRONICO / /$ENTERA
DIGITAL DE VELOCIDAD DE VENTILADOR A ONTROLS

E/ NOTA

/\ ATENCION

Para la version FP

1. Gire el potenciémetro situado en la parte frontal de la caja hasta la posicion 'MAX'.
Encienda la entrada del mando a distancia (Di). EI LED verde debe estar encendido y el
motor debe empezar a funcionar a velocidad maxima.

2. Gire el potenciometro situado en la parte frontal de la caja a la posiciéon 'MIN'.
3. EILED verde debe estar encendido y el motor debe funcionar a velocidad minima.

4. Desconecte la entrada del mando a distancia (Di). El motor debe detenerse.

Si el controlador no funciona segun las instrucciones, es necesario comprobar las
conexiones del cableado y los ajustes.

iSuperficie caliente! La superficie del dispositivo se puede calentar y causar
dafios y quemaduras en caso de que se efectie un contacto. jEvite contactos con
el dispositivo cuando el mismo esta funcionando!

TRANSPORTE Y ALMACENAMIENTO

Evite choques y condiciones extremas. Guarde en el embalaje original a temperatura
de-20a +50 °C.

GARANTIA Y RESTRICCIONES

MANTENIMIENTO

Dos afios a partir de la fecha de entrega contra defectos de fabricacién. Cualesquiera
modificaciones o cambios del producto, realizados después de la fecha de publicacién de
este documento, eximen al fabricante de todo tipo de responsabilidades. El fabricante
no asume ninguna responsabilidad para errores de imprenta, malas interpretaciones u
otros errores en este documento.

La garantia quedard anulada en caso de dafios causados por la inobservancia de
las instrucciones de seguridad. No asumimos responsabilidad alguna por los dafios
resultantes.

En condiciones normales estos dispositivos no requieren mantenimiento. Si esté
sucio, limpie con un pafio seco o himedo. En caso de que esté muy sucio, limpie
con productos no agresivos. Durante la realizacidn de estas actividades, la unidad
debe permanecer desconectada de la fuente de alimentacién. Durante la realizacion
de estas actividades, la unidad debe permanecer desconectada de la fuente de
alimentacion. Vuelva a conectar a la fuente de alimentacién, solamente cuando el
dispositivo estd completamente seco.
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