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DPSPM-LP

PI-Differenzdruck-Regler

Die Produktreihe DPSPM-LP sind hochauflosende Differenzdruckregler (-125—125
Pa). Der integrierte PI Regler mit 'anti-windup' Funktion bietet die Mdglichkeit
EC Motoren / Ventilatoren direkt zu steuern. Sie sind mit einem volldigitalen
Druckaufnehmer der neuesten Generation ausgestattet, der fir ein breites
Anwendungsspektrum ausgelegt ist. Nullpunktkalibrierung und Modbus Register
Reset kann Uber einen Druckpunkttaster durchgefiihrt werden. Alle Parameter
sind erreichbar Gber Modbus RTU (3S Modbus Software oder Sensistant).

Hauptmerkmale

¢ 4-Digit 7-Segment LED Display fiir Anzeige von Differenzdruck, Luftvolumenstrom
und Luftgeschwindigkeit @ @

Eingebauter digitaler hochauflésender Differenzdruckfiihler
PI Regelung mit anti wind-up Funktion und Auto-Tune Funktion
Aktive Auswahl des Sollwerts zwischen Differenzdruck, Luftvolumenstrom und
Luftgeschwindigkeit
Regelung der Luftstormungsgeschwindigkeit (mit Hilfe eines externen PSET-
PTX-200 Pitot Staurohr Anschlusssets)
e Wahlbarer minimaler und maximaler Ausgangswert
Implementierter K-Faktor @

Wahlbare Reaktionszeit: 0,1—10 s

Differenzdruck, Luftmenge® oder Luftgeschwindigkeitsanzeige® ber Modbus RTU

Modbus Register Reset Funktion (zu Werkseinstellungen)

e Auswahlbare interne Spannungsquelle fiir PWM Ausgang: 3,3 / 12 VDC

Vier LEDs fur Transmitter-Status-Angabe N
Verwendungsbereich

Modbus RTU (RS485) Kommunikation

Nullpunktkalibrierung tber Taktschalter e Gebaude- und kontrollierte Beliiftung

Wéhlbare minimale und maximale Sollwertspanne i
e Messung und Regelung von Differenzdruck, Volumenstrom® oder

e Aluminium Druckanschlussstutzen Luftgeschwindigkeit® in HLK-Anwendungen

» Differenzdruck- / Luftstromiberwachung und Regelung in Reinrdumen

Technische Speziﬁkationen * Saubere Luft und nicht aggressive, nicht brennbare Gase

Maximale Leistungsaufnahme 1,44 W
Imax 60 mA
Ausgang Modbus RTU (RS485) Kommunikation Code Betriebsbereich Versorgungsspannung Anschliisse

Auswahlbarer minimaler

QUSdaNoSHery DPSPM-LP -125—125 Pa 24 VDC RJ45 Buchse

. . f PCB
Auswéhlbarer maximaler o . o au
ASEERTERER 50—100 % (Standard: 100 %)

10—50 % (Standard: 20 %)

Differenzdruck

Betriebsmodi

Genauigkeit
Schutzart

Zulassige
Umgebungsbedingungen

Luftvolumenstrom®)
Luftgeschwindigkeit®

+/- 2% vom Betriebsbereich

IP65 (nach EN 60529)

Temperatur -5—65 °C

Relative <95 % rH
Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)

Verkabelung und Anschliisse

24 VDC Versorgungsspannung, 24 VDC (max. 40mA)

GND Masse

Modbus RTU Kommunikation, Signal A

/B Modbus RTU (RS485) Kommunikation, Signal /B

@Nur wenn der K-Faktor vom Liifter / Antrieb bekannt ist. Falls der K-Faktor nicht bekannt ist kann der Luftvolumenstrom berechnet werden wenn Sie den Kanalquerschnitt (A) multiplizieren
mit der Luftstromgeschwindigkeit (V) nach folgender Formel: Q = A * V
(@Mittels eines externen Pitotrohranschlusssets PSET-PTX-200
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Funktionsdiagramme

Eingang A
(DP, VFR, AV)

Max. Alarm —
Max. Bereich -
Sollwert —--
Min. Bereich —--
Min. Alarm —

0)
=
g8 8 8

1 - Sensorkalibrierung
und Modbus- Driicken Sie um die Modbus RTU
Register Reset Register Factory-Reset oder die
Druckpunkttaster Sesnsorkalibrierung zu starten
(SwW1)

EIN (ON)
2 - Rote LED4

3 - Gelbe LED3 EIN (ON)

70
60 /
50 — —

40

Der gemessene Wert (Druck, Volumen
oder Luftgeschwindigkeit abhangig
vom Betriebsmodus) ist ausserhalb
des Alarmbereichs

30
20 —— Sollwert
Ausfall oder keine Riickmeldung des — Kp =20

Sensorelements 10 Kp=10
— Kp=5

Differenzdruck / Volumenstrom /
Luftgeschwindigkeit Vollskala (%

Der gemessene Differenzdruck, >
LuftvoILlJ_mgn oder Luftgeschwmdlgkelt 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
(abhangig vom gewahlten Sollwert) .
. R gt Zeit, [s]
liegt im Alarmbereich

Der gemessene Differenzdruck,
Luftvolumen oder Luftgeschwindigkeit
(abhangig vom gewahlten Sollwert) ist
innerhalb des Sollwertbereichs

5 - Griine LED1 Versorgung OK, aktixnlzlnoqcljjt:ﬁksai{i'glr:
Befestigung und Abmessungen

4 - Griine LED2 EIN (ON)

B «
Steckbriicke (P4) zuriickzusetzen

Stecken Sie den Kommunikations -und
7 - RJ45 Buchse m Stromkabel in die Buchse ein

*Die Reset Steckbriicke ist nicht im Set enthalten
**==gibt die geschlossene Position von der Steckbriicke an

m1: St - .
. ellen Sie eine Steckbriicke auf
6- Egdigssrigségg g Kontakte 1 und 2 fir mindestens 20s = "
9 2 um die Holding Register 1—3
5

Modbus-Register

Der Sensistant Modbus Konfigurator erméglicht die einfache
Uberwachung und/oder Konfiguration von  Modbus ©
F Parametern.

o
Die Parameter des Gerdtes kénnen Uber dem 3SModbus @G}@% n

Software-Plattform konfiguriert / Uberwacht werden. Sie
kénnen es Uber den folgenden Link herunterladen: ©

-
BSMODBUS https://www.sentera.eu/de/3SMCenter ©® (@)

46

24 |15 10,5

Weitere Informationen zu den Modbus Registern finden Sie
im Modbus Register Map vom Produkt.
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Breite Héhe Netto Brutto

its VR | [mm] [mm] Gewicht | Gewicht

Einheit

(1 Stck.) 95 85 70 | 0,132 kg| 0,142 kg
YR Karton 495 185 87 | 1,32kg| 1,55kg

(10 Stck.) ' ’

EOX 590 380 280 | 7,92kg| 9,93 kg

(60 Stck.)

e EMV-Richtlinie 2014/30/EU: c €

- EN 61326-1:2013 Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerate - EMV
Anforderungen - Teil 1: Allgemeine Anforderungen - EN 61326-2-3:2013
Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerate - EMV Anforderungen -
Teil 2-3: Besondere Anforderungen - Prifanordnung, Betriebsbedingungen
und Leistungsmerkmale flir Messgrossenumformer mit integrierter oder
abgesetzter Signalaufbereitung.

¢ WEEE-Richtlinie 2012/19/EC

¢ RoHs-Richtlinie 2011/65/EC

Anwendungsbeispiel
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